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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclznej (OST)  wymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robét drogowych i mostowych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi olkm@wjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgniraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gash krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaclewdédzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnmwymagania ogélne, wspoélne dla robot edjpgh ogdlinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR gbszczeg6inych asortymentéw robét drogowych itavagch. W
przypadku braku ogdlnych specyfikacji technicznyeiidanych przez GDDP dla danego asortymentu robsialenia
dotycz rowniez dla SST spormlzanych indywidualnie.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pozéj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-uaytkowa (droga) albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny,azet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtee miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z
nadsyplq - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginej.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (mor@awva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdoneichu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeavidzilo usugtia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsgty do notowania zdarae
okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokweagych odbioréw robét, przekazywania
polecé i innej korespondenciji technicznej paaiey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkecenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawiapo, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcapowiedzialna za nadzorowanie robét i administraeémontraktem.
1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulpahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielhcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwéz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanginbnami, stiacy
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliége szkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdapo, nieztbdne do
przeprowadzenia wszelkich badieprob zwhzanych z ocenjakaosci materiatéw oraz robot.
1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektow i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymiera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania ob@n od ruchu na podie
gruntowe
i zapewniaicych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana hbegedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwy Scieralry a podbudow, zapewniaica lepsze rozigenie
napezen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazita do wyréwnania nieréwidci podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolnag# nawierzchni stiaca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa nmie sktadé
sie
z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza - gornas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktada& sig
z jednej lub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek poditga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinajca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej ghimvnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkdmratania
mrozu.
h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefivsienia przenikania cwstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.
i)  Warstwa odgzajca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtej sk do nawierzchni.
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1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodndé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiesdi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogidazamych

Z nia urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imoréwnie. obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzei chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - g&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazddw, umieszczenia wdzeh organizacii i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aey pod nawierzchiido gkbokaici przemarzania.

1.4.28. Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaitéezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gtazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydauaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agméinia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzt dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdwdwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmaskiad droga,
kolej, rurocig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$éz dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegwozeMsktadd sig z pelnejsciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komoér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uponzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji tereno@ruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtaniedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszerokéc konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblinpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikdbw mierzona wéwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inmg droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - & przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebna catcs¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie maee polega na wykonywaniu
rob6t zwhzanych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrafbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdét, bezpiearswo wszelkich czynni na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodhdoz dokumentagj projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktdw gtéwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz egzemplarz da@nteciji projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddoza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliviasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaeblzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwedpiajpcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentag
wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kidrWykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.
1.5.3. Zgodno $¢ robdt z dokumentacj g projektow g i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowd®kumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania ok§lene w chaby jednym z nich sobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumejitac



W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohouye kolejndé ich waznosci
wymieniona
w ,Kontraktowych warunkach ogdélnych” (,Ogdéinych weakach umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadogilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deacyz) wprowadzeniu odpowiednich
Zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabialzgodne z dokumentacprojektovs i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wart@i docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw ine@téw budowli musg
wykazywa zgodndé
z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie megzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowy lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontgped ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkres
trwania realizacji kontraktu,zado zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiece
robét w okresie trwania budowy. W zah@sci od potrzeb i pogpu robét projekt organizaciji ruchu powinienéhya bigaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i edzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewstay ten sposdb bezpiecztwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni statle warunki widocgciow dzier i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgtiéw bezpiecaestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie txda akceptowane przezagniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktovs.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaweealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywd tymczasowe ukglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeinne srodki niezledne do ochrony robot,
wygody spoteczngei i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroldii wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pitgazdéw i maszyn pracigych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnioimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktovs.

1.5.5. Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dmte ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywadteren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieeséio przepiséw i norm dotygezych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkm innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegdiny wzgdl na:

1) lokalizact baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopdérogdiojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
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Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszeadnibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed
dostpem os0b trzecich.

Wykonawca bhdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoi@rem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do rob6t bda miaty aprobag techniczm wydamy przez uprawniom jednostl,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatlowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azplaiczeniu robét ich szkodlivéé zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych wbudowania. zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na wycie tych materiatébw od wigiwych
organow administracji gestwowej.

Jeceli Wykonawca uyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj
1.5.8. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzddoych wigcicielami tych urzdzer potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xamiewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamam rozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzez lzdzie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiadé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzémstalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przeza#éamcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposéb powodygy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy
mieszkaniowej wgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétigp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych palzy
Wykonawea a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wtasko i drég wewrtrznych. Jednaie, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdp one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci gzen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowésie do ustawowych ogranicazenaciskdw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszetkeézledne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie spetnigje
tych warunkéw zostaty usugie z terenu budowy. Pojazdy powoshig nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone
naswiezo ukaczony fragment budowy w odfsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich
robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleag@rinzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecze astwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawocglbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegélngci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrom rob6t i za wszelkie materialy i uradzenia uzywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robét przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocaé roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn&wszystkie zargdzenia wydane przez wiladze centralne i miejscoveg arne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg s jakikolwiek spos6b zwizane z wykonywanymi robotami icthizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanow@dczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idgzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgii, materiatow
lub uradzer uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstaagajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obecizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyokrye
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Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknienykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioroéw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasaekonkretne normy i przepisy, ktore spethienap
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglatobowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséile av warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥¢jprzypadku
gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnoszsic do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ rownie
stosowane inne odpowiednie normy zapevag®jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwenide przez Iayniera/Kierownika projektu. Ranice pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzeditaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&b o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmielowy lzda uwazane za wiasnd Zamawiajcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogpowa zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawe ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktdn nalery
zwiekszy¢ cere kontraktove.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidgjealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpiecZyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport oraz inne
urzadzenia towarzysce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B&plecze Zamawiagego”.
2. MATERIALY
2.1.7Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymawg¥staniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongch
rob6t, Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegotowe informacje dotygze
proponowanegdrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow jak réwniz odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel witacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowgzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyed rozpoczciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi fgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metadwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracjigiewowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagda ilosciowych i jakagciowych materialdw
pochodzcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dzieawy i inne jakie okz sie potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow miejscowych dda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utkvacji terenu po ukieczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc wskazamych
dokumentach umowyeda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegOlnione w dokumentach umowy, chylealizyska na to piserzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatdow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w
miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatéw do innych robdt, .nte dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tychterialow zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezagniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdumazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigp 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie zaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie fagdgmaganych
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj materiatu nie nie by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mbterdo czasu gdy dula one uyte do roboét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadya sjakos¢ i witasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.
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2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwoérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbkterialtdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okigonej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegei wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelsfida w tych miejscach.

3. SPRET

Wykonawca jest zoboazany do aywania jedynie takiego spgtui, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych robét. Spetz uzywany do rob6t powinien ktyzgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgedem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprzitu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami sakmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdci do pracy. Powinien t#yzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego gycia spratu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomurzyska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie mie by pdézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkow umowy, zostan
przez Irtyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i m@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych rob6t i wktiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba s$rodkéw transportu powinna zapewhigorowadzenie robét zgodnie z zasadami dergmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyimows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetni& wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiainnych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnigie tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca khdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniskagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, dazgodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami ltyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzemw planie i wyznaczenie wysokm
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na @inie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wafkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakiw za ich doktadné.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét kgda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i robdt, rozrzuty normalnie wggtjace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacii layniera/Kierownika projektu program

zapewnienia jakéei. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony spos6b wykonywania
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rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pmdupcy wykonanie robét zgodnie z dokumengacj
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) czs¢ ogolmn opisupca:

—  organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaawibdt,

— organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékoterminowa¢ wykonania poszczeg6inych elementéw robét,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jats wykonywanych robot,

—  wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

- sposob oraz fomngromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo

sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hrologicznym, proponowany

sposoéb i forma przekazywania tych informacji #gnierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegotow opisujca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i usdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzoraz wyposzeniem w

mechanizmy do sterowania i ydzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdpmeat, ich wiasciwosci w czasie transportu,

—  sposOb i procedampomiardw i bada (rodzaj i castotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie

urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatbwwayzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych

elementéw robot,

-  sposob pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazona jakasé
robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robo6t i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne do pobierania
prébek i bada materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyimier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowataj.

Wykonawca bhdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robdt zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreSslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam cGhkoee, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést konieczny, aby
zapewnt wykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane wudzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw@&@ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rhdiod
badawczych. Jeli niedocagniecia te lkeda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do robdt badanych materiatéw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocignigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkdych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Wadateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania probgartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagt zatwierdzone przez iyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakwepty przez Iayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawca g¢lizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez Wykonawge usuntte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkolwybada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryweanawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @aadkp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kiyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmymiaru lub badania, Wykonawca przedstawi §migi ich wyniki do
akceptacji layniera/Kierownika projektu.



6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakod

Wyniki bada& (kopie) kxda przekazywane tynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matériatv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materiatéw powinien udziethu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegmez Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badania,ebizie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieta préobki materialtdbw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Zdi wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgécinmateriatlow i robét z
dokumentagj projektova i SST. Mae réwnie zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtérnych lub dodatkowych batla
pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ef&ciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

—  Polsk Normg lub

—  aprobattechnicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidhalskiej Normy, jeeli nie s objete

certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktore spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST,4da partia dostarczona do rob6t
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbhowizujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dlick okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawaujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na biaco i keda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpieggeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybtizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatesaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgeldda oznaczone kolejnym numerem anika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofgk i harmonograméw
robot,

- terminy rozpocgia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robét,

—  przebieg robot, trudiai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia hyniera/Kierownika projektu,

-  daty zargdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

—  zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanikgich i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw robét,

-  wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zvwaizku z warunkami klimatycznymi,

-  zgodné& rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowe;j,

— dane dotyee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotyee sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyexe jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praegadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budanpiodaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydd przediazone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $rojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.
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(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robo6t przeprowadza si sposob eigty w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do lsgki
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnb lub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiméumowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iryniera/Kierownika projektu i przedstawiane do eyl
nazyczenie Zamawiagrego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kgiki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wWlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robdtdulzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtulinii osiowe;.
Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona
przez sredni przekréj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robégdab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Uerlzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dizie
utrzymywa to wyposaenie zapewniap w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétalked w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtizzbzda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rdoy¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robdt zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdnEos¢pu robot.
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Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpi®j jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolayd powiadomienia o tym fakcie iginiera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje

sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci | wartasci.
Catkowite zakaczenie robét oraz gotowé do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem ideje o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zak@zenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzonez Zamawiagego w obecriei Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentagprojektova i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapozigazsrealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzafpetniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekoavych lub robdt uzupetniagych w warstwiescieralnej lub
robotach wykdéczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdllnych asortymentaigiznacznie
odbiega od wymaganej dokumentapyojektovs i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésevo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych
rob6t w stosunku do wymagj@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru asmaégo robot jest protokét odbioru ostatecznegatrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgiepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\esli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,

szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstavodekumentéw umowy i ew. uzupetniag¢ lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatléw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zajczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzeych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nigld gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzugeghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyatotr zwhazanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanam jednost& obmiarova ustalon dla
danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej kdzie uwzgédnia¢ wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadeg sk na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projekéj.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlpobejmowa:

—  robocizg bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
- warté¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymeayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wartd¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania esido wymagé warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztargsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie 2yimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczethigpii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z pos{pu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanigéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzenr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaejihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie initgtie tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéei ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjichu obejmuje:
(@) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo bu@mwel!(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pyéejszymi zmianami).
2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachigartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mtz41"

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@vgm. Brzeziny, dz. nr 41”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdi®gowej oraz potzenia obiektow
inzynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robdt pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysnewego punktoéw gtéwnych osi trasy i punktéw wigsaiowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktamyinaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysaiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdw w spos6b trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie gé&paitatwiajcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzevyznaczenia osi obiektu i punktéw wysé&iowych,
zastabilizowanie ich w sposo6b trwaly, ochg¢apoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposoéb igpivy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowasiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz poatkowy i kohcowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okiéenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énie
srednicz od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diuge okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaiEgj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie diugasé okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmvych naley stosowa nastpujacy sprzt: teodolity lub
tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, tatigsmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkigw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadnici pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:it i materiaty do odtworzenia trasy Bma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MX@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspohrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niezbine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wénzyniera o wszelkich kbach wykrytych w wytyczeniu
punktoéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedt te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweiednych rzeczywistych, akceptowane przez
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Inzyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe
w takim przypadku obgza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaroéw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okrellajace w sposOb wyrmy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawdwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeaio dalszego prowadzenia robét, to zestare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne pikwidtowej realizacji rob6t nale do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiasy i punktow
wysokdéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pramy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odlegidpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatlary¢é poza granicami rob6t ze#anych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboazelery zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssfh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyr&gne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o dokumentagprojektova oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentac;ji projektowe;j.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieigzrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtiasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenbyé
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktdéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovczaly Wykonawca robét zagt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gaaicot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumeniapjojektowy oraz w miejscach wymagajych uzupetienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachcaathwanych przez iyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw nalg stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegh&t
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegtd¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okémjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmqorzyczotkow i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajeka powinna zawiefaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie nalg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé&kowych naley
prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

16



Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektoéw jestdda obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
8.2. Sposoéb odbioru robot
Odbiodr robdét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnychrasly i punktéw wysokiziowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewdnymawytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, rocta ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatw@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie rob6t mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olesingvestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpemoma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysdkimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.

NoogkrwdpE
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mz41”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z usurtiem krzakow.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cz$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@wgm. Brzeziny, dz. nr 41”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z usugciem krzakéw,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycxce roboét

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robét zwzanych z usurtiem krzakow nabey stosowa:

— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniadnzakaz ich usugcia z pasa drogowego,

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

karpin; oraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQ@O0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usugtiem krzakéw obejmujwyciecie i wykarczowanie krzakoéw, wywiezienie karpiny i
gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyplahiev oraz ewentualne spalenie na miejscu pozmsigio
wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokop@wminnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien &pczyszczony krzakow.

Zgoda na prace zwdane z usugtiem krzakéw powinna liyuzyskana przez Zamawiaggo.

W miejscach dokopdw i tych wykopow, z ktérych grigst przeznaczony do wbudowania w nasypy, teadeyn
oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie krzakéw i usug korzenie tak, aby zawaidczesci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie prze&ta@®s.

W miejscach nasypOw teren nateczyici¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly & na gkbokasci do 60 cm
ponizej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona doigga, powinna b§ przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe;, to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w spos6b zga@aany przez odpowiednie wiadze.
5.3. Usungcie krzakow

Pnie krzakéw znajdage st w pasie rob6t ziemnych, powinnyowykarczowane, za wyikiem nasgpujacych
przypadkow:

a) w obebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu znajdujg sb
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korafrogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pcawsigine pod
nasypami powinny hysciete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchinterenu. Powgsze odsfpstwo od ogdinej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowanizeljgprzewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw
nasypu,

b) w obebie wyoknglenia skarpy wykopu przecingego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgiete réwno
z powierzchni skarpy albo porgj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pimiaalery wypetnié gruntem przydatnym do budowy nasypow i

zagsci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00R6boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, naletymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

5.4. Zniszczenie pozostatoi po usunigtej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaliopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazanianyiera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewr, za pomog specjalistycznego spitzi, to sposéb wykonania

powinien odpowiadazaleceniom producenta sptz. Nieuwzyteczne pozostadci po przerébce powinny byusunite przez

Wykonawe; z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanieshimnosci usungetej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca mavaizek zadbé, aby

odbyto st ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstea i odpowiednich przepisow.
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Zaleca s stosowanie technologii, urddwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu, to jest spalanie
w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymgaodoptywem powietrza. Po zakazeniu spalania ogiepowinien
by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawieni@yth sk czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdy zmusity Wykonawe do odsjgpienia od spalania lub jego przerwania, a
nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszikogrowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien ugugo w
miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miegsedceptowane przezzmiera, w ktérym bdzie maliwe dalsze
spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny liyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po spaleniu,
za zgod Inzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny bgie uktadane w warstwach. k& warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnaclpyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i
powinna by odpowiednio wyréwnana i zaggzczona. Pozostaic po spaleniu nie magoy¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgd/a st przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@dlpkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu krzakéw

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplgtiaisungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotow. Zagzczenie gruntu wypenigjego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania olétene w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow rob6t zwiazanych z usurciem drzew i krzakéw jest:

— dla krzakébw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykarn@gych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

— wyciecie i wykarczowanie krzakéw,

— wywiezienie karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha kok drzewrs, wzgldnie spalenie na miejscu
— zasypanie dotéw,

— uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
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Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mz41”
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4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest dmkiem stanowtym integralm czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@vgm. Brzeziny, dz. nr 41”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie budaby |
modernizacji drog i obejmajwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okégenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w poditzu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéredrie stanowit podize nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemtclpodatnych i potsztywnych [12] powinien charaktmwa: sie
grum nosnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysm@ci, nalezy podiaze doprowadzi do
grupy n@énosci G, zgodnie z dokumentacja projektowSST.
3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okééono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogoblne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DB021(Qokt 5. Sposéb  wykonania  skarp  wykopu  powinien
gwarantowd ich stateczn@& w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa o wynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poelkia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrisi do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposéb unielmdajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgth, wymaga zgody igniera. Odspojone grunty przydatne do
wykonania nasypow powinny bybezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odikde Inzynier dopyci
czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,aygile odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.
5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoraiemnych powinno spetriiavymagania, dotyce
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot mih

Minimalna warta¢ | dla:

kig)eufgu Autostrad i drég - innych drog -
ekspresowych kategoria ruchu| kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléci 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokadici od 20 do 50 cm of
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowymie spelniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1. deli wartasci wskanika
zag:szczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osagnicte przez bezpmednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nafe
podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia.
Mozliwe do zastosowanidrodki, o ile nie § okrellone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia doeptaciji
Inzynierowi. Dodatkowo mina sprawdzi noSnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
5.3. Ruch budowlany
Nie naley dopuszczéa ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréthavarstwy gruntu (nadkfadu) powsj rzgdnych
robot ziemnych jest mniejszazm®,3 m. Z chwih przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po
nim jedynie ruch maszyn wykoragiych & czynndé¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktore nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu. Naprawa uszkodlzeowierzchni robét ziemnych, wynikgaych z
niedotrzymania podanych powsj warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzergodnaci z wymaganiami okionymi w dokumentaciji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag; nalezy zwréci na:
a) sposoOb odspajania gruntdw nie pogassygagh wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczmbskarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywaniadipo ich zakéczeniu,
d) dokltadné& wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug agen okreslonych w pkcie 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100k0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02100kb 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysaze podstawy ptatrigi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na pdsyp odktad, obejmuge: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
—  zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej,
- rozplantowanie urobku na odkladzie,
- wykonanie, a naginie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywaga} terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag;szczaniem podi@ gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@wgm. Brzeziny, dz. nr 41”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
-  réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ake ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy maszyny,
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykevaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt walyjnych.
Stosowany spkt nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.004MD2.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do rob6t

Wykonawca powinien przygi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio
przed rozpoaziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \czejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podim,jest maliwe wylacznie za zgodl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sig ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dgniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmeogiwiaé¢ nacigniecie sznurkoéw lub linek
do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgereboty
i do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakreiposob wykonania musidyaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odviee na odktad w miejsce wskazane przezirera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#acze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane rane podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulciinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w dm koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwg do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okrigonych w tablicy 1.

Do profilowania podiza naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagpzczanie podia naley
kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiiék zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
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Tablica 1. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia podta (ly)

Minimalna wartdc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cgzki

GOrna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia nalyy oprz€ na metodzie obgien plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i wanego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracz& 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podta

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni,ptawinien on zabezpiecgypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzahoe folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadoigjnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopaniezlgdnych napraw. Zeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podtga podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pwc
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10razynalkm
2 | Rowna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraghziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 | Uksztaltowanie osi w plani& co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 | Zagszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzagziej
podiaza niz raz na 600
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach
gtoéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cmi -5 cm.
6.2.3.RO6wnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowndci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows fata zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [4].

Nierowngici poprzeczne naly mierzyt 4-metrovy tata.

Nierowndici nie mog@ przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancj + 0,5%.
6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracZa+1 cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

0§ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub weej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod# okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartii modutdow odksztatcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@cakrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nale bada wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgot$é gruntu podtga powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaauyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocaeplantowaniem,
—  zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
—  utrzymanie koryta lub podta,
- przeprowadzenie pomiaroéw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mpddksztatcenia hawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie ptyh
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.08.06

WYROWNANIE PODBUDOWY
KRUSZYWEM NATURALNYM

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mtz41"

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznigj (SST) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i poiigo podbudowy kruszywem naturalnym.
1.2. Zakres stosowania SST

SzczegOlowa specyfikacja techniczna (SST) jest kumhentem stanowtym integrala cz$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudawawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@vwgm. Brzeziny, dz. nr 41”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
wyréwnania podbudowy kruszywem naturalnym.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nierébwndaci w profilu poprzecznym i podiunym.
1.4.2.Pozostate okidenia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4 oraz w S3D4.04.01 ,Podbudowa z kruszywa naturalnego stavilana
mechanicznie” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem naturalnym

Do wyréwnania podbudowy kruszywem naturalnym naktosowd materiaty spetniage wymagania okéone
w OST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa naturalrsgbilizowanego mechanicznie” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Do wykonania wyréwnania podbudowy ttuczniem Wykena powinien dysponowsasprztem okrélonym w
SST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa naturalnegioilstowanego mechanicznie” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport kruszywa naturalnego do wykonania wyidia powinien spetnéawymagania okrdone w SST D-
04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa naturalnego stavil@mego mechanicznie” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwnaa kruszywem naturalnym

Przed przyspieniem do wykonania wyréwnania, powierzchnia pattwy powinna zostaoczyszczona z
wszelkich zanieczyszcagzgodnie z SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skrapi@rarstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy z kruszyw przewidziana godwnania, powinna zosigrzed uktadaniem warstwy
wyréwnawczej zoskardowana nalgbkas¢ 7 cm. W miejscach gdzie grudgowvarstwy wyréwnawczej jest mniejsza od
grubgsci minimalnej warstwy wyréwnawczej, istnigh podbudow nalezy wzruszy na tala gigbokasé, aby wraz z
przewidywam warstwa wyrownawcz zapewnita po zagzczeniu jej stabilnig.

Prace pomiarowe powinny bwykonane w spos6b urdawiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy zgodnie z
dokumentagj projektova.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wystiania podbudowy powinny Byvczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rpbdz Wykonawe

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi lub w inny spos6b
zaakceptowany przeziyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinneodiwiaé nacagniecie linki do wytyczenia
robo6t w odstpach nie wikszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najeistawt wzdhy istniepcej podbudowy prowadnice w taki sposob,
aby wyznaczaly ongcisle warstwe wyréwnawcz podbudowy w stanie niezeggzczonym. Prowadnice winny bystawione
stabilnie, w spos6b wykluczgjy ich przesuwanie siw czasie ukladania i zagsgczania kruszywa.

5.3. Wbudowanie i zagszczenie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyrownawczej z kruszywa natuggtnnie mae by po zagszczeniu
mniejsza od najwkszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawca z kruszywa naturalnego uktada siedtug
zasad okrdonych w SST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa ratiago stabilizowanego mechanicznie” pkt 5.

5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkasya odcinek prébny, zgodnie z oktenymi zasadami w

SST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa naturalnegioilstowanego mechanicznie” pkt 5.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaértzadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w SST D-
04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa naturalnego stalvil@mego mechanicznie” pkt 6.
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6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw w czasie wykonywania wyréwnania podbag@odano w SST D-
04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa naturalnego stalilEmego mechanicznie” pkt 6.
6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbosdy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania poywby
zgodne z okrdonymi dla podbudowy w OST D-04.04.01 ,Podbudowauwszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wbudowanego kruszywa.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami kryniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegitug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy aaldo robét ulegacych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okrelone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.2.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fwyréwnania podbudowy tluczniem obejmuije:
— transport materiatu na plac budowy,
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— rozlozenie kruszywa naturalnego,
— zagszczenie roielonego i wyréwnanego kruszywa,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania ttuczniegp®dane w SST D-04.04.01 ,Podbudowa z
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznpét 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mtz41”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tedaniej (SST) $ wymagania ogodlne dotysze wykonania
i odbioru robét zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@vwgm. Brzeziny, dz. nr 41"
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ag@nych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nechaie.

Ustalenia zawartegsv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaigidlme” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méchde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstgnaosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirigji
podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gemia ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotyaze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogélne” pkt
15.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puniev OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tantdngtabilizowanych mechanicznie powinna byuszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcdnsga lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miawiru
wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszeizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00dfRmlowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speiniawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagan
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyece sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogoine” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyegce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudotmzzyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-08®@4Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa naley wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04 B6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powyej 70%, szczegbdtowe warunki i wymagania dla tapajbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102
[21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podivadz kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkaeuya® odcinki probne, zgodnie z zasadami glaaymi w
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidrogfdokt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kywsxVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolmt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw kontrolnych w czasie robo6t podano w as04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Rddlva z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
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6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-040L@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04M#®dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmé&lgania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 ipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentuaimaprawe podtaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie rozteonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yywagania ogoine” pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mz41"

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjaych nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@wgm. Brzeziny, dz. nr 41"
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awénych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagniem naspnej warstwy nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppdanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycxce roboét
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paudav OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjgedniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
- uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.En@@4L[5],
- uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg €/6173 [3],
- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-961210 za zgod Inzyniera.
2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-9427.
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 0od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno ldyustalone w zabeosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przezzyniera.
2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i otieinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczansagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanyetonowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwigjgoodano dla zbiornikow stalowych.Emglsnozna magazynowa

w opakowaniach transportowych lub stacjonarnycbrzkach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy
.Kozucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe]j ngi@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azgk sic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

—  szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinraviykonana z twardych elementéw
czyszcacych i stieyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcgezylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiadamigkkie elementy czyszagze i shzyé do zamiatania. Zaleca g¢siuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,

- spezarek,

- zbiornikéw z wod,

- szczotekecznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni ngleuzywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadowyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie wpsfacych parametréw: temperatury
rozktadanego lepiszcza, $uienia lepiszcza w kolektorze, obrotéw pompy deeej lepiszcze, pdkosci poruszania si
skrapiarki, wysokéci i dlugdici kolektora do rozktadania lepiszcza, dozatemszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien ¢bizolowany termicznie tak, aby byto mave zachowanie statej
temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiaaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna
zapewnd rozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazonej.
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4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog, by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg termiczr,
zaopatrzonych w ugglzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopred dosfpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiemze nie keda korodowaty pod wptywem emulsji i niestla powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny Byrzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej niz 1 n, a
kazda przegroda powinna ndiewykroje w dnie umdliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania emudsyinny by czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiinluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pdaiieniem. W miejscach trudno deghych naley uzywa¢ szczotek gcznych.
W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, dsezginio przed skropieniem warstwa powinn& lmgzyszczona z
kurzu przy wyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatmczyszczona.

Jeeli do czyszczenia warstwy bylazywana woda, to skropienie lepiszczem zmonasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzahmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoczc¢ sig po akceptacji przez kyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno @psiych
recznie (za pomagcweza z dysa rozpryskowy).

Temperatury lepiszczy powinny i sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 407
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnaagj wymagaa lepkasc.

Jereli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powilmy&d pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas nieziny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody z emulsji. W
zaleznosci od rodzaju mytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wyawca powinien zabezpie&zyskropiorn
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko nieztedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien przeprowagmiobne skropienie warstwy w celu olenia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i dkeaia wymaganej iléci lepiszcza w zalaosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tym,Wykonawca powinien kontrolowadla
kazdej dostawy wigciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wihasciwosci wedtug normy

1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé EmA-94 [5]

2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéad skropienia i zaycia lepiszcza
Nalezy przeprowadz kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej praapwaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagirojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

36



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczeniezd@] nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyainpolewaniem
woda lub wyciem spgzonego powietrza,
—  rczne odspojenie stwardniatych zanieczysiacze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nimgshrak,
—  podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatur
—  skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetratglew
2.  PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnidiéN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie$dlorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. ZaleconeeprfGDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 199232

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe enauégjfaltowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mz41”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@wgm. Brzeziny, dz. nr 41"
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wazacej, wyrébwnawczej i wzmacnigjej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego miea wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Katalog
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péysmych”, IBDIM - 1997 [12] wg poniszego zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu
kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob
KR1 >12
KR2 od 13 do 70

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oktenym sktadzie i uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na gaco, w okrdlony sposéb, spetnigga okrélone wymagania.
1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltomezona i zagszczona.
1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrméra poprawia adhegjasfaltu do materialéw mineralnych
oraz zwiksza odporn@ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawbddy; maze by dodawany do asfaltu lub
do kruszywa.
1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do mémia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;.
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $disvosci sa
zgodne z receptiaboratoryjn.
1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbliych do
warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sfrz uzyskiwanych parametréw technicznych robét.
1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wygae w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dab
1.4.11.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaini podanymi w OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowad asfalt drogowy spetniagy wymagania okidone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.
2.3. Polimeroasfalt

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje steenie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetniavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaproba technicza.
Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zaci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano Wiy 1 i 2.
2.4. Wypelniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniagy wymagania okidone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.

Przechowywanie wypetniacza powinnattagodne z PN-S-96504:1961 [9].
Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3 do KR 6

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboamych kl. I, II; gat.1, 2 K. 1, 1Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw. .

) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat.1

2 Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, II; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 11 -
4 Grys i zwir kruszony z naturalni
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rozdrobnionego  surowca skalnego  wgkl. I, II; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczehigyly z odpylania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D50, D 70, D 50°, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O A,B,C, DES8O A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) 1) tylko pod wzgdemscieralndgci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. [;
gat. 1

2) 2) tylko dolomity kl. I, gat.l w ikei < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i fies/ce bez
ograniczenia iléciowego

3) 3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwyzugej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow w
zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN-{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. I, II; gat.1, 2 K. 1, nY; gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK- Kl. 1, II; gat.1, 2 K. 1, 119 gat.1, 2
CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioly lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DE80 A,B,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla Kkl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraegyj i za zgogInzyniera.
2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nedg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbytvaic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami.
2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowd asfalt uptynniony spetniagy wymagania okidone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelmi@jwymagania okétone w WT.EmA-99 [14].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu: wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym bluciagtym do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych, ukiekla do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowyctputy
zagszczanego, skrapiarek, walcéw lekkighednich i cézkich , walcéw stalowych gtadkich , walcéw ogumiohyc
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szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych, samochodéw samowytadowczych z przykryciemb |
termosoéw.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltéw drogowych o odbywé sie w: cysternach kolejowych, cysternach samochodbwy
bebnach blaszanych lub innych pojemnikach stalowgaehkceptowanych przezzymniera.

4.2.2.Polimeroasfalt
Polimeroasfalt nalsy przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [B8hz w aprobacie tech.
4.2.3.Wypetniacz

Wypetiacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviakypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.
4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgoiem.
4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochodéw termoséw z podwojrigisinami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfe¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegéinych sktadnikow i
prébki materiatdw pobrane w obedaolnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej palag:
- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej oi asfaltu,
- okrdleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikdw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedmic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.
5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Redne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiveej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawarfgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zadeosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1lub KR 2 | od KR3do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ od 0O [(od0Odol6|od0do8 |od O od 0 od 0 od 0
asfaltu do20 |lubod O |lubod O |do20 do 2@ do 16 dol2,8
do 12,8 do 6,3
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100 [ 90+100 100
16,0 78+100 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52+83 80+100 | 87+100
9,6 59+-86 69+-100 100 5974 38+62 70+88 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 54+67 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55+70 57+75
4,0 4070 45:76 60+100 3950 21+37 44+58 47+60
2,0 29+59 35+64 4171 29+38 21+36 30+42 35+48
zawartdé

ziarn >2,0 | (41:71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
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0,30 10+31 17+33 15+34 1017 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 1224 8+15 1217
0,15 6+20 1222 1222 6+11 1122 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu
w MMA, % m/m | 5,0:6,5 5,0:6,5 5,5:6,5 4556 | 4354 | 4860 | 4,8+6,5
1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgwe

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lgtalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spehgiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.
5.2.2.Warstwa wizaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwy wiizacej, wyrownawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnglohwarstwy wizacej, wyrébwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkad88

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lngtalony na podstawie badprébek wykonanych wg metody
Marshalla; prébki powinny spetiiavymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrOwnawcza i wzmachigia z betonu asfaltowego powinna speinigymagania
podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego
Lp. Wiasciwosci Wymagania wobec MMA
i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania”, MPa nie wymagasi | >14,0 £18)"
2 | Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w >55 >10,0
temperaturze 60C, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0 0ddd,@,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od 1,5do 4,5 od 2,0 do 4|0
5 [ Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., 6 od 75,0 do 90,0 od 78,0 do 86,0
6 | Grubadi¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od O mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od O mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0 od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0 0od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do 5)0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, indtoje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fary
projektowania sktadu MMA

2) probki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka

4) specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigom,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek @wstwy wizacej, wyrdwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawiaitasfaltu

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od kategorii
ruchu
Wymiar oczek sit KR 1lub KR 2 | KR'3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16Y
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 | 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100
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9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89

8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83

6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73

4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60

2,0 3055 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartéé

ziamn >2,0mm | (45:70) | (46:70) | (45:65) | (59:75) | (59:75) | (55+70)

0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 10+22 9+22 13+25
0,30 10+25 11+24 15+35 8+19 7+19 10+21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8

Orientacyjna
zawartd¢ asfaltuw | 4,3:5,8 | 4,3:5,8 4,5:6,0 4,0:5,5 4,055 4,3+5,8
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej, wyrbwnawczej oraz wzmacmiagj z
betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
Lp. Wiasciwosci wiazacej, wyrownawczej
wzmacniajcej w zalenosci od kategorii
ruchu
KR 1 lub KR 2 od KR 3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania’), MPa nie wymaga &i >16,0 £22)°
Stabilné¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 udertte >8,0 £6,07 >11,0
ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do 5, oddb, 8,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
5 [ Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65,0 do 80,0 <75,0
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mmdo 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0
1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDIiM, Informacjestrukcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko
fazy projektowania sktadu MMA
2) 2) dla warstwy wyréwnawczej
3) 3) specjalne warunki, olgenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulygtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie yimieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikégotowej
mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z racept
Dopuszcza gidozowanie olgosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od temperatury. Dla
kategorii ruchu od KR5 d§R6 dozowanie sktadnikéw powinno dgterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikdw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wilie przeptywomierza,
lecz nie wecej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien oncbgozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b fedni, z ukladem termostatowania, zapewatiain
utrzymanie statej temperatury z tolerantejs® C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 168 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemdndodaniu wypetniacza uzyskata
wilasciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bywyzsza o wecej niz 36° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfajo

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwwgaost:
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-zD50 od 149C do 176 C,

-zD70 od 135C do 165 C,
-z D 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskarzaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiga

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnaot lwyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podtaza powinna b§ sucha i czysta.

Nierowndici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nieréwee podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlze pod warste
scieralm WigzaCq i wzmacniagca
1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwr§oi podiaza s wigksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley wyréwna& poprzez
frezowanie lub utgenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,t@@d naley skropt emulsy asfaltova lub
asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphawza

podano w tablicy 8.
Powierzchnie czotowe kragnikéw, wlazow, wpustow itp. usdlzen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelnigym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Podtaze do wykonania warstwy llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Z mieszanki betonu asfaltowego emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/f
Podtaze pod warstw asfaltove
1 [ Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa 0od 0,7do 1,0
2 | Podbudowa z  kruszywa  stabilizowanego od 0,5do 0,7
mechanicznie
3 Podbudowa z chudego betonu Ilub gryntu 0od 0,3do 0,5
stabilizowanego cementem
4 Nawierzchnia asfaltowa 0 chropowdtej od 0,2do 0,5
powierzchni

5.5. Pohczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozong warstwg nalezy skropt emulsy asfaltow lub asfaltem uptynnionym przed akniem nasgpnej, w
celu zapewnienia odpowiedniego @#enia mgdzywarstwowego, w ki ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza podano w tablicy 9.
Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji ILb
Lp. Pohkczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Ilib od 0,3do 0,5
wzmacniajca
3 | Asfaltowa warstwa waizaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno ywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wymgosnajmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5hprzyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsii lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia raargtaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od +5C
dla wykonywanej warstwy gruoi > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8 cm. Nie dopuszczacsi
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpmadtazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnegawviat >
16 m/s).
5.7. Zar6b prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyjest zobowjzany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcii.

Sprawdzenie zawartoi asfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstrakg;.

Tolerancje zawartmi sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wegm skfadu zaprojektowanego podano w
tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawastm sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wtgm sktadu zaprojektowanego przy

badaniu pojedynczej probki metpakstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR1lubKR2 | KR3doKR6
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1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkaghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 4 +5,0 +4,0

2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: +3,0 +2,0
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075

3 | Ziarna przechodire przez sito o oczkach # +20 +15
0,075mm

4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny

Jeeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred rozpoogziem

robo6t, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czyayty sprzt jest widciwy,

- okrglenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ezagzeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grébowarstwy,

—  okrdlenia potrzebnej iléci przef¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie kxda stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.

Odcinek prébny powinien byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwarcinka probnego przez
Inzyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnac¢bybudowywana uktadagkwyposaona w ukltad z automatycznym
sterowaniem grukigi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& fiysza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w
pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyiwsig bezzwtocznie zgodnie ze schematem gézejalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla asfaltu D 70 12C,

- dla asfaltu D 100 12CC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.

Zaggszczanie nalg rozpoca¢ od krawdzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopeado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta
powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byéwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana asfaltem
lub oklejona samoprzylepn tadma asfaltowo-kauczukowv Sposob wykonywania adz roboczych powinien gy
zaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnadésive] i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do
akceptac;ji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej podano w
tablicy 11.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8}niki
powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z toleranci okreslona w tablicy 10. Dopuszczacsiwvykonanie badainnymi
réwnowanymi metodami.
6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej
1 [ Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytwoérni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Whaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wihaiciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wi&ciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralno- dozér cigty
asfaltowej
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6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowe zdepojazd przy zatadunku i w czasie

whudowywania
7 | Wygld mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie

asfaltowej pobranej w wytworni

Ip.1i Ip.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaéowej

Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki mineradstaltowej polega na odczytaniu temperatury naiskal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otacz&eraperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i SST.
6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru wszgece
i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w SST.
6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocerizeialnej jej wyghdu w czasie produkciji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwoéci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreslaé na prébkach zagzczonych metad Marshalla.
Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryjn.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 12.
Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ badah i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégdl km

2 | Rowndg¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrafjugaci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar enych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz

usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kalego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Ztacza podhine i poprzeczne cala diugoziacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #dego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinng tagodna z dokumentacprojektow, z toleranci +5 cm.
Szerokd¢ warstwy asfaltowej rkj potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna léyszersza z kalej strony co najmniej o gr. warstwy na niej patoej, nie mniej jednak ai5 cm.
6.4.3.ROWNGE warstwy

Nieréwndici podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mmeraeg BN-68/8931-04 [11] nie powinny
by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.
Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa Warstwa
scieralna wiazaca wzmachiajca
1 Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2 Drogi klasy G i Z 6 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15
6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmd@nkach prostych i na tukach powinnyébggodne z
dokumentagj projektows, z tolerancj £ 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzzdne wysokéciowe warstwy powinny hiyyzgodne z dokumentagcprojektowy, z toleranci + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z tolerangi 5 cm.
6.4.7.Grubds¢ warstwy

Grubg¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektowa, z tolerang + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubéci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wghot5 mm i warstwy o grubwi od 2,5 do 3,5 cm, dla
ktorej tolerancja wynost 5 mm.
6.4.8.Ztacza podtune i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofadio osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy
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Warstwascieralna przy opornikach drogowych i wdzeniach w jezdni powinna wystasvad 3do 5 mm ponad
ich powierzchni. Warstwy bez opornikéw powinny by wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézrobcicia
pokryte asfaltem.
6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolita tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych sk i spekanych.
6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robo6t, zgodnie z zatwierdzonyrojgktem organizacji ruchu,
— dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltoiyej transport na miejsce wbudowania,
—  posmarowanie lepiszczem krglai urzydzen obcych i krawznikow,
—  skropienie mdzywarstwowe,
- rozlaenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
—  obcécie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzctrogowych. Zwir i
mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywtradne do nawierzchni drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywaucate zzuzla stalowniczego do nawierzchni
drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftddakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnog

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty mplipne AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody baaas mineralno-bitumicznych i nawierzchni

bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacmienny do mas bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem idat
10.2. Inne dokumenty
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroastatbgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zgis54, IBDIM,
Warszawa, 1997
14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emuksgaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zesz@, 6BDiM,
Warszawa, 1999
15. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny j&diogryséw i zwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnath, CZDP, Warszawa, 1984
16. Zasady projektowania betonu asfaltowego cckasgionej odporniei na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modulu sztywfw mieszanek mineralno-bitumicznych mefofdetzania pod obgieniem statycznym.
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, WarszaWw895
17. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw techniclanyc
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).
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Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 06.04.01

ROWY

(W przypadku robét remontowych i utrzymaniowych)

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mz41"

[

SPIS TRESCI

. WSTEP
. MATERIALY

SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznigj (SST) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest udmntem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@wgm. Brzeziny, dz. nr 41"
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2.R6w przydrany - row zbierajcy wod: z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wod: poza pas drogowy.

1.4.4.ROw stokowy - row zbieragy wodt sptywajca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fik4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfokt 1.5.
2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego
spratu:

— koparek podsbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzei kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu rob6t okéeonych w niniejszej OST, nmima korzysta z dowolnychérodkdw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namiego przez wog $cigciu trawy i krzakow w olgtbie rowu.
5.3. Pog¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nate uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z RN-S

02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztatcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db5L:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,20 m
liczona jako rénica poziomoéw dna i nszej krawedzi gérnej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokaglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy wewatrznej 1:3, nachylenie
skarpy zewstrznej od 1:3 do 1:10, gbhokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica poziomoéw dna i pszej
krawedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne wyokiglone tukami kotowymi o
promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wegvemej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30
m do 0,50 m liczona jako #dica pozioméw dna i nszej kravedzi gornej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szetgdkina co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp odbldb, 1:3, gtbokas¢
co najmniej 0,50 m. Row ten powiniendbgddalony co najmniej o 3,0 m od kradzi skarpy drogowej przy gruntach
suchych i zwartych i co najmniej 0 5,0 m w pozoathtprzypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m,efokas¢ minimum 0,50 m, przebieg
prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotoweromieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek pagilyirowu powinien wynosgi0,2%; w wyjtkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczaych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty@)0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiash, - 2,0%,
- darnirg - 3,0%,
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- faszyn - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagtzgo z remontowanych rowdw i skarp riglevywiez¢é poza obgb pasa
drogowego i rozplantowtaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposo6b zniszczenia pozostaliopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 [ Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc i gigbokas¢ rowu 1raz na 100 m
3 | Powierzchnia skarp 1raz na 100 m

6.2.1.Spadki podtiane rowu
Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i gigbokas¢ rowu
Szerokdéc i glebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentagcprojektows z tolerancy £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp
Powierzchn skarp naley sprawdza szablonem. Pr&eit migdzy skarp a szablonem nie powinien przekrac3am.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— 0czyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— $ciecie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykaczeniowe,
— przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w specyfikacjinicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materiaty
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoalmty ziemne
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 06.03.01

UZUPELNIANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mz41”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtécznej (SST)sgswymagania dotyerce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z uzupetnianiem poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@vgm. Brzeziny, dz. nr 41”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych ze uzupetnianiem poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazddéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzesa jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.
1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.
1.4.4.Pozostate okiéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puiev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetniania gmppodano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okéonych w niniejszej SST powinien wykazsig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

-  zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- roéwniarek z transporterestinarki poboczy),

- rowniarek do profilowania,

- tadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikdw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej SST, nina korzysta z dowolnychsrodkow transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Profilowanie poboczy

Uzupetnianie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprgtem mechanicznym wg pkt 3.2.

Uzupetnianie poboczy naidg przeprowad# od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym
w dokumentac;ji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas uzupetianiagaynaley wywiez¢ na odktad. Miejsce odkladu naje
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotngci optymalnej
poprzez dodanie wody i z&gic.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsd najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfiél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkdw (wgbien) i zanizenia w poboczach natg je uzupetnt materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyogah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywaneekzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzio
wilgotnosci optymalnej, a nagpnie utazy¢é w nim warstwe materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa makoa”. Wilgotng¢ optymalr, i maksymall gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek najeokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagzszczenie utponej warstwy materiatu uzupetniapgo naley prowadzE od krawdzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spitu do zagszczania musi ldyzaakceptowany przez4yniera. Zagszczona powierzchnia
powinna by réwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada
sladéw po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmosi co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodiélzB-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgmu proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszankitwge®ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST B@1.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaroéw w czasie prowadzenia robét podanoblidg 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetniegj 2 probki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 probki
uzupehiagcej
3 Wilgotnai¢ optymalna gruntu Wcictym 2 prébki
poboczu
4 Wskanik zag:szczenia nacinanych lub 2razynalkm
uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w po zaiazeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréyeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 Réwnd¢ podtwna co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci + 1%.
6.4.2.R6wnai¢ poboczy
Nieréwndici podtwne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit
pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
-  oznakowanie robdét,
—  $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
—  odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupetaéago,
- rozl@enie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania lalooygte
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalgoty ziemne.
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Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -09.01.01

PLANTOWANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mz41”

[EEY

SPIS TRESCI

. WSTEP
. MATERIALY

SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z plantowaniem poboczy.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest aehkiem stanowtym integrall czg$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@vgm. Brzeziny, dz. nr 41”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z:
- profilowaniem skap poboczy z gruntu z koryta drgz plantowaniem terengdncego w bezpéedniej bliskdci do
wykonywanych prac.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadeg wi&ciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwoj.
1.4.7.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
Niniejsza specyfikacja dotyczy rob6t zwanych z wykorzystaniem gruntu dowiezionego.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna Byzdijeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh n
przekraczajcych 2 m wysokéci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa lpudowy - nie mze by zagruzowana, prze§oieta korzeniami,
zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania poboczy powinien wykézk mozliwoscia korzystania z nagbujacego
Sprz;tu:
- sprzt pozwalajcy na rozplantowanie przywiezionego gruntu wgzlmmsci Wykonawcy
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@0Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania plantowania poboczy
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektova, i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 09.01.03

KOSZENIE TRAWY | NISZCZENIE CHWASTOW
NA POBOCZACH, SKARPACH | ROWACH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Piegonisko Pustkowie, gm. Brzeziny,mz41”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclzniej (OST) 8 wymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z koszeniem trawy i niszczeniem chwastévasigodrogowym.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest aekiem stanowtym integrall czg$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Piegonisko Pustl@vgm. Brzeziny, dz. nr 41”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z:
- robotami przygotowawczymi,
- koszeniem traw i chwastéw w pasie drogowym kosiaika
- wycieciem trawy w miejscach niedeginych,
- chemiczna walka z chwastami i samosiewami.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Standard utrzymania drogi - zespdét wymagireslajacy poziom bieacego utrzymania drogi i jej wypasnia w
zaleznosci od funkgji i obcazenia ruchem.
1.4.2. Jednoroczne samosiewy $liay rozmnazone samoczynnie z nasion drzew i krzewéw w miejscagpaadanych.
1.4.3.Chwasty - réliny niepazadane, wystpujace wéréd upraw rélin (w tym wypadku - traw), hamage ich rozwdj i
jakosé.
1.4.4.Srodki chwastobojcze - chemiczieodki (herbicydy) do niszczenia chwastéw wmgch uprawach, w tym wypadku
w trawnikach.
1.4.5.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, putlevy OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2.8rodki chwastobdjcze (herbicydy)

Do selektywnego lub calkowitego hamowania rozwofuniszczenia chwastéw, najestosowa srodki
chwastobdjcze (herbicydy) aktualnie dgste na rynku, odpowiadgie:
a) polskim normom, np. BN-75/6054-02 [2], BN-76/60®4+{3], BN-87/6054-06 [4], BN-79/6054-08 [5], BN-79/46-09

[6], BN-79/6054-10 [7],

b) aprobatom technicznym, wydanym przez uprawnjederostki.

Przechowywaniérodkéw chwastobdjczych powinno dygodne z PN-C-04657 [1].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do koszenia trawy i niszczenia chwastow

Wykonawca przyspujacy do koszenia trawy i niszczenia chwastow powinigkaza sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
a) kosiarek

- kosiarki trawnikowej spalinowej, do koszenia na ejsaych powierzchniach eksponowanych, takich jaysepki,
parkingi, szczegolnie przy drogach o standardzieyatania | oraz ziefeosiedlova,

- kosiarki doczepnej do ginikéw, do koszenia dych powierzchni, jak: pasy dzigle, pobocza lub pasy drogowe
poza koron drogi,

- kosiarki wysegnikowej, doczepnej doagnika, do koszenia na skarpach i przeciwskarpach,

- kosiarki zytkowej, spalinowej lub elektrycznej, do koszeniawiejscach niedogpnych, takich jak: pod barierami,
przy ogrodzeniach, znakach, pachotkach oraz innyefdzeniach drogowych,
b) opryskiwaczy
- opryskiwacza plecakowego, do opryskdw mniejszychipzchni i terenéw niedaginych,
- opryskiwacza eignikowego, do opryskéw dych powierzchni.
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2.Srodki transportu
Do przewozurodkéw chwastoboéjczych, skoszonej trawy, chwast@anieczyszcaemozna wy¢ dowolnego
sprztu transportowego.
Przy transporcie herbicydow najestosowa sic do wymaga PN-C-04657 [1].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje przed oozgciem koszenia, najlepiej wczeswiosm.
Do robét tych zalicza &i

- wybranie z trawy kamieni, gruzu, puszek metalowthinnych zanieczyszcae
- wygrabienie lici, ktore spadly z drzew,
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- rozgarnécie kretowisk,

- wywo0z zebranych zanieczyszézaa wysypisko publiczne lub sktadowiska wiasne,uggodnieniu miejsca wywozu z
Inzynierem.

5.3. Koszenie traw i chwastow

Koszenie traw i chwastéw na pasach drogowych posviné wykonywane dwukrotnie, pierwsze w okresie
wiosennym, drugie - letnim. Rozpaegze i zakaiczenie pierwszego koszenia traw i chwastow powinyiowvykonane w
takim okresie, aby nie dogei¢ do wysypu nasion chwastow w wyniku ich przekwitig. Najbardziej miarodajnym
okresem pierwszego koszenia traw jest okres drpgiejwy maja, przy czym termin rozpacia koszenia powinien By
uzgodniony z Inynierem. Drugie koszenie traw i chwastéw powinné Wwykonane w terminie do Kea sierpnia, w
zaleznasci od takich czynnikéow, jak:

- charakteru drogi,

- standardu utrzymania danej drogi,

- natzenia ruchu,

- wystkpowania obszaréw zabudowanych,

- wystgpowania parkingow,

- istnienia pomnikéw przyrody, itp.
Inzynier maze zwiekszy¢ czestotliwos¢ koszenia traw na pasach drogowych lub ékre/ch fragmentach drogi.
W pierwszej kolejnéci powinny by koszone trawy i chwasty na koronie drogi, a w egéingci wystpujace na:

- pasach dziatych,

- wysepkach i trawnikach,

- poboczach,

- pod barierami,
oraz w miejscach maych zasadniczy wptyw na wizualny wygldrogi.

W drugiej kolejndci powinny by koszone skarpy i przeciwskarpy rowow.

Kolejnas¢ koszenia Wykonawca powinien uzgodmilnzynierem.

Wysokai¢ trawy po skoszeniu powinnabyie wigksza nk 5 cm.

W wyjatkowych przypadkach, zwtaszcza na drogach o mabyehu i przy ekonomicznej koniecziud
zmniejszenia iléci rob4t utrzymaniowych, krynier maze dopdcic¢ koszenie traw i chwastow w granicach pasa drogoweg
po osagnieciu przez réliny wysokasci 30 cm i przy pozostawieniu najkiszej wysokéci roslin po skoszeniu 10 cm.
Nalezy zwrac& uwag, aby trawa i chwasty nie powodowaty ograniceédoczndci i nie zastanialy urtzer drogowych
(np. barier, znakéw) co me stworzy zagraenia dla ruchu drogowego lub utrudiroznosé rowdéw odwadniajcych.
5.4. Wyckcie traw w miejscach niedosipnych

Wyciecie traw i chwastow w miejscach niedgstych i czsciowo obsadzonych wykonujegdiosiarkami
zytkowymi réwnolegle z gldwnym koszeniem. Dopuszskskoszenie w tych miejscach traw, chwastow i jedoangch
samosiewow kas
5.5. Usungcie skoszonej trawy i chwastéw

Poniewa trawy rosace w pasie drogowym, zwtaszcza wzdtrdg o ruchu wakszym od 5000 poj./deh
zawieraj szkodliwe substancje (gtéwnie otéw), zawarte wispah samochodowych i sptywach deszczowych z jezdn
nalezy:

- zabraniéa wypasu bydta w pasie drogowym orazwania siana jako paszy dla bydta,

- skoszone trawy zgrahizebra w stosy i spadi albo usua¢ na wysypisko, wzghnie kompostowatacznie z ,czystymi”
odpadkami rélinnymi przez kilka miesicy przed ich ayciem do nawgenia przy robotach pighnacyjnych zieleni.
Sposo6b usugrcia wzgl. miejsce wywozu trawy i chwastow powinnyé lzaakceptowane przezzymiera.

5.6. Chemiczna walka z chwastami i samosiewami

Przy chemicznej walce z chwastami i samosiewankdigwca stosuje opryski:

- $rodkami chwastobojczymi selektywnymi, likwidigymi chwasty dwulicienne z tym,ze oprysk powinien by
wykonany w okresie intensywnego rozwojslim,

- $rodkami do catkowitego niszczeniashia zielonych, przy czym oprysk nale wykonywa& w miar potrzeby przez caty
okres wegetacji, od wiosny do jesieni.

Wykonawca zobowizany jest uzgodiiz Inzynierem rodzaj stosowanyéhodkéw chemicznych, ikd i
dopuszczalne zycie wraz z odpowiednimi tolerancjami. Nayebrat pod uwag, ze srodki chemicznesszkodliwe dla
zdrowia isrodowiska, a ich nieumigine stosowanie me powodowé zagraenie zdrowia ycia ludzi oraz zwiera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét naleprzeprowadzaciagta kontrok poprawndci koszenia trawy i niszczenia
chwastéw, zgodnie z wymaganiami pktu 5, w tym wzegodIndci:

- usunkcia wszystkich obcych zanieczyszizemiejsc pracy kosiarek,

- dopilnowania terminu pierwszego koszenia traw i @bidw, aby nie nagtit wysyp dojrzatych nasion chwastow,
- skontrolowania dopuszczalnej wysgkbtrawy po jej skoszeniu,

- usunkcia i zniszczenia skoszonej trawy i chwastow, zg@dnvymaganiami,

- kontrolowania jakéci i ilosci srodkéw chwastoboéjczych przy chemicznym niszczehivastow.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0® ,Wymagania ogélne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow koszenia traw i niszczenia chwastéw jedtmetr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektovs, SST i wymaganiamizimiera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem talejiawedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajroboty przygotowawcze.
8.3. Odbiér wykonanego koszenia
Odbioru koszenia zalecazslokon& w nastpnym dniu po wykonaniu koszenia, ze wziyl na wizualne zanikanie
robét, szczegdlnie w okresie intensywnego wzrosglir.
Odbioru opryskéw dokonujeesiv momencie, gdy widareakcg oprysku chemicznego nastimach.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rhkoszenia obejmuje:

- ustalenie miejsc koszenia,

- roboty przygotowawcze (usuie obcych zanieczyszare miejsc pracy kosiarki),
- dostaw i prag; sprztu do koszenia,

- Kkoszenie traw, chwastow i samosiewow,

- wyciecie traw w miejscach niedeginych,

- grabienie i spalenie lub wyw6z skoszonej trawywaktow,

- odtransportowanie spt,

- kontrok i pomiary.
Cena 1 rhichemicznej walki z chwastami i samosiewami obegmu;j

- ustalenie miejsc usuwania chwastow,

- dostave materiatéw i spretu,

- oprysksrodkami chwastoboéjczymi lufrodkami do catkowitego niszczeniaslia,
- odtransportowanie spgt,

- kontrok i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-C-04657:1999  Srodki ochrony rélin. Pakowanie, przechowywanie i transport
2. BN-75/6054-02 Herbicydy. Antyperz ptynny 38

3. BN-76/6054-04 Herbicydy. Aminopie P, MD

4, BN-87/6054-06 Herbicydy. Gramoxone

5. BN-79/6054-08 Herbicydy. Chwastox M

6. BN-79/6054-09 Herbicydy. Chwastox £

7. BN-79/6054-10 Herbicydy. Treflan EC-2.

59



