SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA

do specyfikacji przetargowej
na wykonanie

,Przebudowa nawierzchni drogi gminnej
Przystajnia Wig& - Przystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”

Inwestor: Gmina Brzeziny

SPIS TRESCI:
D-M-00.00.00 Wymagania OgOINe. .......coveiiiiiiiiiiii e 2
D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE kod CPV45100000-8
D-01.01.01 Odtworzenasy i punktOw WySOKEIOWYCH ........cccevviiiiiiiiiiciee
D-01.02.01 UstCie drzew i KrzakOW.........ccoveveeeeiieiiiiiimemeeeeeeeeeeeeees
D-09.01.03 Koszenie tyawiszczenie chwastow na poboczach........c.......21

D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE  kod CPV 45112106
D-02.01.01 Wykonanie wpkw w gruntach nieskalistych .............c.ccceeeeerennnee. 25

D-04.00.00 ROBOTY NAWIERZCHNIOWE  kod CPV 45233220-7

D-04.01.01 Koryto wrapmofilowaniem i zagszczaniem podi@.......................... 28
D-04.04.01 Podbudowauskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznied2
D-04.04.02 Podbudowauskywa tamanego stabilizowanego mechanicznie..35

D-06.00.00 ROBOTY WYKQNCZENIOWE  kod CPV 45233140-2

D-06.03.01 UZUPEIEREIOCZY ... ...t e e e 38
D-09.01.01 PlantoWan@lI@CZY ...........eeeeiieiiiiiiiieieeee et e e e e e e e e eneees 41
D-10.07.01 Zjazdy do podarstw i na drogi boczne.............c....cmmmmevvvieeneeee.. . 43

D-07.00.00 URADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU kod CPV 45233290-8
D-07.02.01 OZNaKOWANTEHIDWE ......evviiiieeeeeiciiiieet e e e e e e s s eeeesrere e e e e e e e e s snabnneeeeas 43

OPRACOWAL.:




OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -M-00.00.00
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powiatowych , miejskich i gminnych

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegOtowa specyfikacja techniczna
GDDP - Generalna Dyrekcja Drog Publicznych
PZJ - program zapewnienia jako
bhp. - bezpieczsstwo i higiena pracy
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclznej (OST)  wymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robét drogowych i mostowych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi olkm@wjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgniraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gash krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaclewdédzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnmwymagania ogélne, wspoélne dla robot edjpgh ogdlinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR gbszczeg6inych asortymentéw robét drogowych itavagch. W
przypadku braku ogdlnych specyfikacji technicznyeiidanych przez GDDP dla danego asortymentu robsialenia
dotycz rowniez dla SST spormlzanych indywidualnie.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pozéj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-uaytkowa (droga) albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny,azet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtee miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z
nadsyplq - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginej.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (mor@awva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdoneichu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeavidzilo usugtia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsgty do notowania zdarae
okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania
polecé i innej korespondenciji technicznej paaiey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkecenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawiapo, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcapowiedzialna za nadzorowanie robét i administraeémontraktem.
1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulpahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielhcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwéz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanginbnami, stiacy
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliége szkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdapo, nieztbdne do
przeprowadzenia wszelkich badieprob zwhzanych z ocenjakaosci materiatéw oraz robot.
1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektow i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymiera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania ob@n od ruchu na podie
gruntowe
i zapewniaicych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana hbegedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwy Scieralry a podbudow, zapewniaica lepsze rozigenie
napezen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazita do wyréwnania nieréwidci podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolnag# nawierzchni stiaca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa nmie sktadé
sie
z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza - gornas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktada& sig
z jednej lub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek poditga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinajca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej ghimvnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkdmratania
mrozu.
h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefivsienia przenikania cwstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.
i)  Warstwa odgzajca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtej sk do nawierzchni.
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1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiesi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogidazamych

Z nia urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imoréwnie. obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzei chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - g&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazddw, umieszczenia wdzeh organizacii i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aey pod nawierzchiido gkbokaici przemarzania.

1.4.28. Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaitéezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gtazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydauaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agméinia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzt dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdwdwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmaskiad droga,
kolej, rurocig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$éz dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegwozeMsktadd sig z pelnejsciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komoér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uponzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji tereno@ruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtaniedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszerokéc konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblinpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikdbw mierzona wéwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inmg droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - & przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebna catcs¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie maee polega na wykonywaniu
rob6t zwhzanych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrafbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdét, bezpiearswo wszelkich czynni na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodhdoz dokumentagj projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktdw gtéwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz egzemplarz da@nteciji projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddoza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliviasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaeblzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwedpiajacym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentag
wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kidrWykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.
1.5.3. Zgodno $¢ robdt z dokumentacj g projektow g i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowd®kumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania ok§lene w chaby jednym z nich sobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumejitac



W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohouye kolejndé ich waznosci
wymieniona
w ,Kontraktowych warunkach ogdélnych” (,Ogdéinych weakach umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadogilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deacyz) wprowadzeniu odpowiednich
Zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabialzgodne z dokumentacprojektovs i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wart@i docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw ine@téw budowli musg
wykazywa zgodndé
z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie megzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowy lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontgped ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkres
trwania realizacji kontraktu,zado zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiece
robét w okresie trwania budowy. W zahesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizaciji ruchu powinienéhya bigaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i edzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewstay ten sposdb bezpiecztwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni statle warunki widocgciow dzier i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgtiéw bezpiecaestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie txda akceptowane przezagniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktovs.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaweealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywd tymczasowe ukglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeinne srodki niezledne do ochrony robot,
wygody spoteczngei i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroldii wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pitgazdéw i maszyn pracigych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnioimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktovs.

1.5.5. Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dmte ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywadteren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieeséio przepiséw i norm dotygezych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkm innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegdiny wzgdl na:

1) lokalizact baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopdérogdiojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekow wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
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Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszeadnibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed
dostpem os0b trzecich.

Wykonawca bhdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoi@rem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do rob6t bda miaty aprobag techniczm wydamy przez uprawniom jednostl,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatlowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azplaiczeniu robét ich szkodlivéé zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych wbudowania. zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na wycie tych materiatébw od wigiwych
organow administracji gestwowej.

Jeceli Wykonawca uyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj
1.5.8. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzddoych wigcicielami tych urzdzer potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xamiewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamam rozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzez lzdzie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiadé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzémstalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przeza#éamcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposéb powodygy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy
mieszkaniowej wgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétigp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych palzy
Wykonawea a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wtasko i drég wewrtrznych. Jednaie, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdp one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci gzen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowésie do ustawowych ogranicazenaciskdw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszetkeézledne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie spetnigje
tych warunkéw zostaty usugie z terenu budowy. Pojazdy powoshig nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone
naswiezo ukaczony fragment budowy w odfsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich
robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleag@rinzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecze astwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawocglbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegélngci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrom rob6t i za wszelkie materialy i uradzenia uzywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robét przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocaé roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn&wszystkie zargdzenia wydane przez wiladze centralne i miejscoveg arne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg s jakikolwiek spos6b zwizane z wykonywanymi robotami icthizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanow@dczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idgzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgii, materiatow
lub uradzer uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstaagajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obecizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyokrye
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Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknienykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioroéw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasaekonkretne normy i przepisy, ktore spethienap
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglatobowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséile av warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥¢jprzypadku
gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnoszsic do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ rownie
stosowane inne odpowiednie normy zapevag®jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwenide przez Iayniera/Kierownika projektu. Ranice pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzeditaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&b o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmielowy lzda uwazane za wiasnd Zamawiajcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogpowa zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawe ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktdn nalery
zwiekszy¢ cere kontraktove.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidgjealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpiecZyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport oraz inne
urzadzenia towarzysce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B&plecze Zamawiagego”.
2. MATERIALY
2.1.7Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymawg¥staniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongch
rob6t, Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegotowe informacje dotygze
proponowanegdrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyshteriatow jak réwniz odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel witacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowgzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyed rozpoczciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi fgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metadwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracjigiewowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagda ilosciowych i jakagciowych materialdw
pochodzcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dzieawy i inne jakie okz sie potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow miejscowych dda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utkvacji terenu po ukieczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc wskazamych
dokumentach umowyeda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegOlnione w dokumentach umowy, chylealizyska na to piserzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatdow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w
miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatéw do innych robdt, .nte dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tychterialow zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezagniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdumazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigp 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie zaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie fagdgmaganych
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj materiatu nie nie by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mbterdo czasu gdy dula one uyte do roboét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadya sjakos¢ i witasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.
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2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwoérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbkterialtdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okigonej partii materiatdw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegei wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelsfida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zoboazany do aywania jedynie takiego spgtui, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych robét. Spetz uzywany do rob6t powinien ktyzgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgedem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprzitu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami sakmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdci do pracy. Powinien t#yzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego gycia spratu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomurzyska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie mie by pdézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkow umowy, zostan
przez Irtyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i m@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych rob6t i wktiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba s$rodkéw transportu powinna zapewhigorowadzenie robét zgodnie z zasadami dergmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianymows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetni& wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiainnych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnigie tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca khdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniskagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, dia 2godné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wyke® oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdpnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytygzew planie i wyznaczenie wysoé@ wszystkich
elementéw robdét zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pimie
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostarusunete przez Wykonawg na
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany kbid okaze sk skutkiem btdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wgsckprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialioi za ich doktadngt.

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéhot kkda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowas SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatéw i robot, rozrzuty
normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawdi do akceptacji layniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakixi. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania
rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pmdupcy wykonanie robét zgodnie z dokumengacj
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawieré
a) czs¢ ogolmn opisupca:



—  organizagjwykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaanibot,

—  organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékoterminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw robét,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych robét,

—  wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

- sposéb oraz forngromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé

sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hrologicznym, proponowany

sposob i form przekazywania tych informacji Zgnierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczego6tow opisujca dla kadego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i usdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz wyposzeniem w

mechanizmy do sterowania i udzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkOw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatladunku materiatow, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

-  sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéwdprteat, ich wiasciwosci w czasie transportu,

—  sposob i procedumpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie

urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdbwwaytania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych

elementéw robdt,

—  sposob pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazony jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakéci materialdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania
prébek i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyimier/Kierownik projektu mee zaada® od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowataj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialbw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam chkoee, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést konieczny, aby
zapewn¢ wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane uydzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglajyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczacych uradzea laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rhéiod
badawczych. Jeli niedocagniccia te tyda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsunete i stwierdzona zostanie odpowiednia j&kdych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébgartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bhdzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probelkdsa dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez bkyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakweeypty przez Iayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Ilayniera/Kierownika projektu Wykonawca etizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktdre budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmrzez Wykonawe usungte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkolwybadé pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanAwiagcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiared przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adkp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowsozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezdyniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmymiaru lub badania, Wykonawca przedstawi §migi ich wyniki do
akceptacji layniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywéa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaod

Wyniki bada& (kopie) keda przekazywane ltynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokomgmia kontroli, pobierania prébek i badania matériatv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materiatéw powinien udziethu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegzgz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badania,eizie ocenid zgodnd¢ materialow i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieta préobki materialtdbw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgécinmateriatéw i robét z
dokumentagj projektowg i SST. Ma@e rownie: zlec, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtérnych lub dodatkowych batla
pobierania probek poniesione zostpnzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mége dopuyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz afgciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

—  Polsk Normg lub

—  aprobai technicza, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowidmlskiej Normy, jéeli nie s objete

certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do rob6t
bedzie posiadate dokumenty, okédajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami badéa wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetni&ych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dlick okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawiljacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpietzisva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatesaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwatechnilky, w poradku
chronologicznym, bezgoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungeldda oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramow
robot,

—  terminy rozpocgia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robét,

- przebieg robot, trudéa i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia ltyniera/Kierownika projektu,

-  daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikagich i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw robaét,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robd6t podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom

szczegolnym w zvwazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyexe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotyee sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyeze jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praegadzonych badaz podaniem, kto je

przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoinych elementéw budanpiodaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydad przedi@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Ityniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $*rojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiar6w stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si sposéb eigly w jednostkach przgjych w kosztorysie i wpisuje do kski
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnob lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lkeda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudostepnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiméumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do el
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&otacy projektova i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dghkoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robdt i materiatow

Diugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtulinii osiowe;.
Jeli SST wiaiciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w i jako diugéé pomnaona
przez sredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg¢ pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdédab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ueglzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje apizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST @lzie
utrzymywda to wyposaenie zapewniap w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakie w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtfiezbeda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki
obmiardw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyiierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogg@impostpu robét.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidrebzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpigj jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolgd powiadomienia o tym fakcie tgniera/Kierownika projektu.
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Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czici robét. Odbioru cgciowego rob6t dokonuje

si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiobot dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania robét w odniesieniu do ichidip jakasci | wartasci.
Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotow® do odbioru ostatecznega:dzie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem isenje o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakmzenia rob6t i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezorez Zamawiagego w obecriei Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jaaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robét z dokumentagprojektova i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozieazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekoavych lub robdét uzupetniagych w warstwiescieralnej lub
robotach wykdczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakg¢ wykonywanych robo6t w poszczegdlnych asortymentaigiznacznie
odbiega od wymaganej dokumentapyojektow i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéséno ruchu, komisja dokona pater, oceniajc pomniejszog wartas¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymafy@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokdt odbioru ostatecznegatrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowéanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\esli zostata sporazona w trakcie
realizacji umowy,

szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstavd@kumentdéw umowy i ew. uzupetrieg lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i kaizki cbmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZ],

deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zaiczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzcych (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom uradzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegimtaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wegdem przygotowania dokumentacyjnego nigld gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzunpahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahdtr zwikzanych z usurtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarows ustalora dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmtowe] kdzie uwzgtdniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robéti obejmowa:

—  robocizr bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartd¢ zwzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkdw i transportu na teren
budowy,
- wart@¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obawiljacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki olkglene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

Nookwh

®
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczethigpii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posipu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukej tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kganikdw, barier, oznakowgi drenau,
() tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie initgtie tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo bu@mow!(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z ppoejszymi zmianami).
2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachigartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogoinych Specyfikacghheznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drognignej Przystajnia Wie- Przystajnia Kolonia Swierczyna, gm.
Brzeziny”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdi®gowej oraz potzenia obiektow
inzynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robdt pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysnewego punktdéw gtéwnych osi trasy i punktéw wigseiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktamygnaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysaiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdw w sposo6b trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie gé&paitatwiajcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzevyznaczenia osi obiektu i punktéw wysé&iowych,
zastabilizowanie ich w sposo6b trwaly, ochgapoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposoéb igpivy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowasiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz poatkowy i kohcowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okiéenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
srednicz od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diuge okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istagj nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mig diugasé okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmvych naley stosowa nastpujacy sprzt: teodolity lub
tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, tatigsmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysoka@ciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadnici pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:it i materiaty do odtworzenia trasy Bma przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQ@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i
pomiary geodezyjne niezbine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiaatag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wénzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedt te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweiednych rzeczywistych, akceptowane przez
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Inzyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe
w takim przypadku obgza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaroéw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okrellajace w sposOb wyrmy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawjo zostan zniszczone przez Wykonawdwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeaio dalszego prowadzenia robét, to zestare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne pikwidtowej realizacji rob6t nale do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiasy i punktow
wysokdéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pramy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #ekdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odlegidpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatlary¢é poza granicami rob6t ze#anych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboazelery zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssfh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyr&gne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o dokumentagprojektova oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentac;ji projektowe;j.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leigzrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtiasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenbyé
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktdéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovczaly Wykonawca robét zagt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gaaicot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumeniapjojektowy oraz w miejscach wymagajych uzupetienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachcaathwanych przez iyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw nalg stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegh&t
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegtd¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okémjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmqorzyczotkow i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajeka powinna zawiefaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie nalg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé&kowych naley
prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektoéw jestdda obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
8.2. Sposoéb odbioru robot
Odbiodr robdét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnychrasly i punktéw wysokiziowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewdnymawytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, rocta ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatw@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie rob6t mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olesingvestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpemoma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysdkimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.

NoogkrwdpE
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Brzeziny

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mst@racowana na podstawie Ogdélnych Specyfikacﬁh?ﬁiz:znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drognignej Przystajnia Wie- Przystajnia Kolonia Swierczyna, gm.
Brzeziny”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z usurtciem drzew i krzakow.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia \WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z usurciem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robét przygotowavetzy
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfokt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwezanych z usugtiem drzew i krzakéw naky stosowa:

— pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargmiich usunicia z pasa drogowego,

— spycharki,

— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karpin oraz gazie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wart@¢ jako materiat sytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydtyansportowane
w sposO6b nie powodagy ich uszkodzé

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usurtciem drzew i krzakdw obejmajvyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypahder oraz ewentualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.

Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokop@winnych miejscach wskazanych w
dokumentaciji projektowej, powinien dpczyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zw#ane z usurciem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinkg drzew o wtaciwosciach materiatu kytkowego nalgy wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym
przez Irzyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktorych griest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teedeyn
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawabczgsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie prze&ta@2s.

W miejscach nasypow teren naleczycic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly sina gebokasci do 60 cm
ponizej niwelety rob4t ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona doiesa, powinna b§ przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe;, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgakaany przez odpowiednie wladze.
5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdige s¢ w pasie robét ziemnych, powinnydwykarczowane, za wafkiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obebie nasypOw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu znajduje sb
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korainogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pcawkiine pod
nasypami powinny hisciete nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnterenu. Powssze odsfpstwo od ogdlnej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowanizeljgrzewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw
nasypu,

b) w obebie wyokmglenia skarpy wykopu przecirgego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgicte rowno
z powierzchni skarpy albo porkj jej poziomu.

Poza miejscami wykopdw doty po wykarczowanych phiaaley wypetnié gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagsci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00R6boty ziemne”.
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Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich
wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewadstawiajce warté¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnyvykopane z diy ostraznoscia, w
sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkagzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostatoi po usunigtej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostaliopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spgtt, to sposdb wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta sptz. Niewzyteczne pozostadci po przerébce powinny byusunite przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestimnosci usungtej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca mavaizek
zadbd, aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigszea i odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, umoviajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanietactice wymuszonym doptywem powietrza. Po zaaeniu spalania
ogien powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawieni@ych sk czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wady zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spaleniestigorzeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien
usura¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w infeste zaakceptowane przezyniera, w ktérym hdzie
mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny kyusunite przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po spaleniu,
za zgod Inzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny bge uktadane w warstwach. ¥& warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacljyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cmi
powinna by odpowiednio wyréwnana i zasgczona. Pozostaic po spaleniu nie magoy¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgdia st przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jak&i robot polega na wizualnej ocenie komplégiaisunicia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotoéw. Zagzczenie gruntu wypenigijego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania olétene w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowe robét zwizanych z usugtiem drzew i krzakéw jest:
— dladrzew - sztuka,

— dla krzakébw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykarnaagych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuije:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieggaha koe drzewrn, wzgkdnie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,
— zasypanie dotéw,
— uporzidkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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KOSZENIE TRAWY | NISZCZENIE CHWASTOW
NA POBOCZACH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogoinych Specyfikacghhieznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drognignej Przystajnia Wie- Przystajnia Kolonia Swierczyna, gm.
Brzeziny”
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z koszeniem trawy i niszczeniem chwastévasigodrogowym.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest aekiem stanowtym integralm czg$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot awanych z:
- robotami przygotowawczymi,
- koszeniem traw i chwastéw w pasie drogowym kosiaika
- wycieciem trawy w miejscach niedeginych,
- chemiczna walka z chwastami i samosiewami.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Standard utrzymania drogi - zespét wymagekreilajacy poziom bigacego utrzymania drogi i jej wypagenia w
zaleznosci od funkcji i obcazenia ruchem.
1.4.2. Jednoroczne samosiewy $liay rozmnazone samoczynnie z nasion drzew i krzewéw w miejscaepaadanych.
1.4.3.Chwasty - réliny niepazadane, wystpujace wéréd upraw rélin (w tym wypadku - traw), hamage ich rozwdj i
jakosé.
1.4.4.Srodki chwastobojcze - chemiczieodki (herbicydy) do niszczenia chwastéw wmgch uprawach, w tym wypadku
w trawnikach.
1.4.5.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puiev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2.8rodki chwastobdjcze (herbicydy)
Do selektywnego lub catkowitego hamowania rozwofuniszczenia chwastow, najestosowa srodki
chwastobdjcze (herbicydy) aktualnie dgste na rynku, odpowiadgje:
a) polskim normom, np. BN-75/6054-02 [2], BN-76/60®4+{3], BN-87/6054-06 [4], BN-79/6054-08 [5], BN-79/46-09
[6], BN-79/6054-10 [7],
b) aprobatom technicznym, wydanym przez uprawnjedrostki.
Przechowywaniérodkdw chwastobdjczych powinno bggodne z PN-C-04657 [1].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do koszenia trawy i niszczenia chwastow
Wykonawca przyspujacy do koszenia trawy i niszczenia chwastow powinigkaza sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
a) kosiarek
- kosiarki trawnikowej spalinowej, do koszenia na ejsiaych powierzchniach eksponowanych, takich jaysepki,
parkingi, szczegolnie przy drogach o standardzieyatania | oraz ziefeosiedlova,

- kosiarki doczepnej do ginikdw, do koszenia dych powierzchni, jak: pasy dzigle, pobocza lub pasy drogowe
poza koron drogi,

- kosiarki wysegnikowej, doczepnej doagnika, do koszenia na skarpach i przeciwskarpach,

- kosiarki zytkowej, spalinowej lub elektrycznej, do koszeniamiejscach niedogpnych, takich jak: pod barierami,
przy ogrodzeniach, znakach, pachotkach oraz innyefdzeniach drogowych,
b) opryskiwaczy
- opryskiwacza plecakowego, do opryskéw mniejszychigzchni i terenéw niedogbnych,
- opryskiwacza eignikowego, do opryskéw dych powierzchni.
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2.Srodki transportu
Do przewozurodkéw chwastobdjczych, skoszonej trawy, chwast@anieczyszczemozna wy¢ dowolnego
sprztu transportowego.
Przy transporcie herbicydow najestosowa sic do wymaga PN-C-04657 [1].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje przed oozgiem koszenia, najlepiej wczeswiosm.
Do robét tych zalicza si
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- wybranie z trawy kamieni, gruzu, puszek metalowiathinnych zanieczyszcae
- wygrabienie lici, ktore spadly z drzew,
- rozgarngcie kretowisk,

- wyw0z zebranych zanieczyszézea wysypisko publiczne lub sktadowiska wtasne,uggodnieniu miejsca wywozu z
Inzynierem.

5.3. Koszenie traw i chwastoéw

Koszenie traw i chwastow na pasach drogowych poaviné wykonywane dwukrotnie, pierwsze w okresie
wiosennym, drugie - letnim. Rozpagie i zakdiczenie pierwszego koszenia traw i chwastow powinytonvykonane w
takim okresie, aby nie dogei¢ do wysypu nasion chwastéw w wyniku ich przekwdtig. Najbardziej miarodajnym
okresem pierwszego koszenia traw jest okres drpgiewy maja, przy czym termin rozpacia koszenia powinien by
uzgodniony z laynierem. Drugie koszenie traw i chwastow powinné Wwykonane w terminie do Kea sierpnia, w
zaleznosci od takich czynnikéw, jak:

- charakteru drogi,

- standardu utrzymania danej drogi,

- natzenia ruchu,

- wystgpowania obszaréw zabudowanych,

- wystepowania parkingéw,

- istnienia pomnikéw przyrody, itp.
Inzynier maze zwigkszy¢ czgstotliwosé koszenia traw na pasach drogowych lub ékreych fragmentach drogi.
W pierwszej kolejnéci powinny by koszone trawy i chwasty na koronie drogi, a w egéingci wystpujace na:

- pasach dzietych,

- wysepkach i trawnikach,

- poboczach,

- pod barierami,
oraz w miejscach mgych zasadniczy wptyw na wizualny wydldrogi.

W drugiej kolejnéci powinny by koszone skarpy i przeciwskarpy rowéw.

Kolejnas¢ koszenia Wykonawca powinien uzgodailnzynierem.

Wysoka¢ trawy po skoszeniu powinnabpie wigksza nk 5 cm.

W wyjatkowych przypadkach, zwlaszcza na drogach o mabghu i przy ekonomicznej konieczioo
zmniejszenia iléci robot utrzymaniowych, klynier maze dopydci¢ koszenie traw i chwastéw w granicach pasa drogoweg
po osagnieciu przez réliny wysokasci 30 cm i przy pozostawieniu najliszej wysokeci roslin po skoszeniu 10 cm.
Nalezy zwraca& uwag, aby trawa i chwasty nie powodowaty ograniceédoczndci i nie zastaniaty urdzer drogowych
(np. barier, znakdw) co me stworzy zagraenia dla ruchu drogowego lub utruéigiraznosé rowdw odwadniajcych.
5.4. Wyckcie traw w miejscach niedosipnych

Wyciecie traw i chwastéw w miejscach niedgstych i czéciowo obsadzonych wykonujesdkosiarkami
zytkowymi réwnolegle z gtéwnym koszeniem. Dopuszsiakoszenie w tych miejscach traw, chwastéw i jedoangch
samosiewow kas
5.5. Usungcie skoszonej trawy i chwastéw

Poniewa trawy rosmace w pasie drogowym, zwtaszcza wzdlrég o ruchu wkszym od 5000 poj./dah
zawieraj szkodliwe substancje (gtéwnie otdéw), zawarte wispah samochodowych i sptywach deszczowych z jezdn
nalezy:

- zabranié wypasu bydta w pasie drogowym orazwania siana jako paszy dla bydta,

- skoszone trawy zgrahizebrgé w stosy i spali albo usua¢ na wysypisko, wzghnie kompostowatacznie z ,czystymi”
odpadkami rélinnymi przez kilka miesicy przed ich ayciem do nawgenia przy robotach pigjnacyjnych zieleni.
Sposbéb usugcia wzgl. miejsce wywozu trawy i chwastéw powinny lzaakceptowane przezzymiera.

5.6. Chemiczna walka z chwastami i samosiewami
Przy chemicznej walce z chwastami i samosiewankdigwca stosuje opryski:

- $rodkami chwastobojczymi selektywnymi, likwidigymi chwasty dwulicienne z tym,ze oprysk powinien hy
wykonany w okresie intensywnego rozwojglio,

- $rodkami do catkowitego niszczeniaslia zielonych, przy czym oprysk naie wykonywa& w miar potrzeby przez caly
okres wegetacji, od wiosny do jesieni.

Wykonawca zobowgzany jest uzgodsiz Inzynierem rodzaj stosowanyéhodkéw chemicznych, ikg i
dopuszczalne zycie wraz z odpowiednimi tolerancjami. Nayebrat pod uwag, ze srodki chemicznegszkodliwe dla
zdrowia isrodowiska, a ich nieumigjne stosowanie ni@ powodowaé zagraenie zdrowia izycia ludzi oraz zwierat.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@dlpkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot najeprzeprowadz&ciagta kontrok poprawndci koszenia trawy i niszczenia
chwastow, zgodnie z wymaganiami pktu 5, w tym wzegoIndci:

- usunkcia wszystkich obcych zanieczyszizemiejsc pracy kosiarek,

- dopilnowania terminu pierwszego koszenia traw i astéw, aby nie nagtit wysyp dojrzatych nasion chwastow,
- skontrolowania dopuszczalnej wysgkbtrawy po jej skoszeniu,

- usungcia i zniszczenia skoszonej trawy i chwastow, zg@drnwvymaganiami,

- kontrolowania jakéci i ilosci srodkéw chwastobéjczych przy chemicznym niszczehiwastow.
23



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow, koszenia traw i niszczenia chwastéw jeSi(metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, SST i wymaganiamizimiera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem talejiawedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajroboty przygotowawcze.
8.3. Odbidr wykonanego koszenia
Odbioru koszenia zalecagsiokong& w nastgpnym dniu po wykonaniu koszenia, ze wzlyl na wizualne zanikanie
robét, szczegdlnie w okresie intensywnego wzrosglir.
Odbioru opryskéw dokonujessiv momencie, gdy widareakcg oprysku chemicznego nastimach.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rhkoszenia obejmuje:

- ustalenie miejsc koszenia,
- roboty przygotowawcze (usuie obcych zanieczyszaze miejsc pracy kosiarki),
- dostaw i prac: sprztu do koszenia,
- koszenie traw, chwastéw i samosiewow,
- wyciecie traw w miejscach niedeginych,
- grabienie i spalenie lub wywéz skoszonej trawywaktow,
- odtransportowanie spt,
- kontrok i pomiary.
Cena 1 rhchemicznej walki z chwastami i samosiewami obegmuj
- ustalenie miejsc usuwania chwastow,
- dostaw materiatdw i sprau,
- oprysksrodkami chwastoboéjczymi lufrodkami do catkowitego niszczeniashia,
- odtransportowanie spyta,
- kontrok i pomiary.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-C-04657:1999  Srodki ochrony rélin. Pakowanie, przechowywanie i transport
2. BN-75/6054-02 Herbicydy. Antyperz ptynny 38

3. BN-76/6054-04 Herbicydy. Aminopie P, MD

4. BN-87/6054-06 Herbicydy. Gramoxone

5. BN-79/6054-08 Herbicydy. Chwastox M

6. BN-79/6054-09 Herbicydy. Chwastox t

7. BN-79/6054-10 Herbicydy. Treflan EC-2.

24



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drognignej Przystajnia Wie- Przystajnia Kolonia Swierczyna, gm.
Brzeziny”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY (GRUNTY)

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotycge wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych
1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest ohekiem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot ziemnych w czasie budaby |
modernizacji drdg i obejmaijwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okégenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wysgpujacy w poditazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéredrie stanowit podie nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiematipodatnych i pétsztywnych [12] powinien charakiEwa sig
grupa nosnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci, nalery podtaze doprowadzi do
grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektpwSST.
3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéédono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w SST D021kt 5. Sposdb  wykonania  skarp  wykopu  powinien
gwarantowa ich stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa wzko wynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poglda lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrisi do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniglmoajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgmth, wymaga zgody gniera. Odspojone grunty przydatne do
wykonania nasypow powinny bybezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiadle Inzynier dopyci
czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,aygle odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.
5.2. Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotaiemnych powinno spetniavymagania, dotyexe
minimalnej wartdci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot mih

Minimalna wartdé¢ | dla:

Strefa didré innych drég
Korpusu Autostrad i drog al - h at - n
ekspresowych ategoria ruchu| kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokadsci od 20 do 50 cm of
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowymie spelniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1. deli wartasci wskanika
zag:szczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgniete przez bezpmednie zagszczanie gruntdow rodzimych, to nafe
podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia.
Mozliwe do zastosowanidrodki, o ile nie § okrellone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia doeptaciji
Inzynierowi. Dodatkowo mgzna sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
5.3. Ruch budowlany
Nie naley dopuszczéa ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréthavarstwy gruntu (nadkfadu) powsj rzgdnych
rob6t ziemnych jest mniejszaznd,3 m. Z chwih przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po
nim jedynie ruch maszyn wykorugiych &€ czynné¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow,
ktére nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu. Naprawa uszkoflzgowierzchni rob6t ziemnych, wynikajych z
niedotrzymania podanych powsj warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzergodnaci z wymaganiami okigonymi w dokumentaciji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdliwag: nalezy zwrocié na:
a) sposo6b odspajania gruntéw nie pogagsyagh wiasciwosci,
b) zapewnienie statecZuwbskarp,
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¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywaniadipo ich zakéczeniu,
d) dokltadné& wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug agen okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02100kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pkd 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatréci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na pdsyp odktad, obejmuge: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
—  odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
- zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj,
—  rozplantowanie urobku na odkfadzie,
- wykonanie, a naginie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywagt terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwranych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA GRUNTOWEGO

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogoinych Specyfikacghheznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drognignej Przystajnia Wie- Przystajnia Kolonia Swierczyna, gm.
Brzeziny”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag;szczaniem podi@ gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cz$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia \WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sig mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:
—  réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ake ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy maszyny,
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykevaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt walyjnych.
Stosowany spkt nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.0042.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyghi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio
przed rozpoaziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \eczejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podim,jest maliwe wylacznie za zgodl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmaotliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrioi jego moc naliey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgereboty
i do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakreiposob wykonania musidyaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odviee na odktad w miejsce wskazane przezirera.

Profilowanie i zagszczenie podiza naley wykona zgodnie z zasadami olkktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#acze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze ni projektowane rane podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulciinpodiaze na gébhokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowzujace dla gornej strefy korpusu, w $o koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstw do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiza naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriera.
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Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiiék zagszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia podiea (I)

Minimalna wartdc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cgzki

GOrna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgrg podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagsszczenia naley oprz& na metodzie obgien plytowych. Naley okreli¢c pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i wanego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracz& 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna liyrdwna wilgotndéci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptawinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roatie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezirera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadoigjnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w dotycacych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10razynalkm
2 | Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragiziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 | Zagszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzagziej
podiaza niz raz na 600 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach
gtownych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cmi -5 cm.
6.2.3.ROwnGi¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowngci podiuzne koryta i profilowanego podita naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nierébwngici poprzeczne naly mierzyt 4-metrovy tata.

Nierowndici nie mog@ przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektowy z toleranci + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracZa+1 cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ceo8j niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7.Zagzszczenie koryta (profilowanego podé)
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Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod# okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartii modutdow odksztatcenia, to waéto
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztécakrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bada wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté gruntu podtga powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujyieksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dalgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocaeplantowaniem,
-  zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- za@szczenie,
— utrzymanie koryta lub podta,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2.  PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mpddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeaizenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnaawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogoinych Specyfikacghheznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drognignej Przystajnia Wie- Przystajnia Kolonia Swierczyna, gm.
Brzeziny”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclaniej (SST) $ wymagania ogoélne dotygze wykonania i
odbioru robét zwdzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nahegd stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie.

Ustalenia zawartegsv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiame” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegtharécznie - jedna lub wéej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstgnaosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirigji
podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&igamia ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

OgobIne wymagania dotygze robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus#¥ymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puwdaw SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej mskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/lialiru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikac;ji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczejuskywa naturalnego stabilizowanego mechaniczniarpawv
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lutwiru z dodatkiem kruszywa tamanego, spehtiaj wymagania niniejszych
specyfikacji. Kruszywo tamane me pochodzi z przekruszenia ziarawiru lub kamieni narzutowych albo surowca
skalnego.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszeizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0QifRolowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyméamgan
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyece sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyece transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwaszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d0#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podim powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.0@dfudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP odi@B0%
lub powyzej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxre rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podadp kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkaya odcinki prébne, zgodnie z zasadami glaeymi w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidragjkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsxVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéniaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoind"6oR.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w $504.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
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6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04004£L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-040fL@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy pfatrisi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmagyania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-  oznakowanie robot,
—  sprawdzenie i ewentualnapraw podiaza,
-  przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecepi,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozl@enie mieszanki,
-  zagszczenie rozizonej mieszanki,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus#yymagania ogélne” pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drognignej Przystajnia Wie- Przystajnia Kolonia Swierczyna, gm.
Brzeziny”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecizniej (SST) $ wymagania ogolne dotysze wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarsgbilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jedunentem stanowtym integralm cz$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej Przystajnia WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.

Ustalenia zawartegsv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaigidlme” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méchrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki,
ktoéra stanowi warsteynosna nawierzchni drogowe;.
1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirigji
podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gemia ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogodlne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusxVymagania ogolne” pkt
15.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puniev OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tantdngtabilizowanych mechanicznie powinna byuszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcdnsga lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miawiru
wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszeizgbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00dfRmlowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speiniawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagan
ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyegce sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogoine” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyece transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowaigzzyw. Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-08®@4Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa naley wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04 B6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.
Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od@380%
lub powyzej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podivadz kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 5.4.
5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkeuya® odcinki probne, zgodnie z zasadami glaaymi w
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidrogf@okt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi robdt podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kywsiVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolmt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robo6t podano w as04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Rddlva z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
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6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-040,@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04M#®dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmé&lgania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 ipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentuaimaprawe podtaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie rozteonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yywagania ogoine” pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 06.03.01

UZUPELNIANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Brzeziny

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drognignej Przystajnia Wie- Przystajnia Kolonia Swierczyna, gm.
Brzeziny”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtécznej (SST)sgswymagania dotyerce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z uzupetnianiem poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych ze uzupetnianiem poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.
1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.
1.4.4.Pozostate okiéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puiv OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetniania goppodano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okéonych w niniejszej SST powinien wykazsig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

- réwniarek z transporterem,

- rowniarek do profilowania,

- tadowarek czotowych,

- walcéw,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikdw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej SST, nina korzysta z dowolnychsrodkow transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MXQ@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Profilowanie poboczy

Uzupetnianie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprgtem mechanicznym wg pkt 3.2.

Uzupetnianie poboczy naidg przeprowad od kravedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym
w dokumentac;ji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas uzupetianiagaynaley wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu naje
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotngci optymalnej
poprzez dodanie wody i z&gic.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsd najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgod®&l-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wgbien) i zanizenia w poboczach natg je uzupetnt materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyogah wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneghzie uzupetienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo
wilgotnoici optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstvg materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa makoa”. Wilgotng¢ optymalr, i maksymall gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek najeokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie utbonej warstwy materiatu uzupetragggo naley prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spitu do zagszczania musi liyzaakceptowany przez4yniera. Zagszczona powierzchnia
powinna by réwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada
sladéw po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmosi co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodié&lzB-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgmu proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszankitwge®ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST B@1.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaroéw w czasie prowadzenia robét podanoblidg 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetniegj 2 probki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 probki
uzupehiagcej
3 Wilgotnai¢ optymalna gruntu Wcictym 2 prébki
poboczu
4 Wskanik zag:szczenia nacinanych lub 2razynalkm
uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w po zaiazeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréyeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 Réwnd¢ podtwna co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci + 1%.
6.4.2.R6wnai¢ poboczy
Nieréwndici podtwne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit
pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
-  oznakowanie robdét,
—  $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
—  odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupetaéago,
- rozl@enie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania lalooygte
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalgoty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest ohekiem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest fakaiment przetargowy i kontraktowy przy zlecanializaciji
rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z:
- profilowaniem skap poboczy z gruntu z koryta drmgz plantowaniem terengdncego w bezpéedniej bliskdci do
wykonywanych prac.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadeg wi&ciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwoj.
1.4.7.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
Niniejsza specyfikacja dotyczy rob6t zwanych z wykorzystaniem gruntu dowiezionego.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna Byzdijeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh n
przekraczajcych 2 m wysokéci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa lpudowy - nie mze by zagruzowana, prze§oieta korzeniami,
zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania robo6t
Wykonawca przygpujacy do wykonania poboczy powinien wykézk mozliwoscia korzystania z nagbujacego
spratu:
- sprzt pozwalajcy na rozplantowanie przywiezionego gruntu wgzlimmsci Wykonawcy
4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawgialioe” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-0@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@0Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowvy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania plantowania poboczy
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) 8 wymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru zjazdéw do gospodarstw i na drogi boczne.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest dmkiem stanowtym integralm czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
1.3.1.Zakres stosowania zjazdoéw
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezzkonywania zjazdéw do gospodarstw i na drogi becz
1.3.2.Rodzaje nawierzchni stosowanych na zjazdach
Niniejsza SST dotyczy konstrukcji nawierzchni zajciej stosowanych przy wykonywaniu zjazdéw (KPED -
typowe konstrukcje nawierzchni na zjazdach) [1].
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Zjazd - uradzone miejsce dogtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzdisioigi przylegtego terenu i jest
uzgodniona z zagdlem drogi. W zalinosci od petnionej funkcji, rozrénia sk dwa typy zjazdéw: publiczne i indywidualne.
1.4.2.Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dogtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktéryestj prowadzona
dziatalng¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia ¢pgido parkingu, stacji paliw, obiektow gastronaznigch,
obiektdéw przemystowych lub innych obiektéw ogélnstdpnych.
1.4.3.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktory jestytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia degtdo pojedynczych posesji, zabudavgspodarczych, na pole lub do innych obiektéw
uzytkowanych indywidualnie.
1.4.4..Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczce robét
Ogdlne wymagania dotyaee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogaln
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
2.2. Materiaty do konstrukcji nawierzchni zjazdéw
Materiaty wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgedpowinny odpowiadavymaganiom
zawartym w punkcie 2 odpowiednich OST:
— materiaty do nawierzchni z mieszanek mineralnorbitznych, wymagania wg SST D-05.03.05 ,Nawierzctmie
mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanych nagd',
— materialy do nawierzchni tluczniowej, wymagania 88T D-05.02.01 ,Nawierzchnie ttuczniowe”,
— materialy do nawierzchni brukowcowej, wymaganiaS&T D-05.02.02 ,Nawierzchnie brukowcowe”,
— materiaty do nawierzchni powierzchniowo pojedynonovalanej, wymagania wg SST D-05.03.09 ,NawierZzahn
pojedynczo powierzchniowo utrwalana”,
— materialy do podbudowy z gruntu stabilizowanego eetem, wymagania wg SST D-04.05.01 ,Podbudowa atgriwb
kruszywa stabilizowanego cementem”,
— materialy do podbudowy z chudego betonu, wymagagi&ST D-04.06.00 ,Podbudowa z chudego betonu”,
— materialy do podbudowy z tlucznia, wymagania wg £504.04.04 ,Podbudowa z ttucznia”,
— materialy do podbudowy z kruszywa naturalnego Btalwvanego mechanicznie, wymagania wg SST D-04104.0
.Podbudowa z kruszywa naturalnego”,
— materialy do podbudowy z kruszywa tamanego stabilanego mechanicznie, wymagania wg SST D-04.04.02
.Podbudowa z kruszywa tamanego”.
2.3. Materiaty do wykonania przepustéw
Jezeli w dokumentaciji projektowej lub SST przewidziamgkonanie przepustow pod zjazdami, to materialyte
do ich wykonania powinny odpowiadlaymaganiom SST D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”
2.4. Materiaty do robét wykonczeniowych
Materialy do umocnienia skarp i rowow przy wykoramiu zjazdow powinny odpowiadlaymaganiom SST D-
06.01.01 ,Umocnienie skarp i rowow przez humusoeaabsianie, darniowanie”.
3. SPRZET
Wymagania ogolne dotyaeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Do wykonania zjazdéw natg stosowd ten rodzaj sprtu, ktéry zostat podany w punkcie 3 odpowiednicl'SS
— sprzt do wykonania robét ziemnych, wedtug OST D-02.00,Roboty ziemne”,
— sprzt do wykonania robét nawierzchniowych, wedtug odjemmich OST, wymienionych w punkcie 2.2 niniejszej
specyfikacji technicznej,
— sprzt do wykonywania przepustow pod zjazdami, wedtu@ $806.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”,
— sprzt do wykonania umocnienia skarp i rowow, wedtug $506.01.01 ,Umocnienie skarp i rowéw przez
humusowanie, obsianie, darniowanie”.
4. TRANSPORT
Wymagania ogoélne dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne”.
Transport materiatléw stosowanych do wykonaniadgazpowinien odpowiadawvymaganiom wedtug punktu 4
odpowiednich OST, wymienionych w punktach 2.2 - @idiejszej specyfikacji technicznej.

44



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne wymagania wykonania robét podano w OST @M30.00 ,Wymagania ogélne”.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przyspieniem do wtéciwych robot naley wykona roboty przygotowawcze zgodnie z wymogami
podanymi w OST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.
5.3. Wykonanie przepustéw pod zjazdami
Przepusty pod zjazdami najewykona zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-06.02.Bfzgpusty pod
zjazdami”.
5.4. Roboty ziemne
Roboty ziemne przy budowie zjazdéw na drogi bogameinny by z zasady wykonywane mechanicznie. Przy
budowie zjazdéw do gospodarstw, gdzie wysie niewielki zakres robo6t, roboty ziemne rady¢ wykonywane gcznie.
Wykonanie rob6t ziemnych powinno odpowiada/maganiom OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
5.5. Wykonanie nawierzchni zjazdéw
Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiadgmaganiom wedtug odpowiednich SST, wymienionych w
punkcie 2.2.
5.6. Umocnienie skarp
Wykonanie umocnienia skarp i rowdw przez humusaégyasbsianie i ewentualne darniowanie powinno
odpowiada wymaganiom OST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp i remgrzez humusowanie, obsianie, darniowanie”.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Sprawdzenie prawidtowéci robot przygotowawczych
Kontrola jakdci robdt przygotowawczych polega na sprawdzeniwgibdndci z:
a) dokumentagjprojektowa - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w OST D-01.00.00 ,Robotypgatowawcze”.
6.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania przepustéw pod zjazdami
Kontrola jakdci wykonania przepustéw pod zjazdami polega navegizaniu zgodnéci z dokumentagj
projektows na podstawie oglizin i pomiaréw oraz zgoddoi z wymaganiami wg SST D-06.02.01 ,Przepusty pod
Zjazdami”.
6.3. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania rob6t ziemnych
Kontrola jakdci robét ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédrm
a) dokumentagjprojektowa - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w OST D-02.01.01 ,Wykonanigopow w gruntach | - V kat.” i SST D-02.03.01
+~Wykonanie nasypow”.
6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdéw
Kontrola jakdci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwzgbdndgci z:
a) dokumentagjprojektovy w zakresie: grukiei konstrukcji nawierzchni, szerokm, rzednych wysokéciowych i
spadkéw poprzecznych,
b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich SST.
6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdow
Przeprowadzone pomiary nie powinny wykaz§wackszych odchylg w zakresie cech geometrycznych zjazdéw
niz to podano w tablicy 1.
Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefaadéw

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnig ~ Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona

Szerokdé, cm +5 +10 i -5
Rownai¢ podiwna, mm 9 12
ROwna¢ poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +1,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 +10
Grubai¢ konstrukcji nawierzchnt, cm +0,5 +2,0
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone diginej grubéci warstw

6.6. Ocena wynikéw bada

Wszystkie materiaty mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazojdstpstwa od postanowieOST, powinny by doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodém z SST, a po przeprowadzeniu bad@omiaréw mog by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji layniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdwduje z dokumentagj
projektows i pomiarami w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa SST podlegaj
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu, ktéry powinien ldydokonany po wykonaniu:

— prac pomiarowych,

— robo6t przygotowawczych,

— robo6t ziemnych i ewentualnie przepustow,
b) odbiorowi k@icowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platngé za nf (metr kwadratowy) zjazdu naleprzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocefakasci wykonanych
robd4t na podstawie wynikéw pomiaréw i badaboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie potrzebnych materiatow,
— wykonanie rob6t ziemnych i ewentualnie przepustow,
— wykonanie konstrukcji nawierzchni (nawierzchni imvualnie podbudowy),
— wykonanie robot wykaczeniowych,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i inne dokumenty wg odpowiednich SST, przyawgich w niniejszej ogéinej specyfikacji technicznej
Dodatkowo obowizuje:
1. KPED - Katalog powtarzalnych elementéw drogowy€BPBDiM , Transprojekt”, Warszawa 1979-82.
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Brzeziny”
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru
oznakowania pionowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej Przystajnia \WiePrzystajnia Kolonia Swierczyna,
gm. Brzeziny”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na dnogapostaci:
- znakdw ostrzegawczych,
- znakoéw zakazu i nakazu,
- znakdw informacyjnych, kierunku, miejscaiwbi znakéw uzupetiagych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszgzoa
konstrukcji wsporczej.
1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzdtibrego umieszczana jest 4éeznaku. Tarcza me by
wykonana z rénych materiatéw (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub sktadana.
1.4.3.Lico znaku - przednia &¢ znaku, stuaca do podania téei znaku. Lico znaku me by wykonane jako malowane
lub oklejane (fola odblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegélnych (znak z przejrzystyalorzyw
syntetycznych) lico znaku me by zatopione w tarczy znaku.
1.4.4. Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktérego lico wykne jest z materiatdw zwyklych (lico nie wykazuje
wihasciwosci odblaskowych).
1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wykgzwitasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspotdémym).
1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wgsik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jestzarznaku, wraz z
elementami stincymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).
1.4.7.Znak drogowy prz&vietlany - znak, w ktérym wewitrzne zrédto swiatta jest umieszczone pod przejrzystym licem
znaku.
1.4.8.Znak drogowy éwietlany - znak, ktérego lico jestwietlanezrédtemswiatta umieszczonym na zewtrz znaku.
1.4.9.Znak nowy - znak tytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miegty od daty produkgc;ji.
1.4.10. Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwarzez okres dieszy niz 3 miesice od daty
produkgciji.
1.4.11.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego ktdry nie ma normy, musi posiédaprobat
technicz wydam przez uprawniomjednostk. Znaki drogowe powinny miecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany
przez uprawniomjednostlk.
2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakow mog by¢ wykonywane jako:
- prefabrykaty betonowe,
— z betonu wykonywanego ,na mokro”,
— z betonu zbrojonego,
— inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.

Klasa betonu powinna bygodna z dokumentacprojektova. Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-B-
06250 [1].
2.3.1.Cement
Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim kl. 32,5, odpowiaggjwymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowdadgmaganiom PN-B-06712 [3]. Zalecag sstosowanie
kruszywa o marce nie zszej nk klasa betonu.
2.3.3.Woda

Woda do betonu powinna dyodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3226D
2.3.4.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny lstosowane fi przewiduje je dokumentacja projektowa, SST lub
wskazania Inyniera. Domieszki chemiczne powinny odpowiaggymaganiom PN-B-23010 [5].

W betonie niezbrojonym zalecagsstosowa domieszki napowietrzage, a w betonie zbrojonym dodatkowo
domieszki uplastyczniage lub uptynniajce.
2.3.5.Prety zbrojenia

Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonegoipoyodpowiadd wymaganiom PN-B-06251 [2].
2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1.Rury
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Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub égmormy zaakceptowanej
przez Irzyniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,efnie¢, zwalcowa i
naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesgoz sg w
granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Kofice rur powinny b§ obcite rowno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o deggrh:

- doktadnych, zgodnych z zamoéwieniem; z dopzesrg odchytia + 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dkgyaloktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazke ckcie i z
dopuszczalqp odchytly dla catej dtugéci wielokrotnej, jak dla diugi doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m dtugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pmpemy (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-
84023-07 [15], PN-H-84018 [12], PN-H-84019 [13], N84030-02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujesgjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu uzgodnionym z
Zamawiajcym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotycZyednic 31,8 mm i wikszych i grubéci scianek 3,2
mm i wigkszych) lub na przywieszkach metalowych (dotyéegdnic i grubéci mniejszych od wgej wymienionych).
Cechowanie na rurze lub przywieszce powinno co niajnaejmowa: znak wytworcy, znak stali i numer wytopu.
2.4.2.Gwarancja producenta lub dostawcy na konsteuksjporca

Producent lub dostawcadej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéw esmczanych na innych obiektach
lub konstrukcjach (wiadukty nad dragdadki dla pieszych, stupy lataitp.), takze elementéw stacych do zamocowania
znakéw na tym obiekcie lub konstrukcji, obamany jest do wydania gwarancji na okres tnéat@naku uzgodniony z
odbiora. Przedmiotem gwarancji svtasciwosci techniczne konstrukciji wsporczej lub elementéacajcych oraz trwatéc
zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawhzyrakazu, nakazu i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementéw, zgych do zamocowania znakéw do innych obiektow ldmsktrukcji -
gwarancja mge by wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukegporczej dla znakéw drogowych bramowych i
wysiegnikowych gwarancja jest wystawiana indywidualni@ kkzdej konstrukcji wsporcze;.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwatas¢ materiatdw na wplywy zewdtrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposob wykaczenia
znaku, musz wykazywa petn odpornd¢ na oddziatywanieswiatta, zmian temperatury, wpltywy atmosferyczne i
wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicametym korozj elektrochemiczy) - przez caly czas
trwatoéci znaku, okrélony przez wytworeg lub dostawe.
2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obamainy jest przy dostawie okilet, uzgodnion z odbiore, trwatas¢ znaku oraz
warunki gwarancyjne dla znaku, a zekudostpni¢ nazyczenie odbiorcy:

a) instrukej montau znaku,
b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczemestosowaniu znaku,
c) instruka} utrzymania znaku.

2.5.3.Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy zndkeagowego &
- blacha stalowa,
- blacha z aluminium lub stopéw z aluminium,
- inne materialy, np. sklejka wodoodporna, yara syntetyczne, pod warunkiem uzyskania przedymrenta aprobaty
technicznej.
2.5.4.Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grdbioco najmniej 1,0 mm powinna byzabezpieczona przed korgzj
obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygan Dopuszcza si stosowanie innych sposobéw zabezpieczenia
stalowych tarcz znakéw przed koraznp. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywaymtetycznymi pod warunkiem
uzyskania aprobaty technicznej dla danej technologi

Nie dopuszcza i stosowania stalowych tarcz znakéw, zabezpieczongcted korozj jedynie farbami
antykorozyjnymi.

Krawgdzie tarczy powinny by zabezpieczone przed korgZprbami ochronnymi o odpowiedniej trwédd, nie
mniejszej nk przewidywany okreszaytkowania znaku.

Wytrzymatai¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna imypiejsza ni 310 MPa.
2.5.5.Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinna bgporna na korogjw warunkach zasolenia.

Wymagane grubiei:
—  z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmoayich przettoczeniami lub osadzonych w ramach gmmiaj 1,5 mm,
—  z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich cgm@ej 2,0 mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte fpliub farbami powinny by zabezpieczone przed kor@zjrzy zastosowaniu
farby ochronnej lub powtoki z tworzyw sztucznych.

Wytrzymatd¢ dla tarcz z aluminium i stopOw z aluminium powinmgnost:
— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lubdasaych w ramach, co najmniej 155 MPa,
- dlatarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.
2.5.6.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi bydwna i gtadka - bez odksztaicetaszczyzny znaku, w tym pofatdoivavgieé, lokalnych
wgniecé lub nieréwndci itp. Odchylenie plaszczyzny tarczy znaku (zwinkanie, pofatdowanie itp.) nie me wynosé
wiecej niz 1,5 % najwekszego wymiaru znaku.
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Krawedzie tarczy znaku mugdy¢ rowne i nieostre. Znieksztatcenia krglzi tarczy znaku, pozostate po ttoczeniu
lub innych procesach technologicznych, ktérym tar¢a (w znakach drogowych skladanych - segmentyzyarbyta
poddana, mugzby¢ usungte.

Tarcze znakéw drogowych sktadanych mdgt wykonane z modutowych ksztattownikow aluminiowytttb
odpowiednio uksztattowanych segmentéw stalowychpuBacza s stosowanie modutowych ksztattownikéw z tworzyw
syntetycznych lub sklejki wodoodpornej, pod waremkiuzyskania odpowiedniej aprobaty technicznejz&8irty midzy
sasiednimi segmentami znaku sktadanego niegmyg wigksze od 0,8 mm.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycxe powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gizasady przez oklejenie tarczy znaku materialébtaskowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetndawymagania okrdone w aprobacie
technicznej.
2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazywaetne zwazanie z tarcz znaku przez caly
okres wymaganej trwadoi znaku. Niedopuszczalng Bkalne niedoklejenia, odklejania, ziuszczenia dalstawanie folii na
krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposo6b pafczenia folii z powierzchai tarczy znaku powinien unierdiwia¢ jej odhczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obzgeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveariib
klejenia oraz stosowane w tym celu materialy powibyt uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynaSiod 7 do 10 lat, w zak@osci
od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna dyowna i gltadka, nie magna niej wysipowa lokalne nierownéci i
pofatdowania. Niedopuszczalne jest vepstwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno nanperzchni jak i na obrzeach
tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mqupwst& przy nanoszeniu
farby na odblaskowpowierzchng znaku, nie byly wiksze ni:

- 2 mm dla znakéw matyctiednich,
— 3 mm dla znakéw dych i wielkich.

Powstale zacieki przy nanoszeniu farby na odblagkazes¢ znaku nie powinny hywieksze w kadym kierunku
niz:

- 2 mm dla znakéw matychiednich,
— 3 mm dla znakéw dych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 gm nie mae wystpowa
wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniagcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek zarysovigpowierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 em dopuszczasido 2
usterek jak wyej, o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza db 3
zarysowa o szerokéci nie wiekszej ni 0,8 mm i catkowitej diugéri nie wiekszej nz 10 cm. Na catkowitej diugei znaku
dopuszcza ginie wiecej niz 5 rys szerokéci nie wickszej n 0,8 mm i dtugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkieme
zarysowania te nie znieksztalgajesci znaku.

W znakach gytkowanych dopuszczaesiowniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni nie przaajcej 6
mn? kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku malego lubbedniego, oraz o powierzchni nie
przekraczajcej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej niz 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znaku zggo lub
wielkiego (whczajc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztatcé tresci znaku - w przypadku wyghowania takiego znieksztatcenia znak
musi by bezzwitocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gp@ivanie jakichkolwiek rys, sgjajacych przez warstw folii do
powierzchni tarczy znaku. W znakachytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalnd prarunkiemze wystpujace
w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekrpezelkosci okreslonych poniej.

W znakach sytkowanych dopuszczalne jest wysbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co nagyy
dwoch lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie pgaaezajcych 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z
fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. W znakactvyeh oraz w znakach znajdglych st w okresie wymaganej
gwarancjizadna korozja tarczy znaku nie #eonystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymatopofaczenia folii odblaskowej z targzznaku, by po zgtiu tarczy o 90 przy
promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi bgbezpieczona matawarba nieodblaskow barwy ciemno-
szarej (szarej naturalnej) o wspoétczynniku lumina®®8 do 0,10 - wedtug wzorca stan@uego zatcznik do ,Instrukcji o
znakach drogowych pionowych” [28]. Gruitopowtoki farby nie mae by mniejsza od 2Qum. Gdy tarcza znaku jest
wykonana z aluminium lub ze stali cynkowanej ogriomcynkowanie to jest wykonywane po uksztattowataitczy - jej
krawgdzie mog pozosté niezabezpieczone fatochronn.

2.11. Materialy do montau znakow

Wszystkie ocynkowaneadzniki metalowe przewidywane do mocowaniacaiay sola elementéw konstrukcji
wsporczych znakow jaksruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezcknie¢, naderwa,
rozwarstwi@ i wypuktych karbow.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach, w zah@sci od
ich wielkosci.

2.12. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Cement stosowany do wykonania fundamentow dla pwgob znakéw drogowych powinien &yrzechowywany

zgodnie z BN-88/6731-08 [27].
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Kruszywo do betonu natg przechowywé& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas.

Prefabrykaty betonowe powinny dysktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniongodtozu.
Prefabrykaty naley uktada& na podktadach z zachowaniem grzieu minimum 10 cm mjdzy podi@zem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalmatdriatow dziatajcych korodujco i
w warunkach zabezpieczajch przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaic mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego spratu:

- ewentualnie wiertnic do wykonywania dotoéw mdpki w gruncie spoistym,

—  betoniarek przewaych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na rotkr
- $rodkéw transportowych do przewozu materiatow,

- przewanych zbiornikéw na wag itp.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaline” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw do pionowego oznakowaniardg

Transport cementu powinien odbysie zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsie zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstruksjporczych znakéw, powinny éyprzewaone srodkami
transportowymi w warunkach zabezpieazgfh je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabdyw na srodkach
transportu powinno kiysymetryczne.

Transport znakow, konstrukcji wsporczych i spuz (uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa
srodkami transportowymi w sposéb unieffimiajacy ich przesuwanie g czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w OST D&M30.00 , Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t naky wyznaczy:

- lokalizacg znaku, tj. jego pikieta oraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,
- wysokd¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw naleabezpieczyw taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru
robét istniata meliwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysok& zamocowania znaku powinny dyggodne z dokumentagcprojektovy.

5.3. Wykonanie wykopoéw i fundamentow dla konstrukdj wsporczych znakéw

Sposo6b wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gmapowinien b dostosowany do gbokasci wykopu,
rodzaju gruntu i posiadanego sgtz Wymiary wykopu powinny byzgodne z dokumentacprojektows lub wskazaniami
Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich zagpeniu mana byto przystpi¢
natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentdwyc
5.3.1.Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych déenbcowania znakéw wielkowymiarowych (znak kierumku
miejscowdci), wykonywane z betonu ,na mokro” lub z betonugjbnego nalgy wykona zgodnie z PN-S-02205 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartygtizlrozpartych naley wykonywa& zgodnie z dokumentagj
projektova, SST lub wskazaniami mgniera. Wykopy nalgy zabezpieczy przed naptywem wdd opadowych przez
wyprofilowanie terenu ze spadkiem ugfiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przyleg@aj do wykopu. Dno wykopu
powinno by wyréwnane z dokfadrégia + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gmeltzy usumé i miejsce wypetni do spodu fundamentu
betonem klasy B 15. Ptaszczyzny boczne fundamentgikajsce st z gruntem naley zabezpieczy izolacp, np. emulsj
kationowa. Po wykonaniu fundamentu wykop nalezasypd warstwami grubéci 20 cm z dokladnym zagzczeniem
gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wygsiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, wmny
by¢ wykonane zgodnie z dokumentapjonows i SST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchyitka od pionu, nie wiej niz £ 1 %,

— odchytka w wysoki umieszczenia znaku, nieguej niz + 2 cm,

— odchytka w odlegkei ustawienia znaku od kradzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjmpegoju, nie
wiecej niz = 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odleggoumieszczenia znaku zgodnie z Instrakajznakach drogowych
pionowych [28].

5.5. Pojczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musi Byzamocowana do konstrukcji wsporczej w spos6b uoiBwiajacy jej przesunicie lub obrot.

Materiat i sposdb wykonania pgizenia tarczy znaku z konstrukcjvsporca musi umdliwiaé, przy wyciu
odpowiednich nakgzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cadges wytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wpsfa czeste przypadki dewastacji znakéw, zaleca siosowanie
elementéw zicznych o konstrukcji unienitiwiajacej lub znacznie utrudnigjej ich roziczenie przez osoby niepowotane.
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Tarcza znaku sktadanego musi wykaz§waetm integralnd¢ podczas najechania przez pojazd wdyah
warunkach kolizji. W szczegoldoi - zaden z segmentéw lub elementéw tarczy nigems: od niej odhczat w sposob
powodujcy naraenie kogokolwiek na niebezpiedstwo lub szkoe.

Nie dopuszcza si zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposéymagajcy bezpéredniego
przeprowadzenig&ub mocujcych przez lico znaku.

5.6. Trwalo§¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposob trwaly, zapewniey petry czytelné¢ przedstawionego na
nim symbolu lub napisu w catym okresie jego/tkowania, przy czym wplywy zewirzne dziatajce na znak, nie mag
powodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazida konstrukcja wsporcza musi mi@bliczke znamionow z:
a) nazw, marky fabryczr lub innym oznaczeniem umiwiajacym identyfikacg wytworcy lub dostawcy,
b) da4 produkgciji,

c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) da# ustawienia znaku.

Zaleca sj, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczy@wierata roéwnie miesikc i rok wymaganego
przeghdu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej masay¢ wykonane w sposob trwaty i wymay, czytelny w normalnych
warunkach przez caty okregytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw denowych

Wykonawca powinien przeprowadzbadania materialtdbw do wykonania fundamentéw betyoh ,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowyt,wniosek Wykonawcy, kynier maze zwolni go z
potrzeby wykonania badanateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t
6.3.1.Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budozvaprobat techniczm lub z deklaragy zgodndci wydary przez
producenta powinny ldysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegomayow.

Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Bygodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéw
dostarczonych przez producentow

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada Ocena wynikéw
bada
1 | Sprawdzenie od 5 do 10 badez | Powierzchng zbadé
powierzchni wybranych losowq nieuzbrojonym okiem. Do ew.
elementéw w sprawdzenia gbokasci wad wy¢ | Wyniki bada
kazdej dostpnych narzdzi (np. liniatdw z | powinny by
dostarczonej partij czujnikiem, suwmiarek, zgodne z
wyrobéw liczicej | mikrometrow itp. wymaganiami
do 1000 Przeprowadi uniwersalnymij punktu 2
2 | Sprawdzenie elementéw przyrzzdami  pomiarowymi  lulj
wymiaréw sprawdzianami  (np. liniatamy,
przymiarami itp.)

W przypadkach budeych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie $eisvosci dostarczonych
wyrobéw i materiatéw w zakresie wymagpodanych w punkcie 2.
6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania rob6t

W czasie wykonywania robét nalesprawdzé:
- zgodné& wykonania znakéw pionowych z dokumensapjojektove (lokalizacja, wymiary, wysok& zamocowania
znakow),
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiazednie z punktem 2 i 5,
- prawidlowd¢ wykonania wykopdw pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
- poprawn& wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punkiesy
- poprawng& ustawienia stupkdw i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4.

W przypadku wykonania spawanyclhcz elementow konstrukcji wsporczych:
—  przed ogidzinami, spoin i przylegajice do niej elementy¢zone (od 10 do 20 mm zAdej strony) nalgy dokladnie
0czyci¢ z zanieczyszczeutrudniajcych prowadzenie obserwacii i pomiaréw,
- ogkdziny zhczy naley przeprowad# wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powikszeniu od 2 do 4 razy; do
pomiaréw spoin powinny lfystosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalnespmierze,
- w przypadkach gpliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndat@mgczeniowej spoin, zgodnie
z PN-M-06515 [18],
- zhcza o wadach wkszych ni dopuszczalne, okélone w punkcie 5.5, powinny Bynaprawione powtérnym
spawaniem.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymis
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a) szt (sztuka), dla znakéw konwencjonalnyatz c&onstrukcji wsporczych,
b) nf (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakévepstatych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagirojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6, daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr ostateczny
Odbiér robot oznakowania pionowego dokonywany f@stasadzie odbioru ostatecznego.
Odbiér ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikow pomiarow i
bada jakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.
8.3. Odbidr pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego najedokon& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@izego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentéw
— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wspgctz
—  zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
—  przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly
2. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytieg
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikackieslenia
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. PN-E-06314 Elektryczne opraw§wietlenia zewgtrznego
8. PN-H-04651 Ochrona przed korpZ(lasyfikacja i okrélenie agresywnii korozyjnejsrodowiska
9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneangg ogolnego zastosowania
10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagciione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
11. PN-H-82200 Cynk
12. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podagonej wytrzymatici. Gatunki
13. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paefeiowego i ulepszania cieplnego. Gatunki
14. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki
15. PN-H-84023-07 Stal okidlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
16. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaveglania. Gatunki
17.  PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor
18. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne
19. PN-M-06515 Bwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajétw nasnych
20. PN-M-69011 Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziahiaggania
21. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawanapawania stali
22. PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe ohd do spawania i napawania. Ogélne wymagania i
badania
23.  PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadlidbziaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkeica
podstawie ogidzin zewrtrznych
24. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. dd@amia i badania

25.  BN-89/1076-02 Ochrona przed korpZpowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na Ebmkcjach
stalowych izeliwnych. Wymagania i badania

Spawalnictwo.d®y i elektrody ze stopow stellitowych igly z zeliw
wysokochromowych do napawania

Cement. Transport i przechowywanie.

26. BN-82/4131-03
27. BN-88/6731-08
10.2. Inne dokumenty

28.Zahcznik do Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grud2083 roku - ,,Szczeg6towe warunki techniczne dlakaw i
sygnatdéw drogowych oraz udzer ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na dcbd.
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