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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclznej (OST)  wymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi olkmawjaca podstaw opracowania szczegdtowej specyfikacii
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgniraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gash krajowych.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaclewdédzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogélne, wspdélne dla robot edjpgh ogdlinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR gbszczeg6inych asortymentéw robét drogowych itavagch. W
przypadku braku ogdlnych specyfikacji technicznyeidanych przez GDDP dla danego asortymentu robsiglenia
dotycz réowniez dla SST sporglzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#éj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-uytkows (droga) albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny,ezet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleght migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypls - odlegta@¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnee;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mori@awva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzgty do notowania zdaraed
okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokwagych odbioréw robét, przekazywania
polecé i innej korespondenc;ji technicznej paaiey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawiapo, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcapowiedzialna za nadzorowanie robét i administraeémontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutpbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwéz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanginbnami, stiaacy
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyli¢ge szkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamauwdego, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwihzanych z ocenjakosci materiatdw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymiera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkaedm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegz.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania ob@n od ruchu na podie
gruntowe

i zapewniaicych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana hbegedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwy $cieralry a podbudow, zapewniaica lepsze rozigenie
napezen

w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazita do wyréwnania nieréwidci podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.



d) Podbudowa - dolnag# nawierzchni stiaca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa nie sktadé
sie

z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktada sie

z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenike castek poditga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej ghimvnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkdmatania
mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefivsienia przenikania cwstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.

i)  Warstwa odgzajca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtej sk do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodndé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiesi przedziat
tolerancji nie zostat okétony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogidazamych
Z nia urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imoréwnie. obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzer chronicych ludzi isrodowisko przed uailiwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazdow, umieszczenia wdzen organizacji i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowysaey pod nawierzchiido gkbokaici przemarzania.

1.4.28. Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaitéezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gtazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydauaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agmania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdwdwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmskiad droga,
kolej, rurochg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$éz dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegwozeMsktadd sig z pelnejsciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komoér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uponzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji tereno@ruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtanigdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszerokéc konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblnpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikdbw mierzona wéwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiaggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegjd ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inma drog dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢ przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebna catcs¢ konstrukcyjm lub

technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtilowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu
rob6t zwhzanych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarfbudowli drogowej lub jej elementu.



1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynni na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodhdoz dokumentagj projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeganykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisfracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz egzemplarz da@iecji projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliviasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowacgtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwedpiajpcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentag
wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kidrWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodno $¢ robd6t z dokumentacj a projektow g i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowd®kumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich sobowhazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpuje kolejnéé ich waznosci
wymieniona
w ,Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,Ogdéinych weakach umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywa btedow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deacyzp wprowadzeniu odpowiednich
Zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na @inie s wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiajalzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktdrych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw ine@téw budowli musg
wykazywa zgodndé
Z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontgped ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkres
trwania realizacji kontraktu,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawizytinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiete
robét w okresie trwania budowy. W zahesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizaciji ruchu powinienéhya bigaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgargracji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i edzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewstay ten sposdb bezpiecztwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widockciow dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtiéw bezpiecaestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie txda akceptowane przezagniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okr&lonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaweealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.



Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywd tymczasowe ukglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeinne srodki niezledne do ochrony robot,
wygody spoteczngei i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroldii wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pitgazdéw i maszyn pracgych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnioimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktovs.

1.5.5. Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dmg& ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaztzie:
a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepisow i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkib innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegdlny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovégdiojazdowych,
2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vamya sprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszanibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne ddla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem osbéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowporem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do rob6t bda miaty aprobag techniczm wydamy przez uprawnios jednostl,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpliaiczeniu robét ich szkodlivéé zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien aotray zgod: na wycie tych materiatébw od wigiwych
organow administracji gEstwowej.

Jeceli Wykonawca uyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawoyaj

1.5.8. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladzddoych widcicielami tych urzdzer potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xamiewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umig&i¢ w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zama rozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzeaz lzdzie z nimi
wspoOtpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzémstalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezdéamcego.

Jeeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposéb powodygy minimalne niedogodrai dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy
mieszkaniowej wgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétip



Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych patzy
Wykonawea a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wtasko i drég wewrtrznych. Jednaie, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdip one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci gzen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowéasie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy transiporc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkezledne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych witadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spetnigje
tych warunkéw zostaly usuie z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone
naswiezo ukaczony fragment budowy w odfrsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich
rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z polacgrinzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecze astwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawocglbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczeglingi Wykonawca ma obowrek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hedzie odpowiadat za ochrom rob6t i za wszelkie materialy i uradzenia uzywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robét przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneq to na polecenie igniera/Kierownika projektu
powinien rozpocaé roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si @ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zné&wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscoveg arne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sv jakikolwiek sposdb zwizane z wykonywanymi robotami icthizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwidczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idgzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgizi, materiatow
lub uradzer uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawadajkopie zezwol@ i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyokrye
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasae konkretne normy i przepisy, ktére spethiemap
materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robogglalobowikzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisoite av warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥éjprzypadku
gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, mogyé rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapevas@jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwinide przez layniera/Kierownika projektu. Rdiice pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wacdiowe, budowle oraz inne pozost&d 0 znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmiglowy keda uwazane za wtasni@é Zamawiajcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadoniiInzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawe ustali wydhzenie czasu wykonania robo6t i/llub wysékdkwoty, o ktdg nalezy
zwigkszy¢ cerg kontraktove.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrdzransport oraz inne
urzadzenia towarzysgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.Baplecze Zamawiagego”.



2. MATERIALY
2.1.7Zré6dka uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymawg¥staniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongich
robot, Wykonawca przedstawi Zynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegétowe informacje dotygze
proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow jak rowniz odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdia
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposob agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wigcicieli i odnanych wladz na pozyskanie materiatow ze
zrodet miejscowych wdczapc w to zrodta wskazane przez Zamawizggo i jest zobowkzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyged rozpocgciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi gnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajgca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracjigievowej i samorglowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydadbymateriatow, dziemawy i inne jakie okaq si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopéw i miejsc pozyskanidematow miejscowych &da
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ufgkvacji terenu po ukiiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc wskazamych
dokumentach umowyebla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegOllnione w dokumentach umowy, chylealizyska na to piserizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obg@ujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w
miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatdw do innych robét, mte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez ayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatbw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigumozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naiep 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie dmym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adgmaganych
przez Irtyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie nie by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mbterdo czasu gdy dua one uyte do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadyja sjakos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezamiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabkterialtdbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkaiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okigonej partii materiatdw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegei wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelafida w tych miejscach.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego sp#t, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych robét. Spek uzywany do rob6t powinien ktyzgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefialw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprzitu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami sakmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdici do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprz: jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidojozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomurzyska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie nie by p&niej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantyge zachowania warunkOéw umowy, zostan
przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robaét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkOw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatdw.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfligorowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkrgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyimows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgiaspetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiaionych parametréw technicznyc$rodki transportu nie spetnigje tych
warunkow mog by¢ dopuszczone przeziyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@@stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagizenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratmgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, dtaagodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami liyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdypnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyezew planie i wyznaczenie wysos@
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢gdreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na ginie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popelnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wafkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsokprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakw za ich doktadng:.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoiwe SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada& materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wgstjace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagie na rozwaan, kwestk.

Polecenia Isyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowd i przedstawd do akceptacii layniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakixi. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania
rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pmdupcy wykonanie robét zgodnie z dokumengacj
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) czs¢ 0golmn opisupca:
—  organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaawibdt,
— organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
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- sposob zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékoterminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robét,
- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jats wykonywanych robot,
—  wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,
- sposob oraz fomngromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanigmo
sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hrologicznym, proponowany
sposoéb i forma przekazywania tych informacji #gnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegobtow opisujca dla kadego asortymentu robét:
- wykaz maszyn i usdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i udzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatladunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
-  sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéwdprteat, ich wiasciwosci w czasie transportu,
-  sposob i procedumpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych
elementéw robdt,
—  sposo6b pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli rob6t &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazony jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakéci materialdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne do pobierania
prébek i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyimier/Kierownik projektu mee zaada® od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowataj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robdt zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést konieczny, aby
zapewn¢ wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa, ze wszystkie stosowane udzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglagyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczacych uradzea laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rhéiod
badawczych. Jeli niedocagniccia te tyda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do robdt badanych materiatdw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsunete i stwierdzona zostanie odpowiednia j@kdych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lagaterialdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébgartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probelkda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez bkyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakweypty przez Iayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Isyniera/Kierownika projektu Wykonawca ¢lizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgrzez Wykonawe usungte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkolwybadé pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanAwiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiared przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adkp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowsozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezdyniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi liyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmymiaru lub badania, Wykonawca przedstawi §migi ich wyniki do
akceptacji layniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakod
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Wyniki bada& (kopie) keda przekazywane lynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matériatv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpaaducent materiatbw powinien udziethu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzoneggz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badania,eizie ocenid zgodnd¢ materialow i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieta probki materiatow i prowadéi badania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgécinmateriatéw i robét z
dokumentagj projektovg i SST. Mae réwnie zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtérnych lub dodatkowych batla
pobierania probek poniesione zostpnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieemtwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz etaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

—  Polsk Normg lub

—  aprobai technicza, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtmlskiej Normy, jeéeli nie s objete

certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktore spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do robét
bedzie posiadate dokumenty, okédajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetni&ych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dlick okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawaujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na biaco i keda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpieggeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatesaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungeldda oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ktyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofgk i harmonograméw
robot,

-  terminy rozpocgia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robét,

- przebieg robot, trudéa i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia ltyniera/Kierownika projektu,

— daty zargdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

—  zgtoszenia i daty odbiorow robét zanikgich i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw robét,

-  wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub wymaganiom

szczegolnym w zvwaizku z warunkami klimatycznymi,

-  zgodnéé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowe;j,

- dane dotyee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotyee sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyexe jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praegadzonych badaz podaniem, kto je

przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budanpiodaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydad przedi@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
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Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $*rojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiar6w stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si sposéb eigly w jednostkach przgjych w kosztorysie i wpisuje do kski
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnob lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lkeda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakéi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczazsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiméumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustale
f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Irzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yeyl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do kgiki obmiaréw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dghkoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtulinii osiowe;.
Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w i jako diugéé pomnaona
przez sredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg¢ pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdédab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ueglzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne s$wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje apizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST @&lzie
utrzymywda to wyposaenie zapewniap w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakie w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtfiezbzda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki
obmiardw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyiierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robdt zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggimpostpu robét.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolgyd powiadomienia o tym fakcie tgniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czici robét. Odbioru cgciowego rob6t dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbidr ostateczny robét
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci | wartasci.
Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotow® do odbioru ostatecznega:dzie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem isenje o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zak@zenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezorez Zamawiagego w obecriei Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jaaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentagprojektova i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapozigazsrealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekoavych lub robdét uzupetniagych w warstwiescieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdllnych asortymentaigiznacznie
odbiega od wymaganej dokumentapyojektow i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéséno ruchu, komisja dokona pater, oceniajc pomniejszog wartas¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymafy@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru asmégo robot jest protokét odbioru ostatecznegatrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamasgepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\esli zostata sporazona w trakcie
realizacji umowy,
szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstavodekumentéw umowy i ew. uzupetniag¢ lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatléw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badegpomiaréw zajczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzeych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen,
9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wegdem przygotowania dokumentacyjnego nigld gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zarmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzunpahcych wyznaczy komisja.

Noukwd

«
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyatotr zwhazanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweygym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanazm jednosti&k obmiarowa ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatndgci jest wartéé¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej kdzie uwzgkdnia¢ wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadeg sk na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projekéj.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlpobejmowa:
- robocizg bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartd¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymeayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wartd¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczethigpii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posipu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukej tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,
() tymczasow przebudow urzadzeir obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie initgtie tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo bu@mw!(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z ppoejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqgartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy w Liskowie

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskow”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaiciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na " Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskéw”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdi®gowej oraz potzenia obiektow
inzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robdt pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysnewego punktdéw gtéwnych osi trasy i punktéw wigseiowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktamyinaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysaiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktdw w sposo6b trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie gé&paitatwiajcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzevyznaczenia osi obiektu i punktéw wysé&iowych,
zastabilizowanie ich w sposo6b trwaly, ochg¢apoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposoéb igpivy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowasiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz poatkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okiéenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énie
srednicz od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diuge okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaiEgj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mig diugasé okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmvych naley stosowa nastpujacy sprzt: teodolity lub
tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, tatigsmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkigw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadnici pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:it i materiaty do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiaicego dane zawiergie lokalizact i
wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0o materialy dostarczone przez Zamawe@mjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagt® odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@wénzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczychedtte powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okg&tone w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia si¢ od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe
w takim przypadku obgza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreilajace w sposOb wyrmy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawdwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeaio dalszego prowadzenia robét, to zestare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne piwidtowej realizacji rob6t nale do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiasy i punktow
wysokdéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pramy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odlegipomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatary¢é poza granicami rob6t zw#anych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboazelery zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssfh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwojrs w nawizaniu do reperéw gagtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcjprojektova oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentac;ji projektowe;j.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtiasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenbyé
wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovczaly Wykonawca robét zagt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gaaicot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumeniapjojektowy oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachcaathwanych przez iyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegt&t
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miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegtd¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektowva.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potagenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okékjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétiqorzyczétkow i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajeka powinna zawiefaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@tiowych naley
prowadzé wedtug ogélinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jestdia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnychrasly i punktéw wysokiziowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgalowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewdnymawytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, rocla ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatw@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robét zwhzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olssingvestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpamoma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysdkimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.

NoogkwdpE
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskow

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskow”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj (OST) § wymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z usurtciem drzew i krzakow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cz$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na " Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskéw”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z usurciem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robét przygotowavetzy

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robét zwzanych z usurtiem drzew i krzakéw naly stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gafzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydtyansportowane
w sposOb nie powodagy ich uszkodzé

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakéw obejmaujvyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypaidev oraz ewentualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokop@wminnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien &pczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace za#ane z usugciem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinkg drzew o wtaciwosciach materiatu tytkowego nalgy wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym
przez Irzyniera.

W miejscach dokopdw i tych wykopow, z ktérych grigst przeznaczony do wbudowania w nasypy, teadeyn
oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawaibczesci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie prze&ta@2s.

W miejscach nasypOw teren nateoczyici¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly & na gkbokasci do 60 cm
ponizej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniepca w pasie robo6t drogowych, nie przeznaczona doigga, powinna b§ przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe;, to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w spos6b zga@aany przez odpowiednie wiadze.
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5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajcage sk w pasie robét ziemnych, powinnybwykarczowane, za watkiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu znajdujg sb
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korafrogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie paawsigine pod
nasypami powinny hysciete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchinterenu. Powssze odsfpstwo od ogdinej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowanizeljgprzewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw
nasypu,

b) w obebie wyoknglenia skarpy wykopu przecingego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgiete réwno
z powierzchni skarpy albo porgj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pimiaalery wypetnié gruntem przydatnym do budowy nasypow i

zag:sci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.0QR06boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, naletymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

Wykonawca ma obowiek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewadstawiaice wartd¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnyvykopane z din ostraznoscia, w
sposoéb ktdry nie spowoduje trwatych uszkadzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostadoi po usunigtej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostaliopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jereli dopuszczono przerobienie gatna kor drzewry, za pomog specjalistycznego spitz, to sposob wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostaigi po przerébce powinny byusungte przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestimnosci usungtej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca mavaizek
zadba, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstea i odpowiednich przepiséw.

Zaleca sj stosowanie technologii, urdowiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégiildymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanietactice wymuszonym doptywem powietrza. Po zalzeniu spalania
ogien powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawieni@ych st czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wazdy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spaleniesgtigorzeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien
usura¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w infeste zaakceptowane przezyniera, w ktérym hdzie
mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny liyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po spaleniu,
za zgod Inzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny bgie uktadane w warstwach. & warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnaclpyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i
powinna by odpowiednio wyréwnana i zaggzczona. Pozostaic po spaleniu nie magoy¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgd/a st przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplgtiaisungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotoéw. Zagzczenie gruntu wypenigijego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania olétene w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow rob6t zwiazanych z usugciem drzew i krzakéw jest:
— dladrzew - sztuka,
— dlakrzakdéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykarnaagych pniach,
przed ich zasypaniem.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuije:

— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie @aina kor drzewr, wzgkdnie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,

— zasypanie dotéw,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy w Liskowie

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskow”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY (GRUNTY)

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest udmntem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na " Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskéw”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie budaby |
modernizacji drog i obejmaijwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okégenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wysgpujacy w poditazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéredrie stanowit podize nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemtclpodatnych i potsztywnych [12] powinien charaktmwa: sie
grum nosnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmmci, nalezy podiaze doprowadzi do
grupy n@énosci G, zgodnie z dokumentacja projektowSST.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okééono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogoblne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DB021(Qokt 5. Sposéb  wykonania  skarp  wykopu  powinien
gwarantowd ich stateczn@& w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa o wynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poelia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrisi do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposéb unielmgajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgth, wymaga zgody igniera. Odspojone grunty przydatne do
wykonania nasypow powinny bybezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odikade Inzynier dopyci
czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,aygile odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycgace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoraiemnych powinno spetriiavymagania, dotyce
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t mih

Minimalna warta¢ | dla:

Strefa : p
korpusu Autostrad i drog innych drég
ekspresowych kategoria ruchu| kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grulici 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokadici od 20 do 50 cm of

; i -2 1,00 1,00 0,97
powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowymie spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1. deli wartasci wskanika
zag:szczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgniete przez bezpmednie zagszczanie gruntdow rodzimych, to nafe
podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia.
Mozliwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia doeptacii
Inzynierowi. Dodatkowo mgzna sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
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5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych
rob6t ziemnych jest mniejszaznd,3 m. Z chwih przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po
nim jedynie ruch maszyn wykoragiych & czynndé¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktore nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu. Naprawa uszkodlzeowierzchni robét ziemnych, wynikgaych z
niedotrzymania podanych powsj warunkoéw obeiza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzergodndci z wymaganiami okionymi w dokumentac;ji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag; nalezy zwréci na:
a) sposoOb odspajania gruntdéw nie pogassygagh wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczmbskarp,
c) odwodnienie wykopOw w czasie wykonywaniadolpo ich zakéczeniu,
d) dokltadné& wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug age okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100k9 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02100kb 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platnéci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-  oznakowanie robdét,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na pdsyp odktad, obejmuge: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
—  odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
- zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej,
- rozplantowanie urobku na odkladzie,
- wykonanie, a naginie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywaga} terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy w Liskowie

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskow”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag;szczaniem podi@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na "Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskow”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczce robét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem;zynier maze dopuci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykevaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt waloyjnych.
Stosowany sptz nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.004D2.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robé6t podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio
przed rozpoozxiem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witrejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podim,jest maliwe wylacznie za zgoal Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sig ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dgniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmeogiwiaé nacigniecie sznurkoéw lub linek
do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 metrow.
Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorersboty
i do trudndci jego odspojenia.
Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym za&re3posob wykonania musidgaakceptowany przezyniera.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvieey na odktad w miejsce wskazane przezirera.
Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane rane podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulciinpodiaze na géhokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w dm koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwg do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiza naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagpzczanie podia naley
kontynuowa& do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiiék zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podta (ly)

Minimalna wartéc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od ciizkiego
i bardzo cgzki

GOrna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od

powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagszczenia naley oprzé& na metodzie obgien plytowych. Naley okresli¢c pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i wanego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracz& 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptawinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roatie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezirera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadoigjnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@dlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pmd
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
. co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drog
5 | Rzdne wysokeciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
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6 Uksztattowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 Zagszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzagziej
podiaza niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateinia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cmi -5 cm.
6.2.3.ROwnGi¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowngci podiuzne koryta i profilowanego podita naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nierowngici poprzeczne naly mierzyt 4-metrovy tata.

Nierowndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektowy z toleranci + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracZa+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ceogj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zagzszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podé okr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jéli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje gsiporéwnanie wart@i modutéw odksztatcenia, to wafto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@cakrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiéga powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaaujicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikdsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocaeplantowaniem,
—  zatadunek nadmiaru odspojonego gruntsrodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub masy
- profilowanie dna koryta lub pocia,
- za@szczenie,
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—  utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2.  PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy w Liskowie

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskow”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania ogoélne dotygze wykonania i
odbioru robét zwdzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nahegd stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na "Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskow”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét awanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagame” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegtharécznie - jedna lub wéej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstgnaosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirigji
podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gamia ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
OgobIne wymagania dotygze robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus#¥ymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puwdaw SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej mskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/lialiru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikac;ji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczejuskywa naturalnego stabilizowanego mechaniczniarpawv
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lutwiru z dodatkiem kruszywa tamanego, spehtiaj wymagania niniejszych
specyfikacji. Kruszywo tamane ra@ pochodzi z przekruszenia ziarawiru lub kamieni narzutowych albo surowca
skalnego.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszeizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0QfRolowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnfawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégan
ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyegce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyece transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwaszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d0#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Przygotowanie podim powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.0@d[fudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.
Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP odi@B0%
lub powyzej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
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5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podbadnp kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkaryat odcinki prébne, zgodnie z zasadami dlarymi w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidragjkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsxVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine"6oR.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w $504.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.4.
6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0400£L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04M#0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iipodbudowy obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
-  sprawdzenie i ewentualnapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecepd,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztazenie mieszanki,
—  zagszczenie rozizonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
—  utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus?yymagania ogélne” pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 04.04.04

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO
Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy w Liskowie

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskéw”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudéw z tlucznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cz$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na " Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskow”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywaniem
podbudéw
z tlucznia kamiennego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonujegsizgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjijgkiowej,
jako:

- podbudow zasadnicz

- podbudow pomocnica

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja st z jednej lub wicej warstw nénych z
ttucznia i klihnca kamiennego.

1.4.2.Pozostate okidenia g zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycxce roboét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbud@mjucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s
- kruszywo tamane zwykte: ttuazéekliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i kliania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nade uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- tluczaé od 31,5 mm do 63 mm,
-  kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
—  kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm d@ @2m.
Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, agbrspéréd wymienionych w PN-
S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostakreslone w SST.
Jaka¢ kruszywa powinna liyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], élaeymi dla:
—  klasy co najmniej Il - dla podbudowy zdsi@ze],
- klasy llilll - dla podbudowy pomocnicze;.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasashjinaley stosowa kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicac hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia iiktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il Klasa lll

1 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecgj niz:

- w thuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, niecej niz: 30 35
2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie ygej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przegbraych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ubyitku
masy, hie wgcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbraych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
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4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej metpdy
bezpdredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % tiky
masy, nie wgcej niz:

- w klincu 30 nie bada
- w thuczniu nie bada sie
Sie nie bada
sSie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia iiktia w zalénosci od warstwy podbudowy ttuczniowej, wg PN-B-11182 [

Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarstwowa Podbudowa
lub podbudowa| pomocnicza
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie gaej niz:
- w thuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartéc frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej n:
- w tluczniu i w klicu 75 65
¢) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wgej niz:
- w tluczniu i w klicu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wdej niz:
- w tluczniu i w klicu 15 20
2 | Zawart@¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B-06714-12
[1], % m/m, nie wgcej niz:
- w ttuczniu i w klihcu 0,2 0,3
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3], (%
m/m, nie wicej niz:
- w tluczniu 40 45
- w klificu nie bada si nie bada si

4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy wg

PN-B-06714-26 [6]:

- w thuczniu i w kliancu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz: wzorcowa

2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby¢ studzienna lub z wodagu, bez
specjalnych wymaga
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennego ipmm wykazé sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
a) réwniarek lub ukladarek kruszywa do rozktaddtucznia i klica,
b) rozsypywarek kruszywa do rozémia klinca,
c) walcow statycznych gtadkich do zagczania kruszywa grubego,
d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zggczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubetjadem,
e) szczotek mechanicznych do ugoid nadmiaru kfica,
f)  walcow ogumionych lub stalowych gtadkich kimcowego dogszczenia,
g) przewdnych zbiornikbw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtare pod podbudowttuczniowg powinno spetni& wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podbudowa tluczniowa powinnaduytozona na podtau zapewniaicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod paldow ttuczniows powinna by utozona warstwa odcingga lub
wykonane ulepszenie podim

W przypadku zastosowania pauaizy warstw podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem paetovarstwy
odcinajcej albo odgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniastek drobnych, wyreony wzorem:

— <15
85
gdzie: Dis- wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstigly odcinajcej albo odgczapcej,

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podtda.

Geowlokniny przewidziane dazycia pod podbudowttuczniowa powinny posiad&aprobat techniczia wydary
przez uprawniog jednostk. W szczegding&i wymagana jest odpowiednia wytrzym&omechaniczna geowtdknin,
uniemaliwiajaca ich przebicie ziarna ttucznia oraz odpowiedni@seiwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia
podtaza gruntowego.

Podbudowa powinna bBywytyczona w spos6b umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentagrojektowg
lub wedtug zaleagInzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamaedbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach rownolegltych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utivaia¢ nacagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6ot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie e by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwekszych ziarn ttucznia. Maksymalna grébavarstwy podbudowy po zagzczeniu nie me przekracza20
cm. Podbudowo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno Byroztozone w warstwie o jednakowej grudmg przy wyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubai¢ roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agingta gruba¢
projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno b¥ przywatowane dwoma prZgjami walca statycznego, gtadkiego o
nacisku jednostkowym nie mniejszymzr80 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinrepoozé
sie od kravedzi i stopniowo przesuwasie pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi sk w kierunku osi jezdni.
Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetpowinno rozpocg sie od dolnej krawdzi i przesuwa sie
pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, gyeywatowaniu kruszywa grubego naferoziozy¢
kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinoiea kruszywa grubego. Do zggczania naly uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej kR/m, albo plytowa zagszczark wibracyjra 0 nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfmGrubg¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinnacbiaka, aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wyipee kruszywem drobnym. Zi to konieczne, operacje rozktadania i
wwibrowywanie kruszywa drobnego najepowtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penefowarstve
kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halasuré z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaty nad powierzehod 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna By przywatowana walcem statycznym gtadkim o naciskdnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kKN/m, albo walcem ogumionym w celu @egczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkawan

5.4. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred rozpoogziem
robét, Wykonawca powinien wykoté@dcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spizbudowlany do rozktadania i zgggczania kruszywa jest vitawy,
- okrdlenia grubdci warstwy materiatu w stanie Anym koniecznej do uzyskania wymaganej glagbavarstwy po
zagszczeniu,
— ustalenia liczby prz&j sprzitu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd takich materiatow oraz smtz do rozkladania i zagzczania,
jakie keda stosowane do wykonania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 i do 800 r, a diugd¢ nie powinna by mniejsza ni 200 m.
Odcinek prébny powinien léyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcimiédnego przez kyniera.
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5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna kdyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca hdzie wykorzystywat, za zgad Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteez ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtaciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykénlaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
rob6t i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.
Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci kruszywa okrélone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Czstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada
Maksymalna po

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalne ilosci |\ ierzchnia
bada na podbu-
dziennej dziatce dowy na jedno
roboczej badanie (f)

Uziarnienie kruszyw
ZawartGg¢ zanieczyszczeobeych w kruszywie 2 600
Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

Scieralnd¢ kruszywa

Nasikliwo$¢ kruszywa

Odporndg¢ kruszywa na dziatanie mrozu
Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych

6000
i przy kazdej zmianiezrodta
pobierania materiatow

~NOo oh|WNBE

6.3.2.Badania wiaciwosci kruszywa

Prébki naley pobier& w sposéb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny
by¢ na bigaco przekazywane #ynierowi.

Badania peilne kruszywa, obejmtg ocer wszystkich witaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hky
wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii robot i zawsze w przypadku zmiany
zrédta pobierania materiatbw oraz na polecenigyriiera. Probki do bada pelnych powinny by pobierane przez
Wykonawe w sposéb losowy, w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgce nadnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w wykonanej podbudowy z thekaimiennego

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w spos6b cigly planografem albo co 20

2 Rowndi¢ podiuzna m tat na kadym pasie ruchu

3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzgdne wysokéciowe E(r)av\éggiacnr: wosi jezdni i na jpj
6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

7 Grubdi¢ podbudowy Podczas budowy:w 3 punktach nadtej

dziatce roboczej, lecz nie rzadziegmaz
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na 400 m
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz p
rzadziej nk raz na 2000 f

e

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénie osi w planie natg wykona& w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krau@mikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokai warstwy wyej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o wardé wskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.RO6wna¢ podbudowy

Nierowngsci podtuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrow tata lub planografem, zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [11].
Nierowndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nierowndici podbudowy nie magprzekraczé&

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehinmoy by¢ zgodne z dokumentacprojektows z toleranci + 0,5 %.
6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢za 1 cm, -2
cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej ozeej niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o weej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy

Grubg¢ podbudowy nie mige r&nic sie od grubdci projektowanej o wécej niz:
- dla podbudowy zasadnicze cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmgmagania dotyegce ndnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania s8nosci podbudowy zasadniczej w zafesci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przyyaiu piyty
Kategoria ruchu o srednicy 30 cm (MPa)
I I
PierwotnyM E WtornyM E
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocnicrigrzony ptys o srednicy 30 cm, powinien lBywigkszy od 50
MPa.

I
Zag:szczenie podbudowy nale uzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu oditsehia M E do

[
pierwotnego modutu odksztalcerVaEe jest nie wgkszy od 2,2.

e

|
Me < 22

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od @&reich w
punkcie 6.4, powinny hiy naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badangoriary zostam wykonane na koszt
Wykonawcy.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszegydbudow przez spulchnienie
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warstwy na peta grubaé, do potowy szerokii pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardznpedpocza), doteenie
materiatu i powtdrne zagzczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubdé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wergim grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny liynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gigbokas¢, zgodnie z
decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialtem o odpowiedni¢ghsciwosciach, wyrbwnane i ponownie zggzczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wgkdn tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grum
warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jeeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeWsz roboty niezbdne do
Zzapewnienia wymaganej frwsci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zarenie ngnosci podbudowy
wynikto z niewt&ciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttuczréarkennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami kiyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robot,
- przygotowanie podia,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania
- rozt@enie kruszywa,
- za@szczenie warstw z zaklinowaniem,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
—  utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie zawart&i zanieczyszczeobcych
2.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztattu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nasikliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmasie mrozoodporrgci metod
bezpdredni
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaeie zawarri zanieczyszcze
organicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawiescieralndgci w bebnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoenawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowaniigr@chnia z ttucznia kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie inoalksztatlcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réiennawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy w Liskowie

Niniejsza szczegétowa specyfikacja techniczna msi@racowana na podstawie Ogolnych Specyfikaghh&znych i
dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogi igngj w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskow”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET
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5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjnych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na " Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskéw”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot aw@nych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagdniem naspnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppdanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paudav OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
- kationowe emulsj@edniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
- uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.En@@4L[5],
- uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg €/6173 [3],
- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-961210 za zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-9427.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnypawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa 0od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno kfyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przezdyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i okxinia jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczansagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanypetonowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwkigjgoodano dla zbiornikéw stalowych.Emglsnozna magazynowa
w opakowaniach transportowych lub stacjonarnycbrziikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lecego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy
.Kozucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe]j ngi@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przysgpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azgk sic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
—  szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinraviykonana z twardych elementéw
czyszczcych i stieyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcgezylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiadlamigkkie elementy czyszagze i shzyé do zamiatania. Zaleca ¢siuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,
- spezarek,
- zbiornikéw z wod,
- szczotekecznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni ngleuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadowyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie wpsfacych parametréw: temperatury
rozktadanego lepiszcza, $uienia lepiszcza w kolektorze, obrotéw pompy deeej lepiszcze, pdkosci poruszania si
skrapiarki, wysokéci i dlugdici kolektora do rozktadania lepiszcza, dozatemszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien ¢hizolowany termicznie tak, aby byto mave zachowanie statej
temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiaaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna
zapewnd rozkltadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog, by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdoiwych, posiadagych izolacg termiczr,
zaopatrzonych w usglizenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopraad dosfpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiemze nie keda korodowaty pod wptywem emulsji i nieztla powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny byrzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej nz 1 nt, a
kazda przegroda powinna ndiewykroje w dnie umdliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania enpdsjinny by czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQ@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiinluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyeiu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pdthieniem. W miejscach trudno d@ghych naley uzywa¢ szczotek ¢gcznych.
W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, d$ezgnio przed skropieniem warstwa powinna lmgzyszczona z
kurzu przy wyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Jeceli do czyszczenia warstwy bytazywana woda, to skropienie lepiszczem zmonasipi¢ dopiero po
wyschnkciu warstwy, z wygtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocac sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno apstych
recznie (za pomagcweza z dysa rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny i@t si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufLCj
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulgjnalezy ogrza& do temperatury zapewniggej wymagan lepkaé.

Jeeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powifnyd pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezimy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody z emulsji. W
zaleznosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wyawca powinien zabezpie@zyskropior
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezkzdny ruch budowlany.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien przeprowagribbne skropienie warstwy w celu olenia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i gkeaia wymaganej iléci lepiszcza w zabeosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tym,Wykonawca powinien kontrolowadla
kazdej dostawy wiciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

L Rodzai lepi Kontrolowane Badanie

p- 0dza) lepiszcza wihasciwosci wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé EmA-94 [5]

2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéad skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkltadanego lepiszcza wediug metody podanej pra@waniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagirojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczeniezd@] nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyainpolewaniem
woda lub wyciem spgzonego powietrza,
—  rczne odspojenie stwardniatych zanieczysiacze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nimgshrak,
—  podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatur
—  skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetratgledw
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnidiéN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdlorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr&GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 199232
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe enauégjfaltowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na " Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskéw”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét awanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wazacej, wyrébwnawczej i wzmacnigjej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego moea wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Katalog
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péysanych”, IBDIM - 1997 [12] wg poniszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

kategoria ruchu I|czblaogslld$apl):§/%rggwych
KR1 >12
KR2 od 13 do 70

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oktenym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na gaco, w okrélony sposob, spehigia okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltomezona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrméra poprawia adhegjasfaltu do materialéw mineralnych
oraz zwiksza odporn@ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawbddy; maze by dodawany do asfaltu lub
do kruszywa.

1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;.
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $diavosci sa
zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (egdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbliych do
warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sfrz uzyskiwanych parametréw technicznych robét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wygae w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dab

1.4.11.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaini podanymi w OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowad asfalt drogowy spetniagy wymagania okidone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje ctemie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetniavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaproba technicza.
Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w za8ci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano Wiy 1 i 2.
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2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetlniagy wymagania okidone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza

podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinncttagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

L Rodzai materiatu Wymaganig wobec ma_t_eriak')w
p- | w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3 do KR 6
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych kl. I, II; gat.1, 2 KL 1, 11Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw. .
) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1I; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k.1, 11 -
4 Grys i zwir kruszony z  naturalnig
rozdrobnionego  surowca skalnego  wgkl. I, II; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczehigyly z odpylania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50°, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O A,B,C, DES8O A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) 1) tylko pod wzgldemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla k. I;
gat. 1
2) 2) tylko dolomity kl. I, gat.l1 w ikei < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i fiasce bez
ograniczenia iléciowego
3) 3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwazzgej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatdw w

Lp. Rodzaj materiatu zaleznaici od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN4{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kI I, Il; gat.1, 2 kl. 1, ||l); gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, II; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK- kl. 1, 1I; gat.1, 2 K. 1, 1Y gat.1, 2
CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioly lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70 D 50
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8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 A,B,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla k. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraegyj i za zgogInzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nade stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skladowanie kruszywa powinno odbytwaig w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelmi@jwymagania okétone w WT.EmA-99 [14].
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu: wytwdrni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym bluciagtym do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych, ukiekla do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowyctputy
zagszczanego, skrapiarek, walcéw lekkighednich i cézkich , walcéw stalowych gtadkich , walcéw ogumiohyc
szczotek mechanicznych lub/i innych adzehr czyszcacych, samochodéw samowytadowczych z przykryciemb |
termosow.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

Transport asfaltéw drogowych o odbywé sie w: cysternach kolejowych, cysternach samochodbwy
bebnach blaszanych lub innych pojemnikach stalowgaehkceptowanych przezayniera.
4.2.2.Polimeroasfalt
Polimeroasfalt nalsy przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [B8hz w aprobacie tech.
4.2.3.Wypetniacz

Wypetiacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviakypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgoiem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochodéw termoséw z podwojrigisinami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-aste¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegéinych sktadnikow i
probki materiatéw pobrane w obedeolnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej palag:

— doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej doi asfaltu,
- okrédleniu jej wtasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadtic sig w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Redne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiheej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zadeosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1lub KR 2 | od KR 3do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartgé od 0 dol6|od0do8
asfaltu °d 0 ljuhod 0 [lubod 0 |04 0 ~|od 0~ jod O jodO
4020 |45128 |do6.3 do 20 do 2¢ do 16 do12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100 [ 90+100 100
16,0 78+100 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52+83 80+100 | 87+100
9,6 59+-86 69+100 100 59:74 38+62 70+88 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 54+67 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55+70 57+75
4,0 40+70 45+76 60+100 3950 21+37 44+58 47+60
2,0 29+59 35+64 41+71 29+-38 21+36 30+42 35+48
zawartaé

ziarn >2,0 | (41+71) | (36+65) | (29+59) | (62:71) | (64+79) | (58:70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 1827
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 1015 6+9 79

Orientacyjna
zawartdg¢ asfaltu

w MMA, % m/m | 5,0:6,5 5,0:6,5 5,5+6,5 4556 | 4354 | 48:%6,0 | 4,8%6,5
1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgwe

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lgtalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spehgiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wizaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwy wiizacej, wyrownawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnglohwarstwy wizacej, wyrébwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkad88

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert ligtalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody
Marshalla; prébki powinny spetiiavymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrOwnawcza i wzmachigia z betonu asfaltowego powinna speinigymagania
podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

49



Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1llub KR 2 KR 3do KR 6
Modut sztywnéci petzania), MPa nie wymagasi | = 14,0 £18)"
Stabilnég¢ prébek wg metody Marshalla w 2 )
temperaturze 60C, kN 25,5 210,0
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0 0ddd,@,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % viv od 1,5do 4,5 od 2,0 do 4{0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., o od 75.0 do 90,0 od 78,0 do 86,0
6 [ Grubas¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0O mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od 0O mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,0 od 4,0 do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od5,0do 7,0 od5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do 5)0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, indtoje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fagy
projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarim,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek @wostwy wizacej, wyrdwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawiaitasfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od kategorii

ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od0 od 0 od0 od0 od 0do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16Y
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 | 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+-86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 45:63 45:67 54+73
4,0 40+67 42+69 45:65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45

zawartgé
ziarn > 2,0 mm (45+70) (46+70) (45+65) (59+75) (59+75) (55+70)

0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33

0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 13+25

0,30 1025 1124 1535 8+19 7+19 10:21

0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16

0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14

0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna

zawartd¢ asfaltuw | 4,3+5,8 | 4,3:5,8 4,5+6,0 4,0:5,5 4,0:5,5 4,3+5,8
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej
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Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej, wyrbwnawczej oraz wzmacmiagj z

betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
wigzacej, wyréwnawczej

fazy projektowania sktadu MMA

Lp. Wiasciwosci wzmacniajcej w zalenosci od kategorii
ruchu
KR1 lub KR 2 od KR3 do KR 6
Modut sztywnéci petzania?, MPa nie wymaga si >16,0 £22)°
2 | Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 uderfte >8,0 £6,0 >11,0
ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5, oddb, 4,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 dO 8,
— - - - —
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65,0 do 80,0 <750
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od O mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0
1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacjestrukcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy tyl

2) 2) dla warstwy wyrGwnawczej
3) 3) specjalne warunki, olgenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaripm,
5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

(0]

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie yimieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikégotowej
mieszanki mineralno-asfaltowej.
Dozowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z racept
Dopuszcza si dozowanie olgjosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od temperatury. Dla

kategorii ruchu od KR5 d§R6 dozowanie sktadnikéw powinno dgterowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania sktadnikéw mpwynost: jedna dzialka elementarna wagi, waiylie przeptywomierza,
lecz nie wecej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.
Jezeli jest przewidziane dodani&odka adhezyjnego, to powinien onébgtozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.
Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb fredni, z uktadem termostatowania, zapevetian
utrzymanie statej temperatury z toleranejs® C.
Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 14%5C do 168 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dlaD 100 od 135C do 166 C,

- dla polimeroasfaltu -

wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegandodaniu wypetniacza uzyskata
wlaiciwg temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bywyzsza o wecej niz 3¢° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfadjo
Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwwgaost:

-zD50 od 149C do 176 C,
-zD70 od 135C do 165 C,
-zD 100 od 130C do 160 C,

- z polimeroasfaltem -

5.4.

Przygotowanie podiaa

wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnat lwyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podtaza powinna b§ sucha i czysta.
Nierowngci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwsa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp.

Drogi i place

Podlze pod warste

$cieralm

| wiazaca i wzmacniajca
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]
©

1 | Drogiklasy A, Si GP

N
©

Drogi klasy G i Z 12

3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrioi podiaza @1 wieksze od podanych w tablicy 7, pogdéonaley wyréwna poprzez
frezowanie lub utgenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,t@®d naley skropt emulsy asfaltova lub
asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphawza

podano w tablicy 8.
Powierzchnie czotowe kragnikéw, wilazow, wpustow itp. usdlzen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelnigym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

. . llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
Podiaze do wykonania warstwy emulsji lub uptynniacza z asfaltu

Lp. ) .
Z mieszanki betonu asfaltowego uplynnionego, kg/fn

Podtaze pod warstw asfaltove
1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa od 0,7do 1,0
2 | Podbudowa z  kruszywa  stabilizowanego

mechanicznie od 0,5do 0,7
3 | Podbudowa z chudego betonu Ilub gryntu

stabilizowanego cementem 0d 0,3do 0,5
4 | Nawierzchnia asfaltowa 0 chropowdtej 0d 0.2 do 0.5

powierzchni

5.5. Pohczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozomg warstve nalezy skropit emulsj asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed ukniem naspnej, w
celu zapewnienia odpowiedniego g#enia mgdzywarstwowego, w ikci ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. Pohczenie nowych warstw uptynniacza z asfaltu uptynnionego ké/m
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Iib 0d 0,3do 0,5
wzmacniajca
3 | Asfaltowa warstwa vaizaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wymosnajmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5hprzyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest riszai od +8C
dla wykonywanej warstwy gruci > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubd < 8 cm. Nie dopuszczacsi
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpmadtazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnegawviat >
16 m/s).

5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyjest zobowizany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcii.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okte si wykonujc ekstraka.

Tolerancje zawartgi sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej waigm skitadu zaprojektowanego podano w

tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawafto sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu zaprojektowanego przy
badaniu pojedynczej probki metpekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6

1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkaghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; ? +5,0 +4,0
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075




3 | Ziarna przechodge przez sito o oczkach # . +1
0,075mm -
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na Bpidred rozpooziem
robét, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
—  stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,
- okrdlenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentac;ji projektowej grébowarstwy,
—  okrdlenia potrzebnej iléci przegé walcéw dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie keda stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.

Odcinek probny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawanicinka prébnego przez
Inzyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukfadagkwyposaona w uktad z automatycznym
sterowaniem grubigi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy projektovs.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& fiysza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w
pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyivsie bezzwlocznie zgodnie ze schematem pgézejalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 12C,
- dla asfaltu D 100 120C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.

Zagszczanie nalg rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofmdo osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta
powinny by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno byéwno obcite i powierzchnia obgtej krawgdzi powinna by posmarowana asfaltem
lub oklejona samoprzylepn tadma asfaltowo-kauczukowv Sposéb wykonywania @@z roboczych powinien Ry
zaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@dlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbdadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralneltsive] i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej podano w
tablicy 11.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8}niki
powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancj okreslona w tablicy 10. Dopuszczacsivykonanie badainnymi
réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wtaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej
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1 prébka przy produkcji do 500 Mg
2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg

1 | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-
asfaltowej pobranej w wytworni

Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie

gl b~ jlw N

Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralno-

asfaltowej dozér cagly

6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowe zdkepojazd przy zatadunku i w czasie

wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

8 | Wihaciwosci probek mieszanki mineralno-

asfaltowej pobranej w wytworni jeden raz dziennie

Ip.1iIp.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nale okreili¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaltowej

Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury naiskal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otacz@sreperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopagga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru wszesce
i odczytaniu temperatury.
Doktadndg¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghbu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocarizeialnej jej wyghdu w czasie produkgiji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okresla¢ na probkach zagzczonych metad Marshalla.
Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryjna.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wiaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégdl km

2 | Rébwnda¢ podiwna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m

3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrajugdici 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar enych niwelacji podhinej i poprzecznej oraz

usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kalego pasa o powierzchni do 3008 m
8 | Zlacza podidne i poprzeczne cala diugoziacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #dego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna kagodna z dokumentacprojektovs, z tolerangi +5 cm.
Szerokd¢ warstwy asfaltowej rej potazonej, nie ograniczonej krasnikiem lub opornikiem w nowej konstrukciji
nawierzchni, powinna léyszersza z kalej strony co najmniej o gr. warstwy na niej patoej, nie mniej jednak ai5 cm.

54



6.4.3.ROwna¢ warstwy

Nieréwndici podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mmeraeg BN-68/8931-04 [11] nie powinny
by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierovégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place \/V_arstwa W_ar_stwa Warstyvgi
scieralna wigzaca wzmacniajca
1 Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
Drogi klasy G i Z 6 9 12
Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmadankach prostych i na tukach powinnyébggodne z
dokumentagj projektows, z tolerancj £ 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangi + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z tolerangi 5 cm.
6.4.7.Grubds¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubwia projektow, z toleranci + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubéci projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wghot5 mm i warstwy o grubiei od 2,5 do 3,5 cm, dla
ktorej tolerancja wynost 5 mm.

6.4.8.Ztacza podtune i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny ©Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofmdio osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5 mm ponad
ich powierzchni. Warstwy bez opornikow powinny by wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézrobcicia
pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolia tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszeych st i spzkanych.

6.4.11.Zageszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
Zagzszczenie i wolna przestizeav warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjnej.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betontakstvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonyrojgktem organizacji ruchu,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltoiyej transport na miejsce wbudowania,
—  posmarowanie lepiszczem keglzi urzidzer obcych i krawznikow,

—  skropienie mdzywarstwowe,

- rozlaenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

—  obcécie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

-  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzctrogowych. Zwir i
mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaaae do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturadne do nawierzchni drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywausate zzuzla stalowniczego do nawierzchni
drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftdnakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnog

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty mplipne AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody baakas mineralno-bitumicznych i nawierzchni

bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacmienny do mas bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&ennawierzchni planografem idat

10.2. Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroastatbgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zgis54, IBDIM,
Warszawa, 1997

14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emuksgaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zesz{, 6BDiM,
Warszawa, 1999

15. WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny j&iogryséw i zwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnath, CZDP, Warszawa, 1984

16. Zasady projektowania betonu asfaltowego ogksrionej odpornii na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modulu sztywfw mieszanek mineralno-bitumicznych mefofdetzania pod obgieniem statycznym.
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, WarszaWw895

17. Rozporgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicanyc
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 06.03.01
UZUPELNIANIE POBOCZY
Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy w Liskowie

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskow”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtécznej (SST)sgswymagania dotyerce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na " Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskéw”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych ze uzupetnianiem poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazddéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okiéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puiev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetniania goppodano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okéonych w niniejszej SST powinien wykazsig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
-  zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- roéwniarek z transporterestinarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- tadowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikdw na wog
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej SST, nina korzysta z dowolnychsrodkow transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MXQ@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Profilowanie poboczy

Uzupetnianie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprgtem mechanicznym wg pkt 3.2.
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Uzupetnianie poboczy naidg przeprowad od kravedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym
w dokumentac;ji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas uzupetianiagrybnaley wywiez¢ na odktad. Miejsce odkladu naje
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotngci optymalnej
poprzez dodanie wody i z&gic.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsbd najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgod®&l-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkdw (wgbien) i zanizenia w poboczach natg je uzupetnt materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyogah wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneghzie uzupetienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo
wilgotnoici optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstvg materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa makoa”. Wilgotng¢ optymalr, i maksymall gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek najeokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie utbonej warstwy materiatu uzupetragggo naley prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spitu do zagszczania musi liyzaakceptowany przez4yniera. Zagszczona powierzchnia
powinna by réwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada
sladéw po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmosic co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodié&lzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgmu proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszankitwge®ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST B@1.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidg 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwosé bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@na dziennej
dzialce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupetriegj 2 probki
2 Wilgotnai¢ optymalna mieszanki o

uzupeiajcej 2 probki
3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym 2 prébki

poboczu

4 Wskanik zag;szczenia nacinanych lub
uzupetnianych poboczach

2razynalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w po zaiazeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarégeinanych lub uzupetianych poboczy

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw

1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 Réwnd¢ podtwzna

co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 1%.

6.4.2.RO6wna¢ poboczy
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Nierowndici podtwne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit
pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogdélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami kryniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frrob6t obejmuije:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  oznakowanie robot,
—  $cigcie poboczy i zagszczenie podim,
—  odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupetaéago,
- rozl@enie materiatu,
-  zagszczenie poboczy,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania lalooygte
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehoawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wghkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalgoty ziemne.
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Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -09.01.01

PLANTOWANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy w Liskowie

i dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskow”

B

SPIS TRESCI

. WSTEP
. MATERIALY

SPRZAET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest ohekiem stanowtym integrala cz$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na "Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskow”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest faaiment przetargowy i kontraktowy przy zlecanializaciji
rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z:
- profilowaniem skap poboczy z gruntu z koryta drgz plantowaniem terengdncego w bezpéredniej bliskdci do
wykonywanych prac.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadeg wi&ciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwoj.

1.4.7.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pader ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

Niniejsza specyfikacja dotyczy rob6t zwanych z wykorzystaniem gruntu dowiezionego.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna Byzdijeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh n
przekraczajcych 2 m wysokéci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa lpudowy - nie mze by zagruzowana, prze§oieta korzeniami,
zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania poboczy powinien wykézk mozliwoscia korzystania z nagbujacego
spratu:
- sprzt pozwalajcy na rozplantowanie przywiezionego gruntu wgzlmmsci Wykonawcy
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawgidlioe” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-0@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@0Wymagania ogélne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania plantowania poboczy
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektovs, i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -07.02.01

OZNAKOWANIE PIONOWE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy w Liskowie

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Zakrzyn — Jeziorko, gmina Liskow”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru
oznakowania pionowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na " Przebudavawierzchni drogi gminnej w m. Zakrzyn — Jeziorgmina Liskéw”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t asanych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na dnogapostaci:
- znakdw ostrzegawczych,
- znakoéw zakazu i nakazu,
- znakdw informacyjnych, kierunku, miejscaiebi znakéw uzupetiagych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszgzoa
konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzdtirego umieszczana jest §éeznaku. Tarcza me by
wykonana z rénych materiatéw (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub sktadana.

1.4.3.Lico znaku - przednia &¢ znaku, stuaca do podania téei znaku. Lico znaku me@ by wykonane jako malowane
lub oklejane (folh odblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegdlnych (znak z przejrzystyalorzyw
syntetycznych) lico znaku me by zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktérego lico wykne jest z materiatdw zwyklych (lico nie wykazuje
wihasciwosci odblaskowych).

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykigzwiaiciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspotdémym).

1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wgsik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jestzarznaku, wraz z
elementami stincymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).

1.4.7.Znak drogowy prz&vietlany - znak, w ktérym wewvetrzne zrodto swiatta jest umieszczone pod przejrzystym licem
znaku.

1.4.8.Znak drogowy éwietlany - znak, ktérego lico jestwietlanezrédtemswiatta umieszczonym na zewtrz znaku.
1.4.9.Znak nowy - znak tytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miegty od daty produkgc;ji.

1.4.10.Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwarzez okres diszy niz 3 miesice od daty
produkgciji.

1.4.11.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego ktory nie ma normy, musi posiédaprobat
techniczrm wydary przez uprawniogjednostl. Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany
przez uprawniomjednostlk.

2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakow mog by¢ wykonywane jako:
prefabrykaty betonowe,
z betonu wykonywanego ,na mokro”,
z betonu zbrojonego,
inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.
Klasa betonu powinna bygodna z dokumentacprojektova. Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-B-
06250 [1].

2.3.1.Cement
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Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim kl. 32,5, odpowiagdgjwymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiadgmaganiom PN-B-06712 [3]. Zalecag sstosowanie
kruszywa o marce nie #szej ni klasa betonu.

2.3.3.Woda
Woda do betonu powinna byodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3226D
2.3.4.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny lstosowane ji przewiduje je dokumentacja projektowa, SST lub
wskazania layniera. Domieszki chemiczne powinny odpowi@dgymaganiom PN-B-23010 [5].

W betonie niezbrojonym zalecae sstosowd domieszki napowietrzage, a w betonie zbrojonym dodatkowo
domieszki uplastyczniage lub uptynniajce.

2.3.5.Prety zbrojenia

Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonegoipoyodpowiada wymaganiom PN-B-06251 [2].
2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1.Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub égmormy zaakceptowanej
przez Irzyniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,efnie¢, zwalcowa i
naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesgoz seé W
granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Kofice rur powinny b§ obcite rowno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o deggrh:

- doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopzeirg odchyta + 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dkgyaloktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazke ckcie i z
dopuszczalq odchytly dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugi doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m dtugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pmpemy (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-
84023-07 [15], PN-H-84018 [12], PN-H-84019 [13], ##N84030-02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujesgjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu uzgodnionym z
Zamawiagcym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotyczyednic 31,8 mm i wakszych i grubéci scianek 3,2
mm i wigkszych) lub na przywieszkach metalowych (dotyéegdnic i grubéci mniejszych od wgej wymienionych).
Cechowanie na rurze lub przywieszce powinno co niajnoejmowa: znak wytworcy, znak stali i numer wytopu.

2.4.2.Gwarancja producenta lub dostawcy na konsteuksijporcz

Producent lub dostawcaidej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéw esmczanych na innych obiektach
lub konstrukcjach (wiadukty nad dragdadki dla pieszych, stupy lataitp.), takze elementéw stacych do zamocowania
znakéw na tym obiekcie lub konstrukcji, obamany jest do wydania gwarancji na okres trnéat@naku uzgodniony z
odbiora. Przedmiotem gwarancji svtasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementéacajacych oraz trwatét
zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawhzyrakazu, nakazu i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementéw, zgych do zamocowania znakéw do innych obiektow ldmsktrukcji -
gwarancja mge by wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukegiporczej dla znakdéw drogowych bramowych i
wysiggnikowych gwarancja jest wystawiana indywidualnig kbzdej konstrukcji wsporcze;j.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwatas¢ materiatdw na wplywy zewdtrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposob wykaczenia
znaku, musz wykazyw& petm odpornd¢ na oddziatywanieswiatta, zmian temperatury, wplywy atmosferyczne i
wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicametym korozj elektrochemiczyg) - przez caly czas
trwatoéci znaku, okrélony przez wytworeg lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgrainy jest przy dostawie olég, uzgodnion z odbiorag, trwatcs¢ znaku oraz
warunki gwarancyjne dla znaku, azekudostpni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukej montau znaku,
b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczemiestosowaniu znaku,
c) instrukag utrzymania znaku.

2.5.3.Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy zndkagowego &
- blacha stalowa,
- blacha z aluminium lub stop6éw z aluminium,
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- inne materiaty, np. sklejka wodoodporna, &ymra syntetyczne, pod warunkiem uzyskania przedysenta aprobaty
technicznej.

2.5.4.Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grdbioco najmniej 1,0 mm powinna byzabezpieczona przed korgzj
obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygen Dopuszcza sistosowanie innych sposob6éw zabezpieczenia
stalowych tarcz znakow przed korgzpp. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywaymtetycznymi pod warunkiem
uzyskania aprobaty technicznej dla danej technplogi

Nie dopuszcza i stosowania stalowych tarcz znakéw, zabezpieczongcted koroz jedynie farbami
antykorozyjnymi.

Krawedzie tarczy powinny hyzabezpieczone przed korg@Zprbami ochronnymi o odpowiedniej trwad, nie
mniejszej nk przewidywany okreszaytkowania znaku.

Wytrzymatai¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna impiejsza ni 310 MPa.

2.5.5.Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinna¢ bgporna na korogjw warunkach zasolenia.
Wymagane grubiei:
—  z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmoayich przettoczeniami lub osadzonych w ramach gmmiaj 1,5 mm,
—  z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich cgmm@ej 2,0 mm.
Powierzchnie tarczy nie przykryte fpliub farbami powinny by zabezpieczone przed korgzjrzy zastosowaniu
farby ochronnej lub powtoki z tworzyw sztucznych.
Wytrzymatd¢ dla tarcz z aluminium i stopow z aluminium powinmgnost:
— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lubdasaych w ramach, co najmniej 155 MPa,
- dlatarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.

2.5.6.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi byréwna i gtadka - bez odksztafcptaszczyzny znaku, w tym pofatdofvangieé, lokalnych
wgniecé lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwikanie, pofaldowanie itp.) nie me wynosé
wiecej niz 1,5 % najwekszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku mugdy¢ rowne i nieostre. Znieksztatcenia krglai tarczy znaku, pozostate po ttoczeniu
lub innych procesach technologicznych, ktérym tar¢a (w znakach drogowych sktadanych - segmentyzyarbyta
poddana, muazby¢ usungte.

Tarcze znakéw drogowych sktadanych mdgt wykonane z modutowych ksztattownikow aluminiowytttb
odpowiednio uksztattowanych segmentéw stalowychpuBacza s stosowanie modutowych ksztattownikéw z tworzyw
syntetycznych lub sklejki wodoodpornej, pod waremkiuzyskania odpowiedniej aprobaty technicznejz&8ity midzy
sasiednimi segmentami znaku sktadanego nie g wieksze od 0,8 mm.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycxe powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gizasady przez oklejenie tarczy znaku materiafgblaskowym.
Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetniawymagania okrdone w aprobacie
technicznej.

2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazyinaetne zwazanie z tarcz znaku przez caly
okres wymaganej trwadoi znaku. Niedopuszczalne bkalne niedoklejenia, odklejania, zluszczenia dalstawanie folii na
krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposo6b pafczenia folii z powierzchai tarczy znaku powinien unierdiwia¢ jej odhczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obzgeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveariib
klejenia oraz stosowane w tym celu materialy powibyt uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynaSiod 7 do 10 lat, w zakeosci
od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna dyéwna i gtadka, nie magna niej wysipowa lokalne nieréwnéci i
pofatdowania. Niedopuszczalne jest vepstwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno nanperzchni jak i na obrzech
tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mqupwst& przy nanoszeniu
farby na odblaskowpowierzchng znaku, nie byly wiksze ni:

- 2 mm dla znakéw matychiednich,
— 3 mm dla znakéw dych i wielkich.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblagkezesé¢ znaku nie powinny hywigksze w kadym kierunku
niz:

- 2 mm dla znakéw matychiiednich,
— 3 mm dla znakéw dych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 gm nie mae wystpowa
wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniagcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek zarysovigpowierzchni znaku.

W znakach #ytkowanych na kadym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4t em dopuszczaesdo 2
usterek jak wyej, o wymiarach nie wkszych ni 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza db 3
zarysowa o szerokéci nie wiekszej ni 0,8 mm i catkowitej diugéri nie wiekszej nz 10 cm. Na catkowitej diugei znaku
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dopuszcza ginie wiecej niz 5 rys szerokéci nie wickszej n 0,8 mm i dtugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkiemg
zarysowania te nie znieksztalgajesci znaku.

W znakach #ytkowanych dopuszczaesiowniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni nie przsaajcej 6
mn? kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku malego lubbedniego, oraz o powierzchni nie
przekraczajcej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej niz 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znaku zggo lub
wielkiego (whczajc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztatcé tresci znaku - w przypadku wyghowania takiego znieksztatcenia znak
musi by bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gp@ivanie jakichkolwiek rys, sgjajacych przez warstw folii do
powierzchni tarczy znaku. W znakachytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalnd prarunkiemze wystpujace
w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekrpezelkosci okreslonych poniej.

W znakach sytkowanych dopuszczalne jest wysbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co nagyy
dwoch lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie pgaaezajcych 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z
fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. W znakactvyeh oraz w znakach znajdaglych st w okresie wymaganej
gwarancjizadna korozja tarczy znaku nie #eonystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymatopofaczenia folii odblaskowej z targzznaku, by po zgtiu tarczy o 90 przy
promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi bgbezpieczona matawarba nieodblaskow barwy ciemno-
szarej (szarej naturalnej) o wspoétczynniku lumina®®8 do 0,10 - wedtug wzorca stan@uego zatcznik do ,Instrukcji o
znakach drogowych pionowych” [28]. Gruitopowtoki farby nie mae by mniejsza od 2Qum. Gdy tarcza znaku jest
wykonana z aluminium lub ze stali cynkowanej ogriomcynkowanie to jest wykonywane po uksztattowataitczy - jej
krawgdzie mog pozosté niezabezpieczone fatochronn.

2.11. Materialy do montau znakow

Wszystkie ocynkowaneadzniki metalowe przewidywane do mocowaniacaay sola elementéw konstrukcji
wsporczych znakow jaksruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezcknie¢, naderwa,
rozwarstwi@ i wypuktych karbow.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach, w zah@sci od
ich wielkosci.

2.12. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla pwgob znakéw drogowych powinien &yrzechowywany
zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Kruszywo do betonu nalg przechowywé w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas.

Prefabrykaty betonowe powinny dysktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniongodtczu.
Prefabrykaty naley uktad& na podktadach z zachowaniem grzitu minimum 10 cm midzy podicem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalmatdriatow dziatajcych korodujco i
w warunkach zabezpiecaajych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaic mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego spretu:
- ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow mdpki w gruncie spoistym,
- betoniarek przewaoych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na rotkr
- $rodkow transportowych do przewozu materiatow,
- przewanych zbiornikéw na wag itp.

4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw do pionowego oznakowaniardg

Transport cementu powinien odbyiasie zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstruksporczych znakéw, powinny &yprzewaone srodkami
transportowymi w warunkach zabezpieazgch je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabdw na srodkach
transportu powinno ldysymetryczne.

Transport znakéw, konstrukcji wsporczych i spuz (uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa&
srodkami transportowymi w sposéb uniettiwiajacy ich przesuwanie siw czasie transportu i uszkadzanie.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robét podano w OST D&M30.00 , Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do rob6t naky wyznaczy:
- lokalizacg znaku, tj. jego pikieta oraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,
- wysokdé¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw ngleabezpieczyw taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru
robét istniata maliwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakéw.

Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinnydygodne z dokumentacprojektova.

5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentow dla konstrukdj wsporczych znakéw

Sposo6b wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gmwpowinien by dostosowany do gbokasci wykopu,
rodzaju gruntu i posiadanego sgtz Wymiary wykopu powinny byyzgodne z dokumentacprojektova lub wskazaniami
Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny bywykonane w takim okresie, aby po ich zagpeniu mana byto przyspic
natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentdwyc

5.3.1.Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych déenocowania znakow wielkowymiarowych (znak kierumku
miejscowdci), wykonywane z betonu ,na mokro” lub z betonugibnego nalgy wykona zgodnie z PN-S-02205 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartygtizlrozpartych naley wykonywa zgodnie z dokumentagj
projektows, SST lub wskazaniami igniera. Wykopy nalgy zabezpieczy przed naptywem woédd opadowych przez
wyprofilowanie terenu ze spadkiem u#fimiajacym tatwy odptyw wody poza teren przyleg@aj do wykopu. Dno wykopu
powinno by wyréwnane z doktadrigia + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gmaiezy usuryé i miejsce wypetrd do spodu fundamentu
betonem klasy B 15. Plaszczyzny boczne fundamentgikajsce sé z gruntem naley zabezpieczyizolacph, np. emulsj
kationowa. Po wykonaniu fundamentu wykop najlezasypd warstwami grubéci 20 cm z dokladnym zagzczeniem
gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wegsiiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, wimny
by¢ wykonane zgodnie z dokumentagjonows i SST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
— odchytka od pionu, nie egej niz £ 1 %,
— odchytka w wysoki umieszczenia znaku, niegoej niz + 2 cm,
— odchyika w odlegkei ustawienia znaku od kraezi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjmpemgioju, nie
wigcej niz = 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegtoumieszczenia znaku zgodnie z Instrgkajznakach drogowych
pionowych [28].

5.5. Pohczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musi Byzamocowana do konstrukcji wsporczej w spos6b uoibwiajacy jej przesuricie lub obrét.

Materiat i sposéb wykonania pekenia tarczy znaku z konstrukcyvsporcz musi umdaliwiaé, przy wyciu
odpowiednich nargzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cddses wytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wpsia czste przypadki dewastacji znakéw, zaleca siosowanie
elementdw zicznych o konstrukcji unienitiwiajacej lub znacznie utrudnigej ich rozhczenie przez osoby niepowotane.

Tarcza znaku skltadanego musi wykaz§waetm integralnd¢ podczas najechania przez pojazd wdyah
warunkach kolizji. W szczegoldoi - zaden z segmentéw lub elementéw tarczy nigems: od niej odhczat w sposob
powodujcy naraenie kogokolwiek na niebezpiedatwo lub szkod.

Nie dopuszcza si zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposéymagajcy bezpéredniego
przeprowadzenig&ub mocujcych przez lico znaku.

5.6. Trwalo§¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposob trwaly, zapewnigy petry czytelné¢ przedstawionego na
nim symbolu lub napisu w catym okresie jego/tkowania, przy czym wplywy zewirzne dziatajce na znak, nie mag
powodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazida konstrukcja wsporcza musi mi@bliczlke znamionow z:
a) nazw, mark fabryczm lub innym oznaczeniem urdawiajacym identyfikacg wytwércy lub dostawcy,
b) da4 produkgciji,
c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) da# ustawienia znaku.

Zaleca sj, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczy@wierata rownie mieshc i rok wymaganego
przeghdu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej maisay¢ wykonane w sposob trwaty i wynay, czytelny w normalnych
warunkach przez caly okregytkowania znaku.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw denowych

Wykonawca powinien przeprowadzbadania materialtdbw do wykonania fundamentéw betyoh ,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowyeh wniosek Wykonawcy, #iynier maze zwolnié go z
potrzeby wykonania badanateriatow dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t
6.3.1.Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na bueozvaprobat technicza lub z deklarag zgodndci wydary przez
producenta powinny léysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegonayow.
Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikdéw powinna Bygodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Czstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéw
dostarczonych przez producentéw

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada Oceré)i(\;\gnlkow
1 | Sprawdzenie |44 5 do 10 badaz | Powierzchni zbada
powierzchni wybranych losowg nieuzbrojonym okiem. Do ew.
elementow w sprawdzenia ghokaici wad uy¢ Wyniki bada
kazdej dos_t;pn_ych narzdz_i (np. liniatéw z powinny by
dostarczonej parti CZ,UJ”'k'em; suwmiarek, zgodne z
wyrobow liczicej | MIKrometrow itp. wymaganiami
do 1000 PrzeprowadZi uniwersalnymi pynktu 2
2 | Sprawdzenie elementéw przyrzadami  pomiarowymi  lulf
wymiaréw sprawdzianami  (np. liniatamj,
przymiarami itp.)

W przypadkach budezych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie §eiavosci dostarczonych
wyrobow i materiatéw w zakresie wymagpodanych w punkcie 2.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania rob6t

W czasie wykonywania rob6t najesprawdzé:
-  zgodné¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentapyojektovs (lokalizacja, wymiary, wysokd zamocowania
znakdw),
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiazyednie z punktem 2i 5,
- prawidtowd¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
- poprawn& wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkie®
- poprawn& ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4.

W przypadku wykonania spawanyclhcz elementow konstrukcji wsporczych:
—  przed ogidzinami, spoin i przylegajce do niej elementy¢zone (od 10 do 20 mm zidej strony) nalgy doktadnie
oczyci¢ z zanieczyszczeutrudniajicych prowadzenie obserwacji i pomiaréw,
- ogkdziny zhczy naley przeprowadzi wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powgkszeniu od 2 do 4 razy; do
pomiaréw spoin powinny léystosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalnerspmierze,
- w przypadkach spliwych mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndal@meczeniowej spoin, zgodnie
z PN-M-06515 [18],
- zhcza o wadach wkszych ni dopuszczalne, okilwne w punkcie 5.5, powinny Bynaprawione powtdérnym
spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymis
a) szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnyar &onstrukcji wsporczych,
b) nf (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakévepstatych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny

Odbiodr robot oznakowania pionowego dokonywany fpestasadzie odbioru ostatecznego.
Odbidr ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu rob6t, na podstawie wynikéw pomiardw i
bada jakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbidr pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego najedokona po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@icego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentow
— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wspgctz
- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
—  przeprowadzenie pomiardw i badasymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly
2. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwysieg
4.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5.  PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacgkieslenia
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. PN-E-06314 Elektryczne opraw§wietlenia zewgtrznego
8. PN-H-04651 Ochrona przed korpZlasyfikacja i okrélenie agresywnii korozyjnejsrodowiska
9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneamngg ogélnego zastosowania
10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
11. PN-H-82200 Cynk
12. PN-H-84018 Stal niskostopowa o0 podsgonej wytrzymatéci. Gatunki
13. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paefaiowego i ulepszania cieplnego. Gatunki
14. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki

15. PN-H-84023-07
16. PN-H-84030-02
17. PN-H-93010
18. PN-H-93401
19.  PN-M-06515
20. PN-M-69011
21. PN-M-69420
22. PN-M-69430

Stal okidlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahavwgglania. Gatunki

Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne

Bwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajétw nasnych

Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziahiaggnia

Spawalnictwo. Druty lite do spawamapawania stali

Spawalnictwo. Elektrody stalowe otd do spawania i napawania. Ogélne wymagania i
badania

Spawalnictwo. Wadlidozlaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkeicma
podstawie ogidzin zewrtrznych

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Hg@amia i badania

Ochrona przed korpZpowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na kbakcjach
stalowych izeliwnych. Wymagania i badania

Spawalnictwo. gy i elektrody ze stopow stellitowych igly z zeliw
wysokochromowych do napawania

Cement. Transport i przechowywanie.

23.  PN-M-69775

24. PN-S-02205
25.  BN-89/1076-02

26. BN-82/4131-03
27. BN-88/6731-08

10.2. Inne dokumenty

28.Zahcznik do Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grud2(83 roku - ,Szczegotowe warunki techniczne dlakaw i
sygnatéw drogowych oraz wdzeh ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na dchd.
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