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Niniejsza specyfikacja techniczna zalecona do wg¥stania przy zlecaniu robo6t na drogach wojewddekic
powiatowych , miejskich i gminnych

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegOtowa specyfikacja techniczna
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PZJ - program zapewnienia jako
bhp. - bezpieczsstwo i higiena pracy
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclznej (OST)  wymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robét drogowych i mostowych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi olkm@wjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgniraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gash krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaclewdédzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnmwymagania ogélne, wspoélne dla robot edjpgh ogdlinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR gbszczeg6inych asortymentéw robét drogowych itavagch. W
przypadku braku ogdlnych specyfikacji technicznyeiidanych przez GDDP dla danego asortymentu robsialenia
dotycz rowniez dla SST spormlzanych indywidualnie.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pozéj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-uaytkowa (droga) albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny,aaet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtee miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z
nadsyplq - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginej.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (mor@awva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdoneichu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeavidzilo usugtia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsgty do notowania zdarae
okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania
polecé i innej korespondenciji technicznej paaiey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkecenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawiapo, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcapowiedzialna za nadzorowanie robét i administraeémontraktem.
1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulpahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielhcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwéz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanginbnami, stiacy
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliége szkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdapo, nieztbdne do
przeprowadzenia wszelkich badieprob zwhzanych z ocenjakaosci materiatéw oraz robot.
1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektow i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymiera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania ob@n od ruchu na podie
gruntowe
i zapewniaicych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana hbegedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwy Scieralry a podbudow, zapewniaica lepsze rozigenie
napezen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazita do wyréwnania nieréwidci podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolnag# nawierzchni stiaca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa nmie sktadé
sie
z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza - gornas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktada& sig
z jednej lub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek poditga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinajca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej ghimvnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkdmratania
mrozu.
h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefivsienia przenikania cwstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.
i)  Warstwa odgzajca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtej sk do nawierzchni.
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1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiesi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogidazamych

Z nia urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imoréwnie. obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzei chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - g&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazddw, umieszczenia wdzeh organizacii i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aey pod nawierzchiido gkbokaici przemarzania.

1.4.28. Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaitéezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gtazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydauaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agméinia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzt dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdwdwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmaskiad droga,
kolej, rurocig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$éz dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegwozeMsktadd sig z pelnejsciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komoér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uponzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji tereno@ruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtaniedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszerokéc konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblinpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikdbw mierzona wéwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inmg droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - & przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebna catcs¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie maee polega na wykonywaniu
rob6t zwhzanych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrafbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdét, bezpiearswo wszelkich czynni na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodhdoz dokumentagj projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz egzemplarz da@nteciji projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddoza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliviasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaeblzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwedpiajpcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentag
wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kidrWykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.
1.5.3. Zgodno $¢ robdt z dokumentacj g projektow g i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowd®kumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania ok§lene w chaby jednym z nich sobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumejitac



W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohouye kolejndé ich waznosci
wymieniona
w ,Kontraktowych warunkach ogdélnych” (,Ogdéinych weakach umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadogilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deacyz) wprowadzeniu odpowiednich
Zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabialzgodne z dokumentacprojektovs i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wart@i docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw ine@téw budowli musg
wykazywa zgodndé
z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie megzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowy lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontgped ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkres
trwania realizacji kontraktu,zado zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiece
robét w okresie trwania budowy. W zah@sci od potrzeb i pogpu robét projekt organizaciji ruchu powinienéhya bigaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i edzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewstay ten sposdb bezpiecztwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni statle warunki widocgciow dzier i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgtiéw bezpiecaestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie txda akceptowane przezagniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktovs.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaweealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywd tymczasowe ukglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeinne srodki niezledne do ochrony robot,
wygody spoteczngei i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroldii wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pitgazdéw i maszyn pracigych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnioimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktovs.

1.5.5. Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dmte ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywadteren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieeséio przepiséw i norm dotygezych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkm innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegdiny wzgdl na:

1) lokalizact baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopdérogdiojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekow wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
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Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszeadnibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed
dostpem os0b trzecich.

Wykonawca bhdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoi@rem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do rob6t bda miaty aprobag techniczm wydamy przez uprawniom jednostl,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatlowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azplaiczeniu robét ich szkodlivéé zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych wbudowania. zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na wycie tych materiatébw od wigiwych
organow administracji gestwowej.

Jeceli Wykonawca uyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj
1.5.8. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzddoych wigcicielami tych urzdzer potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xamiewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamam rozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzez lzdzie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiadé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzémstalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przeza#éamcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposéb powodygy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy
mieszkaniowej wgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétigp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych palzy
Wykonawea a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wtasko i drég wewrtrznych. Jednaie, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdp one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci gzen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowésie do ustawowych ogranicazenaciskdw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszetkeézledne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie spetnigje
tych warunkéw zostaty usugie z terenu budowy. Pojazdy powoshig nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone
naswiezo ukaczony fragment budowy w odfsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich
robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleag@rinzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecze astwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawocglbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegélngci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrom rob6t i za wszelkie materialy i uradzenia uzywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robét przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocaé roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn&wszystkie zargdzenia wydane przez wiladze centralne i miejscoveg arne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg s jakikolwiek spos6b zwizane z wykonywanymi robotami icthizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanow@dczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idgzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgii, materiatow
lub uradzer uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstaagajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyokryje
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Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknienykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioroéw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasaekonkretne normy i przepisy, ktore spethienap
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglatobowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséile av warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥¢jprzypadku
gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnoszsic do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ rownie
stosowane inne odpowiednie normy zapevag®jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwenide przez Iayniera/Kierownika projektu. Ranice pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzeditaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&b o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmielowy lzda uwazane za wiasnd Zamawiajcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogpowa zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawe ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktdn nalery
zwiekszy¢ cere kontraktove.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidgjealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpiecZyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport oraz inne
urzadzenia towarzysce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B&plecze Zamawiagego”.
2. MATERIALY
2.1.7Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymawg¥staniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongch
rob6t, Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegotowe informacje dotygze
proponowanegdrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyshteriatow jak réwniz odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel witacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowgzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyed rozpoczciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi fgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metadwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracjigieowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagda ilosciowych i jakagciowych materialdw
pochodzcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dzieawy i inne jakie okz sie potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow miejscowych dda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utkvacji terenu po ukieczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc wskazamych
dokumentach umowyeda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegOlnione w dokumentach umowy, chylealizyska na to piserzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatdow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w
miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatéw do innych robdt, .nte dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tychterialow zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezagniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigumazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigp 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie zaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Fadgmaganych
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj materiatu nie nie by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mbterdo czasu gdy dula one uyte do roboét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadya sjakos¢ i witasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.
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2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwoérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbkterialtdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okigonej partii materiatdw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegei wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelsfida w tych miejscach.

3. SPRET

Wykonawca jest zoboazany do aywania jedynie takiego spgtui, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych robét. Spetz uzywany do rob6t powinien ktyzgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgedem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprzitu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami sakmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdci do pracy. Powinien t#yzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego gycia spratu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomurzyska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie mie by pdézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkow umowy, zostan
przez Irtyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i m@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych rob6t i wktiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba s$rodkéw transportu powinna zapewhigorowadzenie robét zgodnie z zasadami dergmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyimows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetni& wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiainnych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnigie tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca khdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniskagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, dazgodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami ltyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzemw planie i wyznaczenie wysokm
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na @inie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wafkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakiw za ich doktadné.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét kgda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i robdt, rozrzuty normalnie wggtjace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacii layniera/Kierownika projektu program

zapewnienia jakéei. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony spos6b wykonywania
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rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pmdupcy wykonanie robét zgodnie z dokumengacj
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) czs¢ ogolmn opisupca:

—  organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaawibdt,

— organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékoterminowa¢ wykonania poszczeg6inych elementéw robét,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jats wykonywanych robot,

—  wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

- sposob oraz fomngromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo

sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hrologicznym, proponowany

sposoéb i forma przekazywania tych informacji #gnierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegotow opisujca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i usdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzoraz wyposzeniem w

mechanizmy do sterowania i ydzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdpmeat, ich wiasciwosci w czasie transportu,

—  sposOb i procedampomiardw i bada (rodzaj i castotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie

urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatbwwayzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych

elementéw robot,

-  sposob pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazona jakasé
robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robo6t i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne do pobierania
prébek i bada materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyimier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowatay.

Wykonawca bhdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robdt zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreSslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam cGhkoee, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést konieczny, aby
zapewnt wykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane wudzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw@&@ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rhdiod
badawczych. Jeli niedocagniecia te lkeda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do robdt badanych materiatéw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocignigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkdych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Wadateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania probgartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagt zatwierdzone przez iyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakwepty przez Iayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawca g¢lizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez Wykonawge usuntte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkolwybada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryweanawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @aadkp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kiyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmymiaru lub badania, Wykonawca przedstawi §migi ich wyniki do
akceptacji layniera/Kierownika projektu.



6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakod

Wyniki bada& (kopie) kxda przekazywane tynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matériatv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materiatéw powinien udziethu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegez Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badania,ebizie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieta préobki materialtdbw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Zdi wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgécinmateriatlow i robét z
dokumentagj projektova i SST. Mae réwnie zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtérnych lub dodatkowych batla
pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ef&ciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

—  Polsk Normg lub

—  aprobattechnicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidhalskiej Normy, jeeli nie s objete

certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktore spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST,4da partia dostarczona do rob6t
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbhowizujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dlick okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawaujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na biaco i keda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpieggeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybtizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatesaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgeldda oznaczone kolejnym numerem anika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofgk i harmonograméw
robot,

- terminy rozpocgia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robét,

—  przebieg robot, trudiai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia hyniera/Kierownika projektu,

-  daty zargdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

—  zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanikgich i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zvwaizku z warunkami klimatycznymi,

-  zgodné& rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowe;j,

— dane dotyee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotyee sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyeze jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praegadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budanpiodaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydd przediazone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $rojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.
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(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robo6t przeprowadza si sposob eigty w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do lsgki
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnb lub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiméumowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iryniera/Kierownika projektu i przedstawiane do eyl
nazyczenie Zamawiagrego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kgiki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wWlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robdtdulzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtulinii osiowe;.
Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona
przez sredni przekréj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robégdab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Uerlzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dizie
utrzymywa to wyposaenie zapewniap w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétalked w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtizzbzda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rdoy¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robdt zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdnEos¢pu robot.
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Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpi®j jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolayd powiadomienia o tym fakcie iginiera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje

sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i wartasci.
Catkowite zakdczenie robét oraz gotowé do odbioru ostatecznegaidrie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem ideje o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zak@zenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezorez Zamawiagego w obecriei Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentagprojektova i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozigazsrealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzafpetniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeoavych lub robdt uzupetniagych w warstwiescieralnej lub
robotach wykdéczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdllnych asortymentaigiznacznie
odbiega od wymaganej dokumentapyojektovg i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésewvo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych
rob6t w stosunku do wymagj@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru asmégo robot jest protokét odbioru ostatecznegatrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\esli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,

szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstavodekumentéw umowy i ew. uzupetniag¢ lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badegpomiaréw zajczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzeych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigld gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzugaghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyatotr zwhazanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanam jednost&k obmiarova ustalon dla
danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatndgci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej kdzie uwzgédnia¢ wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadeg sk na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projekéj.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlpobejmowa:

- robocizg bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
- warté¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymeayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wartd¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania esido wymagé warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztargsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie 2yimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczethigpii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z pos{pu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanigéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzenr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaejihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie initgtie tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéei ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjichu obejmuje:
(@) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo bu@mwel!(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pyéejszymi zmianami).
2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachigartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskow

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mstracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskow”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.Kae/”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdi®gowej oraz potzenia obiektow
inzynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robdt pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysnewego punktoéw gtéwnych osi trasy i punktéw wigseiowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktamygnaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysaiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdw w sposéb trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie gé&paitatwiajcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzevyznaczenia osi obiektu i punktéw wysé&iowych,
zastabilizowanie ich w sposo6b trwaly, ochg¢apoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposoéb igpivy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowasiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz poatkowy i kohcowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énie
srednicz od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diuge okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaiEgj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie diugasé okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmvych naley stosowa nastpujacy sprzt: teodolity lub
tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, tatigsmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkigw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadnigci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:it i materiaty do odtworzenia trasy Bma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspohrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadazbliczenia i
pomiary geodezyjne niezbine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wénzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktoéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedt te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweiednych rzeczywistych, akceptowane przez
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Inzyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe
w takim przypadku obgza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaroéw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okrellajace w sposOb wyrmy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawjo zostan zniszczone przez Wykonawdwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeaio dalszego prowadzenia robét, to zestare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne piwidtowej realizacji rob6t nale do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiasy i punktow
wysokdéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pramy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #akdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odlegidpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatlary¢é poza granicami rob6t ze#anych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboazelery zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssfh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyr&gne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o dokumentagprojektova oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentac;ji projektowe;j.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieigzrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtiasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktdéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovczaly Wykonawca robét zagt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gaaicot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumeniapjojektowy oraz w miejscach wymagajych uzupetienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachcaathwanych przez iyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw nalg stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegt&t
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegtd¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okémjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmqorzyczotkow i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajeka powinna zawiefaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie nalg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé&kowych naley
prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektoéw jestdda obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
8.2. Sposoéb odbioru robot
Odbiodr robdét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnychrasly i punktéw wysokiziowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewdnyumawytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, rocta ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatw@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie rob6t mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olesingvestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpemoma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysdkimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.

NoogkrwdpE
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.04

ROZBIORKA PRZEPUSTOW

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskow

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskow”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznigj (SST) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérk przepustow.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.Kae/”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbiork przepustow:
betonowychzelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
OgobIne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.
2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce pstépr mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w
postaci:

- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadajych st z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), ndg z
krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

-  rusztowa drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. dtugiei 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych &teniami z
desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorych szczeblaph3r? x 6,3 cm) uktadagspomosty z desek,

—  przestawnych klatek rusztowaniowych z rutostgich srednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okb x 1,5
m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z ruletvychsrednicy 108 mm i &ownikéw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7
mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

—  rusztowa z rur stalowyctirednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w ramownice i kratownice.

Rusztowanie naly wykona z materiatdw odpowiadaych nastpujacym normom:

— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-960@], PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej prhezyniera,
- gwadzie wg BN-87/5028-12 [8],

—  rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-7422( [#b innej zaakceptowanej przezimiera,

- latowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innefakceptowanej przezAyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbidrk przepustéw mee by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny
zaakceptowany przezdyniera:
tadowarki, zurawie samochodowe, samochodyzarowe, zrywarki, mioty pneumatyczne, pity imaagiczne.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

OgobIne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M}0@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw przepustéw obejnugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, 4ginier maze polect
Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmy przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez kyniera.

W przypadku robot rozbidrkowych przepustu agldokoné:

—  odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przefoych rusztowa przy przepustach viggzych od okoto 2 m,

—  rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje ailzysk&, w sposébgczny lub mechaniczny z ew. przegem petow
zbrojeniowych i ich odgiciem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rlementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i griowym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zaleeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przeamyzih do powtérnegozycia (z zaprawy, kawatkéw betonu, izolaciji
itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniacgimych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie gtgje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okétone w
SST lub wskazane przezzmiera.

Elementy i materialy, ktdre zgodnie z SSTst¢ wlasndcia Wykonawcy, powinny b usungte z terenu budowy.
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Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drégrodzé i przepustéw znajduge st w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagprojektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny biymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje srykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacz&jgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w OST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakai rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych dat@mego wykorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypetnidego ewentualne doty po useitych elementach przepustéw powinno spéhia
odpowiednie wymagania olglene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@0Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow robét zwhzanych z rozbiérkprzepustow i ich elementow:

a) betonowych, kamiennych, ceglanych jest*(metr szécienny),

b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych jest - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje dla rozbiérki przépus
odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umacnigp., ew. ustawienie rusztowai ich pd&niejsze rozebranie,
rozebranie elementéw przepustu, sortowanie zmowanie odzyskanych materiatow, zaladunek wieyienie
materiatdw z rozbiorki, zasypanie dotow (wykepd@runtem z zagszczeniem do uzyskania*sl,00 wg BN-77/8931-12
[9], uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczmestg.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni
3.  PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia
4.  PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgargolnego stosowania
5.  PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rGwnoramienne
7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor
8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwialzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskéw

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskéw”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY (GRUNTY)

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest dmkiem stanowtym integralm czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.Kae/”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie budaby |
modernizacji drog i obejmajwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okégenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w poditazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéredrie stanowit podize nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemtclpodatnych i potsztywnych [12] powinien charakmwa: sie
grum nosnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysm@ci, nalezy podiaze doprowadzi do
grupy n@énosci G, zgodnie z dokumentacja projektowSST.
3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okééono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogoblne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DB021(Qokt 5. Sposéb  wykonania  skarp  wykopu  powinien
gwarantowd ich stateczn@& w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa o wynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poelkia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrisi do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposéb unielimgajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgth, wymaga zgody igniera. Odspojone grunty przydatne do
wykonania nasypow powinny bybezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odikde Inzynier dopyci
czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,aygile odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.
5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoraiemnych powinno spetriiavymagania, dotyce
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot mih

Minimalna warta¢ | dla:

kig)eufgu Autostrad i drég - innych drog -
ekspresowych kategoria ruchu| kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléci 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokadici od 20 do 50 cm of
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowymie spelniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1. deli wartasci wskanika
zag:szczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osagnicte przez bezpmednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nafe
podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia.
Mozliwe do zastosowanidrodki, o ile nie § okrellone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia doeptaciji
Inzynierowi. Dodatkowo mina sprawdzi noSnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
5.3. Ruch budowlany
Nie naley dopuszczéa ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréthavarstwy gruntu (nadkfadu) powsj rzgdnych
robot ziemnych jest mniejszazm®,3 m. Z chwih przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po
nim jedynie ruch maszyn wykoragiych & czynndé¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktore nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu. Naprawa uszkodlzeowierzchni robét ziemnych, wynikgaych z
niedotrzymania podanych powsj warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzergodnaci z wymaganiami okionymi w dokumentaciji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag; nalezy zwréci na:
a) sposoOb odspajania gruntdw nie pogassygagh wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczmbskarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywaniadipo ich zakéczeniu,
d) dokltadné& wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug agen okreslonych w pkcie 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100k0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02100kb 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysaze podstawy ptatrigi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na pdsyp odktad, obejmuge: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
—  zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej,
- rozplantowanie urobku na odkladzie,
- wykonanie, a naginie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywaga} terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -03.01.01

PRZEPUSTY POD KORONA DROGI

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskow

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mstracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskéw”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecznigj (SST) § wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem przepustéw pod kardnogi orazscianek czotowych jako samodzielnych elementéw.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest udmtem stanowtym integralma cz$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.KGe”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t aw@nych z wykonaniem
przepustow pod korandrogi orazicianek czotowych jako samodzielnych elementow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Przepust - obiekt wybudowany w formie zamitej obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudahowego, pieszego.
1.4.2. Prefabrykat (element prefabrykowany) -¢&z konstrukcyjna wykonana w zakladzie przemystowymktarej po
zmontowaniu na budowie, moa wykong przepust.
1.4.3. Przepust monolityczny - przepust, ktérego konsfaikndina tworzy jednold catas¢, z wyjatkiem przerw
dylatacyjnych i wykonana jest w catd na mokro.
1.4.4.Przepust prefabrykowany - przepust, ktérego koksjaundna wykonana jest z elementéw prefabrykowanych.
1.4.5.Przepust betonowy - przepust, ktérego konstrukojaawykonana jest z betonu.
1.4.6.Przepustelbetowy - przepust, ktérego konstrukcjgme wykonana jest zlbetu.
1.4.7.Przepust ramowy - przepust, ktérego konstrukcfmaavykonana jest w ksztalcie ramownicy pracaj na obcizenie
pionowe i poziome.
1.4.8.Przepust sklepiony - przepust, w ktérymzma wydzielt gérrm konstrukcg tukowa przenosaca obcizenie pionowe i
poziome oraz fundament tuku.
1.4.9.Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaavykonana jest z rur betonowych lkddbetowych.
1.4.10. Scianka czotowa przepustu - element plawy lub kaicowy przepustu w postagiian rownolegtych do osi drogi
(lub gtowic kotnierzowych), stincy do mdliwie tagodnego (bez dtawienia) wprowadzenia wody mizepustu oraz do
podtrzymania stokéw nasypu drogowego, ustabilizdavastatecznéci catego przepustu i efciowego zabezpieczenia
elementéwsrodkowych przepustu przed przemarzaniem.
1.4.11. Skrzydta wlotu lub wylotu przepustu - konstrukcigice s¢ ze sciankami czotowymi przepustu, rownolegte,
prostopadte lub ukkme do osi drogi, shace do zwgkszenia zdoln&i przepustowej przepustu i podtrzymania stokéw
nasypu.
1.4.12.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pwav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepust®@bitych niniejsa SST g: beton, materialy na fawy
fundamentowe, materiaty izolacyjne, bloczki betoralwscianek czotowych.
2.3. Beton i jego sktadniki
2.3.1.Wymagane wigciwosci betonu

Poszczeg6lne elementy konstrukcji przepustu betego w zalenosci od warunkow ich eksploatacji, naje
wykonywa: zgodnie z ,Wymaganiami i zaleceniami dotycymi wykonywania betonéw do konstrukcji mostowy¢h5], z
betonu klasy co najmniej:
- B 30 - prefabrykaty§cianki czotowe, przepusty, skrzydetka;
- B 25 - fundamenty, warstwy ochronne.

Beton do konstrukcji przepustéw betonowych mustrsipt nastpujace wymagania wg PN-B-06250 [8]:
- nasikliwosé nie wicksza nk 4 %,
—  przepuszczaldé wody - stopié wodoszczelngci co najmniej W 8,
— odporné na dziatanie mrozu - stogienrozoodpornéci co najmniej F 150.
2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do wyrobu betonowych elemeritonstrukcji przepustéw powinno spetdisvymagania
normy PN-B-06712 [12] dla kruszyw do betonow klas®B B 30 i wyzszych.
Grysy
Do betonéw stosowanalery grysy granitowe lub bazaltowe o maksymalnym wymeaziarna do 16 mm. Stosowanie
gryséw z innych skat dopuszczag spod warunkiem zaakceptowania przezyhmera. Grysy powinny odpowiada
wymaganiom podanym w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla grysu do betonowych elaaweikonstrukcji przepustow

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 Zawartd@¢ pytdw mineralnych, %, nie wtej niz: 1
2 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %, nie wgej niz: 20
3 Wskanik rozkruszenia, %, nie wiej niz:
- dla grysow granitowych 16
- dla grysow bazaltowych i innych 8
4 Nasikliwo$é, %, nie wecej niz: 1,2
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5 Mrozoodporné wg metody bezpmedniej, %, 2
nie wiecej niz
6 Mrozoodporné& wg zmodyfikowanej metody bezfedniej
(wg PN-B-11112 [19]), %, nie wtej niz: 10
7 Zawartd¢ zwiazkow siarki, %, nie wicej niz: 0,1
8 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie vecej niz: 0,25
9 Zawart@¢ zanieczyszcZe organicznych. Barwa cieczy nad wzorcowa
kruszywem nie ciemniejszami
nie wywotugca zwekszenia
10 | Reaktywnd¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 [18]) wymiaréw liniowych ponad
0,1%
11 | Zawarté¢ podziarna, %, nie wcej niz: 5
12 | Zawarté¢ nadziarna, %, nie wiej niz: 10
Piasek

Nalezy stosowd piaski pochodzenia rzecznego, albeddze kompozye piasku rzecznego i kopalnianego
ptukanego. Piaski powinny odpowiadaymaganiom podanym w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla piasku do betonowych efgave konstrukcji

przepustow

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Zawartd¢ pytdw mineralnych, %, nie wtej niz: 15

2 | Zawartd¢ zwiazkow siarki, %, nie wicej niz: 0,2

3 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wdcej niz: 0,25

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych. Barwa cieczy wzorcowa

nad kruszywem nie ciemniejszani
nie wywotupca zwkkszenia
5 | Reaktywnd¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 [18]) wymiarow liniowych ponad 0,19

Zawart@g¢ poszczegolnych frakcji w stosie okruchowym piapkwinna wynosi:
do 0,25 mm - od 14019 %
do0,5mm - od33do48 %
do 1 mm - 0d 57 do 76 %

Zwir

Zwir powinien spetnid wymagania normy PN-B-06712 [12] dla marki 30 w &ske cech fizycznych i chemicznych.
Ponadto mrozoodporkézwiru badam zmodyfikowar metod, bezpdredni wg PN-B-11112 [19] ograniczagsilo 10 %.
Zwir powinien odpowiadawymaganiom podanym w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dlaviru marki 30 do betonowych elementéw konstrukcigpustéw
Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Wytrzymald¢ na miadzenie, wskanik rozkruszenia, %, nie wiej niz: 12
2 | Zawartd¢ ziarn stabych, %, nie watej niz: 5
3 Nasikliwo$é, %, nie wecej niz: 1,0
4 | Mrozoodporné po 25 cyklach i po 5 cyklach, %, niegsgj niz: 5,0
5 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %, nie wgej niz: 20
6 | Zawartd¢ pytdbw mineralnych, %, nie wtej niz: 1,5
7 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 0,25
8 Zawartd¢ zwiazkow siarki, %, nie wicej niz: 0,1
9 | Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych, barwa cieczy nad kruszywem|nie wzorcowa
ciemniejsza ri:
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Rysunek 1. Krzywe graniczne uziarnienia kruszywéelonu
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2.3.3. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Sktadniki mieszanki mineralnej dla betonu powityg tak dobrane, aby krzywa uziarnienia mieszanki naimej
miescita sk w krzywych granicznych pola dobrego uziarnienya, d.
2.3.4.Sktadowanie kruszywa

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszyw. Pod® sktadowiska powinno kyréwne, utwardzone i dobrze odwodnione, aby nie
dopuci¢ do zanieczyszczenia kruszywa w trakcie jego skiaahia i poboru.

Poszczegbine kruszywa najesktadowd oddzielnie, w zasiekach unientioviajacych wymieszanie sisasiednich
pryzm. Zaleca si aby frakcje drobne kruszywa (paej 4 mm) byly chronione przed opadami za pomptandek lub
zadasze.

Warunki sktadowania oraz lokalizacja sktadowiskavmny by wczeniej uzgodnione z trynierem.
2.3.5.Cement
2.3.5.1.Wymagania

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementovetkakeji przepustéw winien spehtiavymagania normy
PN-B-19701 [21].

Nalezy stosowa wytacznie cement portlandzki (bez dodatkéw). Do betklas B 25, B 30 i B 40 natg stosowa
cement klasy 32,51 42,5.

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania og6lne dla cementu dtorimvych elementéw konstrukcji przepustow

Lp. Wymagania Marka cementu
42,5 32,5
1 | Wytrzymald¢ nasciskanie, po 2 dniach 10 -
MPa, nie mniej ri: po 7 dniach - 16
po 28 dniach 42,5 32,5
2 | Czas wizania pocaitek wigzania, najwczéeniej po 60 60
uptywie min.
koniec whzania najpéniej, h 12 12
3 | Stalé¢ objtosci, mm nie wicej niz: 10 10
4 | Zawartd¢ SO, % masy cementu, nie gaej niz: 3,5 3,5
5 | Zawartd¢ chlorkéw, %, nie wicej niz: 0,10 0,10
6 | Zawartd¢ alkaliow, %, nie wicej niz: 0,6 0,6
7 | taczna zawart& dodatkdw specjalnych (préyieszajcych twardnienie,
plastyfikujacych, hydrofobizujcych) i technologicznych, dopuszczonygh 5,0 5,0
do stosowania przez ITB, % masy cementu, nieeyiniz

Cement powinien pochodze jednegazrédia dla danego obiektu. Pochodzenie cementua jekics¢ okreslona
atestem - musi liyzatwierdzona przez fgniera.
2.3.5.2.Przechowywanie cementu

Warunki przechowywania cementu powinny odpowéaggmaganiom normy BN-88/6731-08 [36].

Miejsca przechowywania cementu mdg¢ nastpujace:
a) dla cementu workowanego

- sklady otwarte (wydzielone miejsca zadaszumetwartym terenie, zabezpieczone z bokow przedanmi),

- magazyny zamketie (budynki lub pomieszczenia o szczelnym daciuiainach),
b) dla cementu luzem - zbiorniki stalovée|betowe lub betonowe. W kdym ze zbiornikéw nalg przechowywé cement

jednego rodzaju i klasy, pochagty od jednego dostawcy.

2.3.6.Stal zbrojeniowa
Stal stosowana do zbrojenia bet. elementéw kongfrpkzepustéw musi odpowiadavymaganiom PN-H-93215 [29].
Klasa, gatunekdrednica musi by zgodna z dokumentagcprojektova lub SST.
Nie dopuszcza sizamiennego iycia innych stali i innyclrednic bez zgody kyniera.
Stal zbrojeniowa powinna Bysktadowana w sposéb izolowany od padiogruntowego, zabezpieczona od wilgoci,
chroniona przed odksztatceniem i zanieczyszczeniem.
2.3.7.Woda
Woda do betonu powinna odpowigdaymaganiom PN-B-32250 [24].
Bez bada laboratoryjnych mana stosowawodockgowa wodg pitna.
Woda pochodza z vatpliwych zrodet nie mae by uzyta do momentu jej przebadania na zgédropodan norms.
2.3.8.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny Isyosowane, jdi przewiduje to dokumentacja projektowa i SST,yprz
czym w przypadku braku danych dotycych rodzaju domieszek, ich dobér powiniert bpkonany zgodnie z zaleceniami
PN-B-06250 [8]. Domieszki powinny odpowiadBN-B-23010 [22].
2.4. Materialy izolacyjne

Do izolowania drogowych przepustow betonowycditianek czotowych naky stosowd materiaty wskazane w
dokumentaciji projektowej lub SST posiagta aprobattechniczm oraz atest producenta:
- emulsja kationowa wg EmA-94. IBDiM [44],
- roztwér asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622],
- lepik asfaltowy na gaco bez wypetniaczy wg PN-C-96177 [25],
— papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 [38] oraz wg 8M6751-03 [39],
- wszelkie inne i nowe materialy izolacyjne spilaone déwiadczalnie i posiadage aprobaty techniczne - za zgod
Inzyniera.
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2.5. Materiaty na fawy fundamentowe
Cz$¢ przelotowa przepustu i skrzydetka mdgy/¢ posadowione na:
- lawie fundamentowej z pospétki speta@dj wymagania normy PN-B-06712 [12],
- lawie fundamentowej z gruntu stabilizowanegmentem, spetniagej wymagania OST D-04.05.01 ,Podbudowa i
ulepszone podi@ z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem”,
2.6. Zaprawa cementowa
Do kamiennefcianki czotowej naley stosowa zaprawy cementowe wg PN-B-14501 [20] marki niesspéj ni M 12.
Do zapraw naley stosowd cement portlandzki lub hutniczy wg PN-B-19701 [2difasek wg PN-B-06711 [7] i
wode wg PN-B-32250 [24].
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania przepustéw
Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustu dcianki czotowej powinien wykaZasie maozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
- koparki do wykonywania wykopowedgtokich,
— spretu do ecznego wykonywania ptytkich wykopdw szerokoprzestreych,
— betoniarek,
— innego sprgu do transportu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport kruszywa
Kamiea i kruszywo nalgy przewozé dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywamradmiernym zawilgoceniem.
Sposoby zabezpieczania wyrobéw kamiennych podcaasgortu powinny odpowiad®N-67/6747-14 [37].
4.2.2.Transport cementu
Transport cementu powinien dggodny z BN-88/6731-08 [36].
Przew6z cementu powinien odbyvsig dostosowanymi do tego cedtodkami transportu w warunkach zabezpiegzah
go przed opadami atmosferycznymi, zawilgocenierekadzeniem opakowania i zanieczyszczeniem.
4.2.3.Transport mieszanki betonowej
Transport mieszanki betonowej powinien odb§wia zgodnie z normPN-B-06250 [8].
Czas transportu powinien spelfiiswymdg zachowania dopuszczalnej zmiany konsysteméiszanki uzyskanej po jej
wytworzeniu.
4.2.4.Transport prefabrykatéw
Transport wewetrzny
Elementy przepustéw wykonywane na budowie gnbg przenoszone po uzyskaniu przez beton wytrzyfoato
nie nizszej nz 0,4 R (W).
Transport zewetrzny
Elementy prefabrykowane modyé przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzajje
przed uszkodzeniami.
Do transportu mmna przekazaelementy, w ktérych beton aginat wytrzymatas¢ co najmniej 0,75 R (W).
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowgzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
— odwodnienia terenu budowy w zakresie i formigodnionej z Iiynierem,
— regulacji cieku na odcinku posadowienia pratpuvediug dokumentacji projektowej lub SST,
5.3. Roboty ziemne
5.3.1.Wykopy
Metoda wykonywania robét ziemnych powinna lzgodna z OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Sciany wykopéw winny b§ zabezpieczone na czas rob6t wg dokumentacji poedi, SST i zaledelnzyniera.
W szczegolnéci zabezpieczenie me polega na:
- stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopp
- podparciu lub rozparcigian wykopow,
- stosowanigcianek szczelnych.
Do podparcia lub rozparciécian wykopéw meéna stosowa& drewno, elementy stalowe lub inne materialy
zaakceptowane przezdyniera.
Stosowanécianki szczelne magby¢ drewniane albo stalowe wielokrotnegeytku. Typ $cianki oraz sposob jej
zagkbienia w grunt musi hyzgodny z dokumentagcprojektow, i zaleceniami layniera.
Po wykonaniu robdiciank; szczelm nalery usuraé, za powstad szczelig zasypd gruntem i zagicic.
W uzasadnionych przypadkach, za zgbuyniera,scianki szczelne maa pozostawiw gruncie.
Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna pppzostawiona niedobrana warstwa gruntu, o gitibo
najmniej 20 cm od projektowanego dna wykopu. Waasti@ powinna by usunéta recznie lub mechanicznie z
zastosowaniem koparki z oprzydowaniem nie powodagym spulchnienia gruntu.
Odchytki rzdnej wykonanego podia od rzdnej okrélonej w dokumentacji projektowej nie @ przekracza+1,0 cmii -
3,0 cm.
5.3.2.Zasypka przepustu
Jako materiat zasypki przepustu rglstosowa zwiry, pospoiki i piaski co najmnigyednie.
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Zasypk nad przepustem nale uklada& jednoczénie z obu stron przepustu, warstwami jednakowepgiti z
jednoczesnym zagzczeniem wedtug wymagjy@okumentacji projektowej lub SST.

Wskaniki zag:szczenia gruntu w wykopach i nasypach majgzyjmowa wg PN-S-02205 [34].

5.5. Lawy fundamentowe pod przepustami
tawy fundamentowe powinny byvykonane zgodnie z dokumentapjojektows i SST.
Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych postw wynosz:
a) r&znice wymiarow tawy fundamentowej w planie:
+ 2 cm dla przepustéw sklepionych,
+ 5 cm dla przepustéw pozostatych,
b) réznice rzdnych wierzchu tawy:
+ 0,5 cm dla przepustéw sklepionych,
+ 2 cm dla przepustéw pozostatych.

Raéznice w niwelecie wynikajce z odchytek wymiarowych gdnych tawy, nie mog spowodowd spktrzenia
wody w przepgcie.

5.6. Roboty betonowe
5.6.1.Wykonanie mieszanki betonowej

Mieszanka betonowa dla betonowych elementéw kokejirprzepustéw powinna odpowiadaymaganiom PN-
B-06250 [8].

Urabialn@¢ mieszanki betonowej powinna pozwofia uzyskanie maksymalnej szczdliqgpo zawibrowaniu bez
wystapienia pustek w masie betonu lub na powierzchni.

Urabialn@¢ powinna by dostosowana do warunkéw formowania, dkoeych przez:

- ksztalt i wymiary elementu konstrukcji ,
- zaktadan gtadka¢ i wyglad powierzchni betonu,
- sposoby uktadania i zggzczania mieszanki betonowe;.

Konsystencja powinna Bynie rzadsza od plastycznej, badana wg normy PNZ0€8]. Nie mae ona by
osignigta przez wgksze zuycie wody ni to jest przewidziane w sktadzie mieszanki. Zalsigaprawdzanie daviadczalne
urabialndgci mieszanki betonowej przez prdformowania w warunkach zbnych do rzeczywistych.

Zawart@¢ powietrza w zaggzczonej mieszance betonowej niezeprzekracza 2 % w przypadku niestosowania
domieszek napowietrzajych i od 4,5 do 6,5 % w przypadku stosowania dengk napowietrzagych.

Recepta mieszanki betonowej iedhy¢ ustalona dowokp metod, doswiadczalr, lub obliczeniowo-déwiadczalr
zapewniajca uzyskanie betonu o wymaganych $disvosciach.

Do celéw produkcyjnych natg sporadzi¢ recep¢ roboca, uwzgkdniajaca zawilgocenie kruszywa, pojemsto
urzadzenia mieszagego i spos6b dozowania.

Zmiana recepty roboczej musidwykonana, gdy zajdzie co najmniej jeden z pernych przypadkow:

- zmiana rodzaju sktadnikéw,

- Zmiana uziarnienia kruszywa,

- zmiana zawilgocenia wywohga w stosunku do poprzedniej recepty roboczej zyniancatkowitej ilaici wody
zarobowej w 1 rimieszanki betonowej przekraczegj+ 5 dcnd.

Wykonanie mieszanek betonowych musi odbywsic wylacznie w betoniarkach przeciwkigych lub
betonowniach. Sktadniki mieszanki wg recepty rolepoausa by¢ dozowane wagowo z doktadinia:

+ 2 % dla cementu, wody, dodatkow,

+ 3 % dla kruszywa.

Obijetos¢ sktadnikdw jednego zarobu betoniarki nie powingé&mniejsza ni 90 % i nie mae by wigksza nk 100
% jej pojemnéci robocze;j.

Czas mieszania zarobu musthstalony déwiadczalnie, jednak nie powinien ondirotszy ni 2 minuty.

Konsystencja mieszanki betonowej niez@ma@ni¢ sie od konsystencji zalmnej (wg recepty roboczej) wdej niz
+ 20 % wskanika Ve-Be. Przy temperaturz€ @€ wykonywanie mieszanki betonowej ngleprzerwa, za wyptkiem
sytuacji szczeg6lnych, w uzgodnieniu zynierem.

5.2. Montaz betonowych elementéw prefabrykowanych przepustudcianek czotowych

Elementy przepustuscianki czotowej z prefabrykowanych elementow powifay¢ ustawiane na przygotowanym
podiczu zgodnie z dokumentacprojektovs. Styki elementéw powinny lBywypetnione zapraw cementow wg PN-B-
14501 [20].

5.3. Wykonaniescianki czotowej z bloczkdw betonowych

Scianka czotowa z bloczkéw betonowych powinna: yykonana jako mur pelny na zaprawie cementowej i
odpowiada wymaganiom BN-74/8841-19 [41].

Roboty murowe z bloczkéw betonowych powinny byykonane zgodnie z dokumentaprojektovs i SST.

Bloczki betonowe i zaprawa cementowa powinny odpdaii wymaganiom pkt 2.

Przy wykonywaniucianki powinny by zachowane nagtujace zasady:

a) scianke czotow nalery wykonywa przy temperaturze powietrza nie mniejszej 8 C, a zaleca sija wykonywa w
temperaturze +%C,

b) Bloczki betonowe powinny Byczyszczone i zmoczone przedagniem,

c) pojedyncze bloczki powinny byutozone w taki sposob, aby ich powierzchnie wsporng loybzliwie poziome, a
sasiadujce bloczki nie rozklinowywaty sipod wptywem obeizenia pionowego;

d) spoiny pionowe w dwdch kolejnych warstwadblaczkéw betonowych powinny mijasie,

e) na kada warstve z bloczkéw betonowych powinna byatazona warstwa zaprawy w taki sposob, aby w murze nie
byto miejsc niezapetnionych zapraw

f)  wyghd zewrtrzny scianki powinien by utrzymany w jednolitym charakterze.

Scianka z bloczkéw betonowych powinnacébwykonana tak, aby jej powierzchnia licowa bytaiztma do
ptaszczyzn pionowych lub poziomych, a keglzie przegicia ptaszczyzn byly w przyldeniu liniami prostymi.
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5.10. Izolacja przepustéw

Przed utégeniem izolacji w miejscach wskazanych w dokumentajjektowej, powierzchnie izolowane naje
zagruntowa np. przez:
—  dwukrotne smarowanie betonu emulsjtionova w przypadku powierzchni wilgotnych,
- posmarowanie roztworem asfaltowym w przypagéwierzchni suchych,
lub innymi materiatami zaakceptowanymi przezytmera.

Zagruntowan powierzchng¢ bezpdrednio przed utzeniem izolacji naley smarowa lepikiem bitumicznym na
goraco i utazy¢ izolack z papy asfaltowej.

Dopuszcza si stosowanie innych rodzajow izolacji po zaakceptuwaprzez Iyniera. Elementy nie pokryte
izolacj przed zasypaniem gruntem nalemarowa dwukrotnie lepikiem bitumicznym na gmo.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robét przygotowawczych i rob6t ziemnyh

Kontrolg robét przygotowawczych i rob6t ziemnych rigigrzeprowadz z uwzgkdnieniem wymagéa podanych
w punkcie 5.2 5.3.

6.3. Kontrola wykonania$cianki czotowej z bloczkéw betonowych
Przy wykonywaniuscianki czotowej z bloczkédw betonowych najeprzeprowadz badania zgodnie z BN-
74/8841-19 [41] obejmage:
a) sprawdzenie prawidtoda utozenia i wiazania bloczkéw betonowych §eiance - przez ogtiziny,
b) sprawdzenie gruba scianki, z zastosowaniem dopuszczalnej odchytki wbggci do + 20 mm,
c) sprawdzenie grubci spoin, z zachowaniem dopuszczalnej odchytki, dla
- spoin pionowych: 12 mm + 8 mm lub - 4 mm,
- spoin poziomych: 10 mm + 10 mm lub - 5 mm,
d) sprawdzenie prawidtowa wykonania powierzchni i kraydzi scianki:
—  zwichrowanie i skrzywienie powierzchigianki: co najwyej 15 mm/m,
— odchylenie kraedzi od linii prostej: co najwiej 6 mm/m i najwyej dwa odchylenia na 2 m,
— odchylenia powierzchni i kragzi od kierunku pionowego: co najigj 6 mm/m i 40 mm na catej wysalam,
— odchylenia gérnych powierzchniziej warstwy bloczkdéw betonowych od kierunku pozigméjesli mur ma podziat
na warstwy): co najwaej 3 mm/m i nie wgcej niz 30 mm na catej dtugai.
6.5. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotéw
Umocnienie wlotow i wylotow nafy kontrolowa& wizualnie, sprawdza¢ ich zgodné& z dokumentag
projektows.
6.6. Kontrola wykonania tawy fundamentowej
Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nglesprawdzt:
—  rodzaj materiatluaytego do wykonania fawy,
—  usytuowanie tawy w planie,
- rzdne wysokéciowe,
- grubdc¢ tawy,
—  zgodné¢ wykonania z dokumentacprojektov.

6.7. Kontrola polaczenia prefabrykatow
Pohczenie prefabrykatéw powinno bysprawdzone wizualnie w celu poréwnania zgagh@montowanego
przepustu z dokumentagprojektows oraz ustaleniami punktu 5.8.
6.8. Kontrola izolacji $cian przepustu
Izolacjascian przepustu powinna dgprawdzona przez aglziny w zgodnéci z wymaganiami punktu 5.10.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m (metr), przy kompletnym wykonaniu przepustu
— szt (sztuka), przy samodzielnej realizéciiinki czotowej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagirojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolgravg pkt 6, daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie wykopu,
- wykonanie taw fundamentowych,
- wykonanie deskowania,
- wykonanie izolacji przepustu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
dostarczenie materiatow,
wykonanie taw fundamentow i ich gighacg,
monta konstrukcji przepustu wraz eiankami czotowymp,
wykonanie izolacji przepustu,
wykonanie zasypki z zeggczeniem warstwami, zgodnie z dokumentacpjektovs,
umocnienie wlotow i wylotow,
uporadkowanie terenu,
wykonanie pomiaréw i bafldaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez
1) dla przepustow wykonywanych z elementéw prefabmdmych
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01080

2. PN-B-02356

3. PN-B-04101

4. PN-B-04102

5. PN-B-04110

6. PN-B-04111

7. PN-B-06711

8. PN-B-06250

9. PN-B-06251
10. PN-B-06261
11. PN-B-06262
12. PN-B-06712
13. PN-B-06714-12
14. PN-B-06714-13
15. PN-B-06714-15
16. PN-B-06714-16
17. PN-B-06714-18
18. PN-B-06714-34
19. PN-B-11112
20. PN-B-14501
21. PN-B-19701
22. PN-B-23010
23. PN-B-24622
24. PN-B-32250
25. PN-C-96177
26. PN-D-95017
27. PN-D-96000
28. PN-D-96002
29. PN-H-93215
30. PN-M-82010
31. PN-M-82121
32. PN-M-82503
33. PN-M-82505
34. PN-S-02205
35. BN-87/5028-12
36. BN-88/6731-08
37. BN-67/6747-14
38. BN-79/6751-01
39. BN-88/6751-03
40. BN-69/7122-11
41. BN-74/8841-19
42. BN-73/9081-02

10.2. Inne dokumenty
Instrukcja ITB 206/77. Instrukcja stosowanigpylotnych do betondw kruszywowych.

44. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emudsj@altowe. IBDIM - 1994 r.

45. Wymagania i zalecenia dotyce wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych.0FD Warsza

43.

Kamigdla budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastoaoie wg wtasngci fizyczno-
mechanicznych

Tolerancja wymiarowa w budownictwWielerancja wymiaréw elementéw budowlanych z betonu

Materiaty kamienne. Oznaczenieak$giosci wody

Materiaty kamienne. Oznaczenie nwdporngci metod, bezpdredni

Materiaty kamienne. Oznaczenie wytiaosci nasciskanie

Materiaty kamienne. Oznaczduoieralngci na tarczy Boehmego

Kruszywa mineralne. Piaski do zapsadowlanych

Beton zwykly

Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

Nieniszaze badania konstrukcji z betonu. Metoda uliveigkowa badania wytrzymadoi betonu
nasciskanie

Metoda sklerometryczna badania wyietgici betonu n&ciskanie za pomagcmiotka
SCHMIDTA typu N

Kruszywa mineralne do betonu

Kruszywa mineralne. Badania. Ozwiezzawartfci zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozr@iezzawartéci pytéw mineralnych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozrsiezsktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozrasiezksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Ozmgieznasikliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozmagiezreaktywngci alkalicznej

Kruszywo mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych

Zaprawy budowlane zwykte

Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i ocena zgodcio

Domieszki do betonu. Klasyfikacj&ieslenia

Roztwor asfaltowy do gruntowania

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stesmwy na gagco

Surowiec drzewny. Drewno tartacpteste

Tarcica iglasta og6lnego przeznaazen

Tarcicastiasta og6Ilnego przeznaczenia

Walcowka i gy stalowe do zbrojenia betonu

Podktadki kwadratowe w konstrukcjdcewnianych
Sruby ze tbem kwadratowym

Wigty do drewna ze them stikowym

Wity do drewna ze them kulistym

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. H@amia i badania

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym

Cement. Transport i przechowywanie

Sposoby zabezpieczenia wyrobowd@mmych podczas transportu

Materiaty izolacji przeciwwilgogiej. Papa asfaltowa nastaie aluminiowej

Papa asfaltowa na welonie z wiokigklanych

Piyty pihiowe z drewna

Roboty murowe. Mury z kamienia retego. Wymagania i badania przy odbiorze

Formy stalowe do produkcji elerdanbudowlanych z betonu kruszywowego. Wymagania i
badania
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 03.02.01

REGULACJA STUDZIENEK

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskow

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mstracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskéw”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teczniej (SST) $ wymagania dotyece regulacji studzienek zaworow

wodochgowych, kanalizacyjnych, wodoiekowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czs¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.Kae/”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zsanych z wykonaniem regulaciji

wysokaciowej
- studzienek zaworéw wodagjowych
- studzienek kanalizacyjnych — studnie kanalizdegzczowej ér. 800 mm ( betonowe)
- studzienek kanalizacyjnych — studnie kanalizagitarnej gr. 800 mm ( betonowe)
- Studzienek wodgiekowych - betonowych wpustéw ulicznych.
oraz oczyszczenie z namutu w/w studni
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Kanalizacja deszczowa - éikanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzaaiakow opadowych.
1.4.2.Kanaly
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmwgacyjnego odprowadzansaiekow.
1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony gwawiadzanigciekéw opadowych.
1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony da@#nia wpustu deszczowego z sid@nalizacji deszczowe;j.
1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony demiiasciekdéw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.
1.4.2.5. Kolektor gtowny - kanat przeznaczony déermiasciekéw z kanatdw oraz kanatow zbiorczych i odproreada
ich do odbiornika.
1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangypio wysokdci wewretrznej mniejszej i 1,0 m.
1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamgtgio wysokdci wewretrznej réwnej lub wgkszej nz 1,0 m.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci
1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazgwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona dtréidi prawidtowej
eksploatacji kanatow.
1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaajina zlokalizowana na zatamaniach osi kanalu wanipl na
zatlamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach ptostyc
1.4.3.3. Studzienka pgizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonatadpenia co najmniej dwdch kanatow
doptywowych w jeden kanat odptywowy.
1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzidakalizacyjna maga dodatkowy przewdd pionowy unligviajacy
wytracenie nadmiaru energiciekow, sptywajcych z wyej potazonego kanatu doptywowego dozaj potazonego kanatu
odptywowego.
1.4.3.5. Studzienka bezwtazowdlepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesm btworu wiazowego, spetriap
funkcje studzienki patzeniowe;.
1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna kenale przetazowym przeznaczona do kontroli i poteowej
eksploatacji kanatow.
1.4.3.7. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczonadzehia co najmniej dwoch kanatéw doptywowych
w jeden kanat odptywowy.
1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komoraacaapochylné i zagkbienie dna umdiwiajace wythcenie nadmiaru
energiisciekdw sptywaicych z wyej potazonego kanatu doptywowego.
1.4.3.9. Wyloticiekdw - element na keu kanatu odprowadzajegoscieki do odbiornika.
1.4.3.10. Przégie syfonowe - jeden lub wtej zamkngtych przewoddéw kanalizacyjnych z riaeliwnych, stalowych lub
zelbetowych pracapych pod dinieniem, przeznaczonych do przeptyseiekdéw pod przeszkagdha trasie kanatu.
1.4.3.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany siaci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowedy@ania CzscCi
sciekéw opadowych i zredukowania maksymalneg@ezeatia przeptywu.
1.4.3.12. Przepompownigiekoéw - obiekt budowlany wypogany w zespoty pompowe, instalacje i pomocniczederenia
techniczne, przeznaczone do przepompowywssiékow z poziomu riszego na Wiszy.
1.4.3.13. Wpust deszczowy - wdzenie do odbiorusciekdbw opadowych, spltywagych do kanatu z utwardzonych
powierzchni terenu.
1.4.4.Elementy studzienek i komér
1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczas€studzienki lub komory przeznaczona do czyuneksploatacyjnych. Wysoké
komory roboczej jest to odledi® pomiedzy rzdna dolnej powierzchni plyty lub innego elementu pmydia studzienki lub
komory, a redna spocznika.
1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb pmizeniowy komory roboczej z powierzchraiemi, przeznaczony do Zeja obstugi do
komory robocze;.
1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywajca komog robocz.
1.4.4.4. Whaz kanatowy - elemeneliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siaek rewizyjnych lub komor
kanalizacyjnych, umdiwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.
1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stueizki, przeznaczony do przeptywu w négiekow.
1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgnk@nalizacyjnej porgdzy kinet asciam komory robocze;.
1.4.5. Pozostate oké&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania puniev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpoveaadiymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgmaganiom PN-B-14501 [7].
2.4. Sktadowanie materiatow
2.4.1.Cegla kanalizacyjna

Cegta kanalizacyjna me by sktadowana na otwartej przestrzeni, na powierzcitwardzonej z odpowiednimi
spadkami umdiwiajacymi odprowadzenie wod opadowych.

Cegly w miejscu sktadowania powinnydytozone w sposéb upasdkowany, zapewniagy tatwas¢ przeliczenia.
Cegly powinny by utozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stos#iob pryzmach.

Jednostki tadunkowe mady¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwachiconkj wysokéci nie
przekraczajcej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wy$6lkebosow i pryzm nie powinna przekra¢za2 m.
2.4.2.Kruszywo

Kruszywo naley skladow& na utwardzonym i odwodnionym podto w sposOb zabezpieczey je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajdrakcjami kruszyw.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania regulacji i oczyszczania studzienek

Wykonawca przygpujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agé sic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
- miot pneumatyczny
- sprztu do zagszczania gruntu,
- sprzt do oczyszczania studni

4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewwoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przaaem pod
wplywem sit bezwtadn&i wyskpujacych w czasie ruchu pojazdéw.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstvie maze przewysza $cian srodka transportu o weej niz
1/3 srednicy zewnrtrznej wyrobu (rury kamionkowe nie &gj niz 2 m).

Pierwsa warstwe rur kielichowych nalgy uktada& na podktadach drewnianych,$zposzczegélne warstwy w
miejscach stykania siwyrobéw naley przekladéd materiatem wjciotkowym (o grubéci warstwy od 2 do 4 cm po
ugnieceniu).

4.2. Transport cegly kanalizacyjnej
Cegta kanalizacyjna nie by¢ przewaona dowolnymgrodkami transportu w jednostkach tadunkowych luteha.

Jednostki tadunkowe nale uktada nasrodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem naleuktada nasrodkach przewozowyckcisle jedne obok drugich, w jednakowej
liczbie warstw na powierzchdrodka transportu.

Wysoka¢ tadunku nie powinna przekraczaysokaci burt.

Cegly luzem mogby¢ przewaonesrodkami transportu samochodowego pod warunkienos@sia opinek.

Zatadunek i wytadunek cegly w jednostkach tadunjaw powinien si odbywa& mechanicznie za pomsc
urzadzen wyposaonych w osprgt kleszczowy, widtowy lub chwytakowy. Zatadunek yladunek wyrobow przewimnych
luzem powinien odbywasig recznie przy ayciu przyrzddéw pomocniczych.

4.3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakie srodki transportowe, ktére nie spowodsegregaciji
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemieszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.4. Transport kruszyw
Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpiegaajje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
4.5. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [16].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenitiwiale oznaczy je w terenie za pomoc
kotkédw osiowych, kotkowswiadkdw i kotkéw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej § reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoree (z rzdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i zetme przekaze Inzynierowi.

5.2.1Studzienkiciekowe

Roboty zwiazane z regulagj wysokdciowa studni kanalizacyjnych i wpustéw ulicznych polegaja odkuciu
wokot studni warstwy nawierzchni z betonu asfaltgaje podmurowaniu studni np. cegkanalizacyjna lub innym
materiatem zatwierdzonym przezzymiera

Krata $ciekowa wpustu powinna Byusytuowana wscieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien ¢by
usytuowany 2 cm pogej scieku jezdni.
Przy umieszczeniu kratefciekowych bezpgrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znaj@é sig 0,5 cm poniej
poziomu warstwycieralnej.
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Lokalizacja studzienek wynika z rozwania drogowego.
5.2.2Studzienkisciekowe — oczyszczenie
Oczyszczenie mma wykondé recznie lub przy pomocy samochodéw do czyszczeniastdpu ulicznych i studzienek
kanalizacyjnych np. WUKO
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1.Badania przed przygtieniem do robét
Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materiatdbw do betonu i zapraw i uétali
recept.
6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t
Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzinyrob6t w zakresie i z
czgstotliwoscia okreslona w niniejszej OST i zaakceptow@przez Irzyniera.
W szczegélngci kontrola powinna obejmowa
— badanie wskanikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rdnych posadowienia studzien@iekowych (kratek) i pokryw wtazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed kaerozj
6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania
— rzedne krateléciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadrigia do+ 5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest szt (sztuka) wykonanej i odebranej regulstcjidni kanalizacyjne;j.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje
— oznakowanie robdét,
— dostawe materiatow,
— wykonanie robét przygotowawczych,
— regulacja studzienek
— oczyszczenie studzienek
— przeprowadzenie pomiarow i bada
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2.  PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowenRksztattki. Wymagania i badania

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa reihe do nawierzchni drogowycAwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa taenda nawierzchni drogowych

5.  PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kaaayjna

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

7. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja zabezpieczania przed kogozpnstrukcji betonowych opracowana przez Instytethiniki Budowlanej -

Warszawa 1986 r.
Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgdzeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 198
KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(11) Studzienklepe (lipiec 1980)
KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drog @miziernik 1983)
3. .Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. gisprojekt” - Warszawa, 1979-1982 r.
4. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowyemwaddéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro”, Centrum Tedkini
Komunalnej, 1978r.
5. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania siecizidzen sieciowych, wodoagowych i kanalizacyjnych, BPC WiK
.Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- Warszawa, zaakceptowarzalecone do stosowania przez Zesp6t Doradczy ds.
procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydensa Warszawy - sierpiel984 r.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTA WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA GRUNTOWEGO

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskow

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mstracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskow”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

36



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag;szczaniem podi@ gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cz$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.KGe”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczce robét

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaz& sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
—  réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ake ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy maszyny,
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykevaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt waloyjnych.
Stosowany spkt nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.004MD2.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQ@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio
przed rozpoaziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \eczejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podim,jest maliwe wylacznie za zgodl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sig ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dgniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmeogiwiaé¢ nacigniecie sznurkoéw lub linek
do wytyczenia robot w odgtach nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgereboty
i do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakreiposob wykonania musidyaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odviee na odktad w miejsce wskazane przezirera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane rane podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulciinpodiaze na géhokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w dm koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwg do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okrigonych w tablicy 1.

Do profilowania podiza naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§y wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagpzczanie podita naley
kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiiék zagszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
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Tablica 1. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia podta (ly)

Minimalna wartdc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cgzki

GOrna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia nalyy oprz€ na metodzie obgien plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i wanego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracz& 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podta

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptawinien on zabezpiecgypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzahoe folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadoigjnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopaniezlgdnych napraw. Zeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podtga podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pwc
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10razynalkm
2 | Rowna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraghziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 | Uksztaltowanie osi w plani& co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 | Zagszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzagziej
podiaza niz raz na 600
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach
gtoéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cmi -5 cm.
6.2.3.RO6wnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowndci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows fata zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [4].

Nierowngici poprzeczne naly mierzyt 4-metrovy tata.

Nierowndici nie mog@ przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancj + 0,5%.
6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracZa+1 cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

0§ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub weej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod# okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartii modutdow odksztatcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@cakrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nale bada wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgot$é gruntu podtga powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaauyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocaeplantowaniem,
—  zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
—  utrzymanie koryta lub podta,
- przeprowadzenie pomiaroéw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mpddksztatcenia hawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie ptyh
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskéw

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskéw”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecizniej (SST) $ wymagania ogolne dotysze wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarsgbilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jedunentem stanowtym integralm czg$¢ dokumentaciji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.Kas/”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nechaie.

Ustalenia zawartegsv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagialme” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méchrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstgnaosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirigji
podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gemia ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogoblne wymagania dotyaze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmis¥Vymagania ogdlne” pkt
15.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puriev OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tantdngtabilizowanych mechanicznie powinna byuszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcdnsga lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miawiru
wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszeizbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00dfRmlowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speiniawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagan
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyegce sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogoine” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyegce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudotmgzyw. Wymagania ogdélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-08®@4Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa naley wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04 B6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powyej 70%, szczegbdtowe warunki i wymagania dla tapajbudowy okréli SST, zgodnie z PN-S-06102
[21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podivadz kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkaeuya® odcinki probne, zgodnie z zasadami glaaymi w
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidrogf@okt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi robdt podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kywsiVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolmt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw kontrolnych w czasie robo6t podano w as04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Rddlva z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
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6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-040,@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04M#®dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmé&lgania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 ipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentuaimaprawe podtaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie rozteonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yywagania ogoine” pkt 10.

42



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskow

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskow”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjaych nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.KGe”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awénych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagniem naspnej warstwy nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppdanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paudav OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjgedniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
- uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.En@@4L[5],
- uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg €/6173 [3],
- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-961210 za zgod Inzyniera.
2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-9427.
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ztycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 0od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno ldyustalone w zabeosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przezzyniera.
2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i otieinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczansagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanyetonowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwigjgoodano dla zbiornikow stalowych.Emglsnozna magazynowa

w opakowaniach transportowych lub stacjonarnycbrzkach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy
.Kozucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngi@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azgk sic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

—  szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinraviykonana z twardych elementéw
czyszcacych i stieyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcgezylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiadamigkkie elementy czyszagze i shzyé do zamiatania. Zaleca g¢siuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,

- spezarek,

- zbiornikéw z wod,

- szczotekecznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni ngleuzywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadowyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie wpsfacych parametréw: temperatury
rozktadanego lepiszcza, $uienia lepiszcza w kolektorze, obrotéw pompy deeej lepiszcze, pdkosci poruszania si
skrapiarki, wysokéci i dlugdici kolektora do rozktadania lepiszcza, dozatemszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien ¢bizolowany termicznie tak, aby byto mave zachowanie statej
temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiaaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna
zapewnd rozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazonej.
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4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog, by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg termiczr,
zaopatrzonych w ugglzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopred dosfpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiemze nie keda korodowaty pod wptywem emulsji i niestla powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny Byrzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej niz 1 n, a
kazda przegroda powinna ndiewykroje w dnie umdliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania emudsyinny by czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiinluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pdaiieniem. W miejscach trudno deghych naley uzywa¢ szczotek gcznych.
W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, dsezginio przed skropieniem warstwa powinn& lmgzyszczona z
kurzu przy wyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatmczyszczona.

Jeeli do czyszczenia warstwy bylazywana woda, to skropienie lepiszczem zmonasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzahmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoczc¢ sig po akceptacji przez kyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno @psiych
recznie (za pomagcweza z dysa rozpryskowy).

Temperatury lepiszczy powinny i sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 407
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnaagj wymagaa lepkasc.

Jereli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powilmy&d pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas nieziny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody z emulsji. W
zaleznosci od rodzaju mytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wyawca powinien zabezpie&zyskropiorn
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko nieztedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien przeprowagmiobne skropienie warstwy w celu olenia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i dkeaia wymaganej iléci lepiszcza w zalaosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tym,Wykonawca powinien kontrolowadla
kazdej dostawy wigciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wihasciwosci wedtug normy

1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé EmA-94 [5]

2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéad skropienia i zaycia lepiszcza
Nalezy przeprowadz kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej praapwaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagirojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczeniezd@] nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyainpolewaniem
woda lub wyciem spgzonego powietrza,
—  rczne odspojenie stwardniatych zanieczysiacze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nimgshrak,
—  podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatur
—  skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetratglew
2.  PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnidiéN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie$dlorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. ZaleconeeprfGDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 199232

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe enauégjfaltowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskéw

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskéw”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.KGe”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét awanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wazacej, wyrébwnawczej i wzmacnigjej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].
Nawierzchng z betonu asfaltowego miea wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Katalog
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péysmmych”, IBDIM - 1997 [12] wg poniszego zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu
kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob
KR1 >12
KR2 od 13 do 70

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oktenym sktadzie i uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na gaco, w okrdlony sposéb, spetnigga okrélone wymagania.
1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltomezona i zagszczona.
1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrméra poprawia adhegjasfaltu do materialéw mineralnych
oraz zwiksza odporn@ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawbddy; maze by dodawany do asfaltu lub
do kruszywa.
1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do mémia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;.
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $disvosci sa
zgodne z receptiaboratoryjn.
1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbliych do
warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sfrz uzyskiwanych parametréw technicznych robét.
1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wygae w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dab
1.4.11.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaini podanymi w OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowad asfalt drogowy spetniagy wymagania okidone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.
2.3. Polimeroasfalt

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje steenie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetniavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaproba technicza.
Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zaci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano Wiy 1 i 2.
2.4. Wypelniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniagy wymagania okidone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.

Przechowywanie wypetniacza powinnattagodne z PN-S-96504:1961 [9].
Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3 do KR 6

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboamych kl. I, II; gat.1, 2 K. 1, 1Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw. .

) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat.1

2 Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, II; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 11 -
4 Grys i zwir kruszony z naturalni
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rozdrobnionego  surowca skalnego  wgkl. I, II; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczehigyly z odpylania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D50, D 70, D 50°, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O A,B,C, DES8O A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) 1) tylko pod wzgdemscieralndgci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. [;
gat. 1

2) 2) tylko dolomity kl. I, gat.l w ikei < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i fies/ce bez
ograniczenia iléciowego

3) 3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatdw do warstwyzugej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow w
zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN-{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. I, II; gat.1, 2 K. 1, nY; gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK- Kl. 1, II; gat.1, 2 K. 1, 119 gat.1, 2
CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioly lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DE80 A,B,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla Kkl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraegyj i za zgogInzyniera.
2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nedg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbytvaic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami.
2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowd asfalt uptynniony spetniagy wymagania okidone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelmi@jwymagania okétone w WT.EmA-99 [14].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu: wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym bluciagtym do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych, ukiekla do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowyctputy
zagszczanego, skrapiarek, walcéw lekkighednich i cézkich , walcéw stalowych gtadkich , walcéw ogumiohyc
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szczotek mechanicznych lub/i innych adzehr czyszcacych, samochodéw samowytadowczych z przykryciemb |
termosoéw.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltéw drogowych o odbywé sie w: cysternach kolejowych, cysternach samochodbwy
bebnach blaszanych lub innych pojemnikach stalowgaehkceptowanych przezzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt
Polimeroasfalt nalsy przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [B8hz w aprobacie tech.
4.2.3.Wypetniacz

Wypetiacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviakypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.
4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgoiem.
4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochodéw termoséw z podwojrigisinami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfe¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegéinych sktadnikow i
prébki materiatdw pobrane w obedaolnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej palag:
- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej oi asfaltu,
- okrdleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikdw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedmic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.
5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Redne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiveej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawarfgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zadeosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1lub KR 2 | od KR3do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ od 0O [(od0Odol6|od0do8 |od O od 0 od 0 od 0
asfaltu do20 |lubod O |lubod O |do20 do 2@ do 16 dol2,8
do 12,8 do 6,3
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100 [ 90+100 100
16,0 78+100 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52+83 80+100 | 87+100
9,6 59+-86 69+-100 100 5974 38+62 70+88 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 54+67 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55+70 57+75
4,0 4070 45:76 60+100 3950 21+37 44+58 47+60
2,0 29+59 35+64 4171 29+38 21+36 30+42 35+48
zawartdé

ziarn >2,0 | (41:71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
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0,30 10+31 17+33 15+34 1017 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 1224 8+15 1217
0,15 6+20 1222 1222 6+11 1122 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu
w MMA, % m/m | 5,0:6,5 5,0:6,5 5,5:6,5 4556 | 4354 | 4860 | 4,8+6,5
1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgwe

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lgtalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spehgiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.
5.2.2.Warstwa wizaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwy wiizacej, wyrobwnawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnglohwarstwy wizacej, wyrébwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkad88

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lngtalony na podstawie badprébek wykonanych wg metody
Marshalla; prébki powinny spetiiavymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrOwnawcza i wzmachigia z betonu asfaltowego powinna speinigymagania
podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego
Lp. Wiasciwosci Wymagania wobec MMA
i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania”, MPa nie wymagasi | >14,0 £18)"
2 | Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w >55 >10,0
temperaturze 60C, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0 0ddd,@,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od 1,5do 4,5 od 2,0 do 4|0
5 [ Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., 6 od 75,0 do 90,0 od 78,0 do 86,0
6 | Grubadi¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od O mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od O mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0 od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0 0od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do 5)0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, indtoje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fary
projektowania sktadu MMA

2) probki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka

4) specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigom,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek @wstwy wizacej, wyrdwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawiaitasfaltu

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od kategorii
ruchu
Wymiar oczek sit KR 1lub KR 2 | KR'3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16Y
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 | 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100
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9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89

8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83

6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73

4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60

2,0 3055 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartéé

ziamn >2,0mm | (45:70) | (46:70) | (45:65) | (59:75) | (59:75) | (55+70)

0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 10+22 9+22 13+25
0,30 10+25 11+24 15+35 8+19 7+19 10+21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8

Orientacyjna
zawartd¢ asfaltuw | 4,3:5,8 | 4,3:5,8 4,5:6,0 4,0:5,5 4,055 4,3+5,8
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej, wyrbwnawczej oraz wzmacmiagj z
betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
Lp. Wiasciwosci wiazacej, wyrownawczej
wzmacniajcej w zalenosci od kategorii
ruchu
KR 1 lub KR 2 od KR 3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania’), MPa nie wymaga &i >16,0 £22)°
Stabilné¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 udertte >8,0 £6,07 >11,0
ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do 5, oddb, 8,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
5 [ Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65,0 do 80,0 <75,0
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mmdo 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0
1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDIiM, Informacjestrukcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko
fazy projektowania sktadu MMA
2) 2) dla warstwy wyréwnawczej
3) 3) specjalne warunki, olgenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulygtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie yimieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikégotowej
mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z racept
Dopuszcza gidozowanie olgosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od temperatury. Dla
kategorii ruchu od KR5 d§R6 dozowanie sktadnikéw powinno dgterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikdw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wilie przeptywomierza,
lecz nie wecej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien oncbgozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b fedni, z ukladem termostatowania, zapewatiain
utrzymanie statej temperatury z tolerantejs® C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 168 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemdndodaniu wypetniacza uzyskata
wilasciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bywyzsza o wecej niz 36° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfajo

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwwgaost:
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-zD50 od 149C do 176 C,

-zD70 od 135C do 165 C,
-z D 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskarzaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiga

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnaot lwyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podtaza powinna b§ sucha i czysta.

Nierowndici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nieréwee podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlze pod warste
scieralm WigzaCq i wzmacniagca
1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwr§oi podiaza s wigksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley wyréwna& poprzez
frezowanie lub utgenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,t@@d naley skropt emulsy asfaltova lub
asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphawza

podano w tablicy 8.
Powierzchnie czotowe kragnikéw, wlazow, wpustow itp. usdlzen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelnigym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Podtaze do wykonania warstwy llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Z mieszanki betonu asfaltowego emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/f
Podtaze pod warstw asfaltove
1 [ Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa 0od 0,7do 1,0
2 | Podbudowa z  kruszywa  stabilizowanego od 0,5do 0,7
mechanicznie
3 Podbudowa z chudego betonu Ilub gryntu 0od 0,3do 0,5
stabilizowanego cementem
4 Nawierzchnia asfaltowa 0 chropowdtej od 0,2do 0,5
powierzchni

5.5. Pohczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozong warstwg nalezy skropt emulsy asfaltow lub asfaltem uptynnionym przed akniem nasgpnej, w
celu zapewnienia odpowiedniego @#enia mgdzywarstwowego, w ki ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza podano w tablicy 9.
Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji ILb
Lp. Pohkczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Ilib od 0,3do 0,5
wzmacniajca
3 | Asfaltowa warstwa waizaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno ywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wymgosnajmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5hprzyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsii lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia raargtaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od +5C
dla wykonywanej warstwy gruoi > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8 cm. Nie dopuszczacsi
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpmadtazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnegawviat >
16 m/s).
5.7. Zar6b prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyjest zobowjzany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcii.

Sprawdzenie zawartoi asfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstrakg;.

Tolerancje zawartmi sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wegm skfadu zaprojektowanego podano w
tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawastm sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wtgm sktadu zaprojektowanego przy

badaniu pojedynczej probki metpakstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR1lubKR2 | KR3doKR6
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1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkaghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 4 +5,0 +4,0

2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: +3,0 +2,0
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075

3 | Ziarna przechodire przez sito o oczkach # +20 +15
0,075mm

4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny

Jeeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred rozpoogziem

robo6t, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czyayty sprzt jest widciwy,

- okrglenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ezagzeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grébowarstwy,

—  okrdlenia potrzebnej iléci przef¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie kxda stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.

Odcinek prébny powinien byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwarcinka probnego przez
Inzyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnac¢bybudowywana uktadagkwyposaona w ukltad z automatycznym
sterowaniem grukigi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& fiysza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w
pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyiwsig bezzwtocznie zgodnie ze schematem gézejalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla asfaltu D 70 12C,

- dla asfaltu D 100 12CC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.

Zaggszczanie nalg rozpoca¢ od krawdzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopeado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta
powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byéwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana asfaltem
lub oklejona samoprzylepn tadma asfaltowo-kauczukowv Sposob wykonywania adz roboczych powinien gy
zaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnadésivej i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minevedsfaltowej podano w
tablicy 11.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8}niki
powinny by zgodne z receptlaboratoryjma z toleranci okreslona w tablicy 10. Dopuszczacsiwykonanie badainnymi
réwnowanymi metodami.
6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wtaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej
1 [ Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wissciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wihaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralno- dozér cigty
asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowe kazdy pojazd przy zatadunku i w cza:
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whudowywania

7 | Wygld mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

Ip.1i Ip.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaéowej

Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki mineradstaltowej polega na odczytaniu temperatury naiskal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otacz@sraperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i SST.
6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru wszéece
i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w SST.
6.3.8.Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocerizeialnej jej wyghdu w czasie produkciji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okresla¢ na probkach zagzczonych metad Marshalla.
Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryjn.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 12.
Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ badah i pomiaréw

1 | Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Réwnda¢ podiwzna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m

3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrajugdci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar enych niwelacji podhanej i poprzecznej oraz

usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kalego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Ztacza podhine i poprzeczne cala diugoziacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena agta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #dego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinng tagodna z dokumentacprojektow, z toleranci +5 cm.
Szerokdé¢ warstwy asfaltowej rkj potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna léyszersza z kalej strony co najmniej o gr. warstwy na niej patoej, nie mniej jednak ai5 cm.
6.4.3.ROWNGE warstwy

Nierowngici podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 [11] nie powinny
by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.
Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa Warstwa
scieralna wigzaca wzmacniagca
1 Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2 Drogi klasy G i Z 6 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15
6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmdankach prostych i na tukach powinnyébggodne z
dokumentagj projektows, z tolerancj £ 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzzdne wysokéciowe warstwy powinny hiyyzgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z tolerangi 5 cm.
6.4.7.Grubds¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektow, z toleranci + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubéci projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wghot5 mm i warstwy o grubiei od 2,5 do 3,5 cm, dla
ktorej tolerancja wynost 5 mm.
6.4.8.Ztacza podtune i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny ©Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofmdio osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy
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Warstwascieralna przy opornikach drogowych i wdzeniach w jezdni powinna wystasvad 3do 5 mm ponad
ich powierzchni. Warstwy bez opornikéw powinny by wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézrobcicia
pokryte asfaltem.
6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolita tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych sk i spekanych.
6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robo6t, zgodnie z zatwierdzonyrojgktem organizacji ruchu,
— dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltoiyej transport na miejsce wbudowania,
—  posmarowanie lepiszczem krglai urzydzen obcych i krawznikow,
—  skropienie mdzywarstwowe,
- rozlaenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
—  obcécie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzctrogowych. Zwir i
mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywtradne do nawierzchni drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywaucate zzuzla stalowniczego do nawierzchni
drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftddakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnog

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty mplipne AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody baaas mineralno-bitumicznych i nawierzchni

bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacmienny do mas bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem idat
10.2. Inne dokumenty
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroastatbgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zgis54, IBDIM,
Warszawa, 1997
14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emuksgaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zesz@, 6BDiM,
Warszawa, 1999
15. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny j&diogryséw i zwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnath, CZDP, Warszawa, 1984
16. Zasady projektowania betonu asfaltowego cckasgionej odporniei na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modulu sztywfw mieszanek mineralno-bitumicznych mefofdetzania pod obgieniem statycznym.
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, WarszaWw895
17. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw techniclanyc
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 06.03.01

UZUPELNIANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskéw

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskow”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtécznej (SST)sgswymagania dotyerce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z uzupetnianiem poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.Kae/”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych ze uzupetnianiem poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazddéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzesa jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.
1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.
1.4.4.Pozostate okiéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puiev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetniania gmppodano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okéonych w niniejszej SST powinien wykazsig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

- réwniarek z transporterem,

- rowniarek do profilowania,

- tadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikdw na wogl

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej SST, nina korzysté z dowolnychsrodkow transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Profilowanie poboczy

Uzupetnianie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprgtem mechanicznym wg pkt 3.2.

Uzupetnianie poboczy naidg przeprowad# od kravedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym
w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas uzupetianiagaybnaley wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu naje
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotngci optymalne;j
poprzez dodanie wody i z&gic.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsd najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfiél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wgbien) i zanizenia w poboczach natg je uzupetnt materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyogah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywaneekzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzio
wilgotnoici optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstvg materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa makoa”. Wilgotng¢ optymalr, i maksymall gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek najeokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagzszczenie utgonej warstwy materiatu uzupetniapgo naley prowadzE od krawdzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spitu do zagszczania musi liyzaakceptowany przez4yniera. Zagszczona powierzchnia
powinna by réwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada
sladéw po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmosi co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodiélzB-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgmu proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszankitwge®ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST B@1.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaroéw w czasie prowadzenia robét podanoblidg 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetniegj 2 probki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 probki
uzupehiagcej
3 Wilgotnai¢ optymalna gruntu Wcictym 2 prébki
poboczu
4 Wskanik zag:szczenia nacinanych lub 2razynalkm
uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w po zaiazeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréyeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 Réwnd¢ podtwna co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci + 1%.
6.4.2.R6wnai¢ poboczy
Nieréwndici podtwne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit
pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
-  oznakowanie robdét,
—  $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
—  odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupetaéago,
- rozl@enie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania lalooygte
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalgoty ziemne.
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Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -09.01.01

PLANTOWANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskéw

i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskéw”

[EEY

SPIS TRESCI

. WSTEP
. MATERIALY

SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest ohekiem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.Kae/”
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest faaiment przetargowy i kontraktowy przy zlecanializaciji
rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z:
- profilowaniem skap poboczy z gruntu z koryta drgz plantowaniem terengdncego w bezpéedniej bliskdci do
wykonywanych prac.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiaaeg wi&ciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwoj.
1.4.7.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
Niniejsza specyfikacja dotyczy rob6t zwanych z wykorzystaniem gruntu dowiezionego.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna Byzdijeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh n
przekraczajcych 2 m wysokéci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa lpudowy - nie mze by zagruzowana, prze§oieta korzeniami,
zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania poboczy powinien wykézk mozliwoscia korzystania z nagbujacego
Sprz;tu:
- sprzt pozwalajcy na rozplantowanie przywiezionego gruntu wgzlmmsci Wykonawcy
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@0Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania plantowania poboczy
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektova, i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -10.07.01

ZJAZDY DO GOSPODARSTW
| NA DROGI BOCZNE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskéw

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskow”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) 8 wymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru zjazdéw do gospodarstw i na drogi boczne.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest aeiem stanowtym integrall czg$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.Kae/”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
1.3.1.Zakres stosowania zjazdoéw
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezzkonywania zjazdéw do gospodarstw i na drogi becz
1.3.2.Rodzaje nawierzchni stosowanych na zjazdach
Niniejsza SST dotyczy konstrukcji nawierzchni zajciej stosowanych przy wykonywaniu zjazdéw (KPED -
typowe konstrukcje nawierzchni na zjazdach) [1].
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Zjazd - uradzone miejsce dogtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzdisioigi przylegtego terenu i jest
uzgodniona z zagdlem drogi. W zalinosci od petnionej funkcji, rozrénia sk dwa typy zjazdéw: publiczne i indywidualne.
1.4.2.Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dogtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktéryestj prowadzona
dziatalng¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia ¢pgido parkingu, stacji paliw, obiektow gastronaznigch,
obiektow przemystowych lub innych obiektéw ogdinstpnych.
1.4.3.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktory jestytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia degtdo pojedynczych posesji, zabudavgospodarczych, na pole lub do innych obiektéw
uzytkowanych indywidualnie.
1.4.4..Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogdlne wymagania dotyaee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogaln
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
2.2. Materiaty do konstrukcji nawierzchni zjazdéw
Materialy wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgdpowinny odpowiadavymaganiom
zawartym w punkcie 2 odpowiednich OST:
— materialy do nawierzchni z mieszanek mineralnorbitznych, wymagania wg OST D-05.03.05 ,Nawifinie z
mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanych nagd',
— materialy do nawierzchni ttuczniowej, wymagania@8T D-05.02.01 ,Nawierzchnie tluczniowe”,
— materialy do nawierzchni brukowcowej, wymagania®@§T D-05.02.02 ,Nawierzchnie brukowcowe”,
— materiaty do nawierzchni powierzchniowo pojedynaswalanej, wymagania wg OST D-05.03.09 ,Nawierdahn
pojedynczo powierzchniowo utrwalana”,
— materialy do podbudowy z gruntu stabilizowanego @at@m, wymagania wg OST D-04.05.01 ,Podwaln
gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem”,
— materialy do podbudowy z chudego betonu, wymagagi®ST D-04.06.00 ,Podbudowa z chudego betonu”,
— materialy do podbudowy z tlucznia, wymagania wg @504.04.04 ,,Podbudowa z tlucznia”,
— materialy do podbudowy z kruszywa naturalnego Btalwvanego mechanicznie, wymagania wg OST D-041D4.0
.Podbudowa z kruszywa naturalnego”,
— materialy do podbudowy z kruszywa famanego stabilanego mechanicznie, wymagania wg OST D-04.04.02
.Podbudowa z kruszywa tamanego”.
2.3. Materiaty do wykonania przepustéw
Jezeli w dokumentaciji projektowej lub SST przewidziamgkonanie przepustow pod zjazdami, to materialgte
do ich wykonania powinny odpowiaélawymaganiom OST D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”
2.4. Materiaty do robét wykonczeniowych
Materialy do umocnienia skarp i rowow przy wykoramiu zjazdéw powinny odpowiadlaymaganiom OST D-
06.01.01 ,Umocnienie skarp i rowow przez humusoeaabsianie, darniowanie”.
3. SPRZET
Wymagania ogolne dotyaeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Do wykonania zjazdéw natg stosowd ten rodzaj spkgu, ktéry zostat podany w punkcie 3 odpowiednichTOS
— sprzt do wykonania robét ziemnych, wedtug OST D-02.00,Roboty ziemne”,
— sprzt do wykonania robét nawierzchniowych, wedtug odjemmich OST, wymienionych w punkcie 2.2 niniejszej
specyfikacji technicznej,
— sprzt do wykonywania przepustéw pod zjazdami, wedtug @806.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”,
— sprzt do wykonania umocnienia skarp i rowoéw, wedtug a@%06.01.01 ,Umocnienie skarp i rowéw przez
humusowanie, obsianie, darniowanie”.
4. TRANSPORT
Wymagania ogoélne dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne”.
Transport materiatldw stosowanych do wykonaniadgazpowinien odpowiadawymaganiom wedtug punktu 4
odpowiednich OST, wymienionych w punktach 2.2 - @idiejszej specyfikacji technicznej.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogoblne wymagania wykonania robét podano w OST @M30.00 ,Wymagania ogélne”.
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5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przyspieniem do whéciwych robot naley wykona roboty przygotowawcze zgodnie z wymogami
podanymi w OST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.
5.3. Wykonanie przepustéw pod zjazdami
Przepusty pod zjazdami nayewykona& zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-06.02.Bizepusty pod
Zjazdami”.
5.4. Roboty ziemne
Roboty ziemne przy budowie zjazdéw na drogi bogameinny by z zasady wykonywane mechanicznie. Przy
budowie zjazdéw do gospodarstw, gdzie wpsfe niewielki zakres robo6t, roboty ziemne mdy¢ wykonywane ¢cznie.
Wykonanie robét ziemnych powinno odpowiada/maganiom OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
5.5. Wykonanie nawierzchni zjazdow
Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiadgmaganiom wedtug odpowiednich SST, wymienionych w
punkcie 2.2.
5.6. Umocnienie skarp
Wykonanie umocnienia skarp i rowéw przez humusdeyarbsianie i ewentualne darniowanie powinno
odpowiada wymaganiom OST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp i remgrzez humusowanie, obsianie, darniowanie”.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Sprawdzenie prawidtowéci rob6t przygotowawczych
Kontrola jakdci robét przygotowawczych polega na sprawdzeniwgbdndci z:
a) dokumentagjprojektowa - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w OST D-01.00.00 ,Robotygatowawcze”.
6.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania przepustéw pod zjazdami
Kontrola jakdci wykonania przepustow pod zjazdami polega navegizaniu zgodnéci z dokumentagj
projektows na podstawie ogiizin i pomiaréw oraz zgodka z wymaganiami wg OST D-06.02.01 ,Przepusty pod
Zjazdami”.
6.3. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania robét ziemnych
Kontrola jakdci robét ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédrm
a) dokumentagjprojektovs - na podstawie ogtlzin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w OST D-02.01.01 ,Wykonanigopoéw w gruntach | - V kat.” i OST D-02.03.01
~Wykonanie nasypow”.
6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdow
Kontrola jakdci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwgbdndgci z:
a) dokumentagjprojektovy w zakresie: grukiei konstrukcji nawierzchni, szerokm, rzednych wysokéciowych i
spadkow poprzecznych,
b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich OST.
6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdéw
Przeprowadzone pomiary nie powinny wykaz§wackszych odchylg w zakresie cech geometrycznych zjazdéw
niz to podano w tablicy 1.
Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefardow

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnia ~ Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona

Szerokdé, cm +5 +10 i -5
Rownai¢ podiwna, mm 9 12
Rowng¢ poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +1,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 +10
Grubdi¢ konstrukeji nawierzchnt, cm +0,5 +20
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone diginej grubéci warstw

6.6. Ocena wynikéw bada

Wszystkie materiaty mugzspetnig wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robot, ktére wykagzodstpstwa od postanowieOST, powinny b§ doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodém z OST, a po przeprowadzeniu bad@omiaréw mog by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji layniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdwdmje z dokumentagj

projektows i pomiarami w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa OST podlegaj:

a) odbiorowi robdt zanikagych i ulegaicych zakryciu, ktry powinien ldydokonany po wykonaniu:
— prac pomiarowych,

— robo6t przygotowawczych,

— robo6t ziemnych i ewentualnie przepustow,

b) odbiorowi kaicowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platngé za nf (metr kwadratowy) zjazdu naleprzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocefakasici wykonanych
robét na podstawie wynikbw pomiaréw i badaboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— dostarczenie potrzebnych materiatow,

— wykonanie rob6t ziemnych i ewentualnie przepustow,

— wykonanie konstrukcji nawierzchni (nawierzchni ievtualnie podbudowy),

— wykonanie robot wykfczeniowych,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i inne dokumenty wg odpowiednich OST, przyavoich w niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej
Dodatkowo obowizuje:

1. KPED - Katalog powtarzalnych elementéw drogowy€BPBDiM ,Transprojekt”, Warszawa 1979-82.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -07.02.01

OZNAKOWANIE PIONOWE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Urzedu Gminy Liskéw

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna mstgpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacgihh&znych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Trzebienie, gm. Liskow”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru
oznakowania pionowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudentem stanowtym integrala czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.KGe”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t awanych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na dnogapostaci:
- znakdw ostrzegawczych,
- znakdw zakazu i nakazu,
- znakdw informacyjnych, kierunku, miejscaiwbi znakéw uzupetiagych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszgzo
konstrukcji wsporczej.
1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzdtirego umieszczana jest §éeznaku. Tarcza me by
wykonana z rénych materiatéw (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub sktadana.
1.4.3.Lico znaku - przednia &¢ znaku, stuaca do podania téei znaku. Lico znaku me@ by wykonane jako malowane
lub oklejane (foli odblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegdlnych (znak z przejrzystyalorzyw
syntetycznych) lico znaku me by zatopione w tarczy znaku.
1.4.4. Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktérego lico wykne jest z materiatdw zwyklych (lico nie wykazuje
wihasciwosci odblaskowych).
1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykigzwiaiciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspotdémym).
1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wgsik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jestzarznaku, wraz z
elementami stincymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).
1.4.7.Znak drogowy prz&vietlany - znak, w ktérym wewvatrzne zrodto swiatta jest umieszczone pod przejrzystym licem
znaku.
1.4.8.Znak drogowy éwietlany - znak, ktérego lico jestwietlanezrédtemswiatta umieszczonym na zewtrz znaku.
1.4.9.Znak nowy - znak tytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miegty od daty produkgc;ji.
1.4.10. Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwarzez okres diszy niz 3 miesice od daty
produkgciji.
1.4.11.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego ktory nie ma normy, musi posiédaprobat
techniczm wydary przez uprawniogjednostl. Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany
przez uprawniomjednostlk.
2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakow mog by¢ wykonywane jako:

prefabrykaty betonowe,
— z betonu wykonywanego ,na mokro”,
— z betonu zbrojonego,
— inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.
Klasa betonu powinna bygodna z dokumentacprojektowa. Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250 [1].
2.3.1.Cement
Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim kl. 32,5, odpowiagdgjwymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowdadgmaganiom PN-B-06712 [3]. Zalecag sstosowanie
kruszywa o marce nie 1szej ni klasa betonu.
2.3.3.Woda

Woda do betonu powinna dyodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3226D
2.3.4.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny lstosowane ji przewiduje je dokumentacja projektowa, SST lub
wskazania layniera. Domieszki chemiczne powinny odpowi@dgymaganiom PN-B-23010 [5].

W betonie niezbrojonym zalecag sstosowa domieszki napowietrzage, a w betonie zbrojonym dodatkowo
domieszki uplastyczniage lub uptynniajce.
2.3.5.Prety zbrojenia

Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonegoipoyodpowiada wymaganiom PN-B-06251 [2].
2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1.Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub égmormy zaakceptowanej
przez Irzyniera.
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Powierzchnia zewgtrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,efnie¢, zwalcowa i
naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesgoz s W
granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Kofice rur powinny b§ obcite rowno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o dieggrh:

-  doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopzeirg odchyta + 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dkgyaloktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkle ckcie i z
dopuszczalq odchytly dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugi doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m dtugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pmpemy (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-
84023-07 [15], PN-H-84018 [12], PN-H-84019 [13], /N84030-02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujesgjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu uzgodnionym z
Zamawiajcym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotyczyednic 31,8 mm i wakszych i grubéci scianek 3,2
mm i wigkszych) lub na przywieszkach metalowych (dotyéegdnic i grubéci mniejszych od wgej wymienionych).
Cechowanie na rurze lub przywieszce powinno co niajnaejmowa: znak wytworcy, znak stali i numer wytopu.
2.4.2.Gwarancja producenta lub dostawcy na konsteuksijporcz

Producent lub dostawcaidej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéw esmczanych na innych obiektach
lub konstrukcjach (wiadukty nad dragdadki dla pieszych, stupy lataitp.), takze elementéw stiacych do zamocowania
znakéw na tym obiekcie lub konstrukcji, obamany jest do wydania gwarancji na okres tnéat@naku uzgodniony z
odbiora. Przedmiotem gwarancji svtasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementéacajacych oraz trwatét
zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawhzyrakazu, nakazu i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementéw, zgych do zamocowania znakéw do innych obiektow ldmsktrukcji -
gwarancja mge by wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukegiporczej dla znakéw drogowych bramowych i
wysiggnikowych gwarancja jest wystawiana indywidualnig kbzdej konstrukcji wsporcze;j.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwatas¢ materiatdw na wplywy zewdtrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposob wykaczenia
znaku, musz wykazyw& petm odpornd¢ na oddziatywanieswiatta, zmian temperatury, wplywy atmosferyczne i
wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicanetym korozg elektrochemiczy) - przez caly czas
trwatoéci znaku, okrélony przez wytworeg lub dostawe.
2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgrainy jest przy dostawie ok, uzgodnion z odbiorag, trwatcs¢ znaku oraz
warunki gwarancyjne dla znaku, a tekudosgpni¢ nazyczenie odbiorcy:

a) instruke montau znaku,
b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczemestosowaniu znaku,
c) instrukag utrzymania znaku.

2.5.3.Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy zndkagowego &
- blacha stalowa,
- blacha z aluminium lub stop6éw z aluminium,
- inne materialy, np. sklejka wodoodporna, &yara syntetyczne, pod warunkiem uzyskania przedymrenta aprobaty
technicznej.
2.5.4.Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grdbioco najmniej 1,0 mm powinna byzabezpieczona przed korgzj
obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygan Dopuszcza sistosowanie innych sposobéw zabezpieczenia
stalowych tarcz znakéw przed korazpp. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywaymtetycznymi pod warunkiem
uzyskania aprobaty technicznej dla danej technologi

Nie dopuszcza si stosowania stalowych tarcz znakow, zabezpieczongrted koroz jedynie farbami
antykorozyjnymi.

Krawgdzie tarczy powinny by zabezpieczone przed korgZprbami ochronnymi o odpowiedniej trwédd, nie
mniejszej nk przewidywany okreszaytkowania znaku.

Wytrzymatai¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinné imiejsza ni 310 MPa.
2.5.5.Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinnat bgporna na korogjw warunkach zasolenia.

Wymagane grubiei:
-z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmoaorych przettoczeniami lub osadzonych w ramach ¢gmmiaj 1,5 mm,
—  z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich cgmmaej 2,0 mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte fpliub farbami powinny b§ zabezpieczone przed kor@zjrzy zastosowaniu
farby ochronnej lub powtoki z tworzyw sztucznych.

Wytrzymatai¢ dla tarcz z aluminium i stopow z aluminium powinmgnosk:
— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lubdasaych w ramach, co najmniej 155 MPa,
— dlatarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.
2.5.6.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi bydwna i gtadka - bez odksztaicetaszczyzny znaku, w tym pofatdoivavgieé, lokalnych
wgniecé lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwinkanie, pofatdowanie itp.) nie me wynosé
wigcej niz 1,5 % najwekszego wymiaru znaku.
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Krawedzie tarczy znaku mugdy¢ rowne i nieostre. Znieksztatcenia krglzi tarczy znaku, pozostate po ttoczeniu
lub innych procesach technologicznych, ktérym tar¢a (w znakach drogowych skladanych - segmentyzyarbyta
poddana, mugzby¢ usungte.

Tarcze znakéw drogowych sktadanych mdgt wykonane z modutowych ksztattownikow aluminiowytttb
odpowiednio uksztattowanych segmentéw stalowychpuBacza s stosowanie modutowych ksztattownikéw z tworzyw
syntetycznych lub sklejki wodoodpornej, pod waremkiuzyskania odpowiedniej aprobaty technicznejz8irty midzy
sasiednimi segmentami znaku sktadanego niegmyg wigksze od 0,8 mm.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycxe powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gizasady przez oklejenie tarczy znaku materialébtaskowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetndawymagania okrdone w aprobacie
technicznej.
2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazywaetne zwazanie z tarcz znaku przez caly
okres wymaganej trwadoi znaku. Niedopuszczalng Bkalne niedoklejenia, odklejania, ziuszczenia dalstawanie folii na
krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposo6b pafczenia folii z powierzchai tarczy znaku powinien unierdiwia¢ jej odhczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obzgeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveariib
klejenia oraz stosowane w tym celu materialy powibyt uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynaSiod 7 do 10 lat, w zak@osci
od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna dyowna i gltadka, nie magna niej wysipowa lokalne nierownéci i
pofatdowania. Niedopuszczalne jest vepstwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno nanperzchni jak i na obrzeach
tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mqupwst& przy nanoszeniu
farby na odblaskowpowierzchng znaku, nie byly wiksze ni:

- 2 mm dla znakéw matyctiednich,
— 3 mm dla znakéw dych i wielkich.

Powstale zacieki przy nanoszeniu farby na odblagkazes¢ znaku nie powinny hywieksze w kadym kierunku
niz:

- 2 mm dla znakéw matychiednich,
— 3 mm dla znakéw dych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 gm nie mae wystpowa
wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniagcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek zarysovigpowierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 em dopuszczasido 2
usterek jak wyej, o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza db 3
zarysowa o szerokéci nie wiekszej ni 0,8 mm i catkowitej diugéri nie wiekszej nz 10 cm. Na catkowitej diugei znaku
dopuszcza ginie wiecej niz 5 rys szerokéci nie wickszej n 0,8 mm i dtugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkieme
zarysowania te nie znieksztalgajesci znaku.

W znakach gytkowanych dopuszczaesiowniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni nie przaajcej 6
mn? kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku malego lubbedniego, oraz o powierzchni nie
przekraczajcej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej niz 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znaku zggo lub
wielkiego (whczajc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztatcé tresci znaku - w przypadku wyghowania takiego znieksztatcenia znak
musi by bezzwitocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gp@ivanie jakichkolwiek rys, sgjajacych przez warstw folii do
powierzchni tarczy znaku. W znakachytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalnd prarunkiemze wystpujace
w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekrpezelkosci okreslonych poniej.

W znakach sytkowanych dopuszczalne jest wysbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co nagyy
dwoch lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie pgaaezajcych 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z
fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. W znakactvyeh oraz w znakach znajdglych st w okresie wymaganej
gwarancjizadna korozja tarczy znaku nie #eonystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymatopofaczenia folii odblaskowej z targzznaku, by po zgtiu tarczy o 90 przy
promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi bgbezpieczona matawarba nieodblaskow barwy ciemno-
szarej (szarej naturalnej) o wspoétczynniku lumina®®8 do 0,10 - wedtug wzorca stan@uego zatcznik do ,Instrukcji o
znakach drogowych pionowych” [28]. Gruitopowtoki farby nie mae by mniejsza od 2Qum. Gdy tarcza znaku jest
wykonana z aluminium lub ze stali cynkowanej ogriomcynkowanie to jest wykonywane po uksztattowataitczy - jej
krawgdzie mog pozosté niezabezpieczone fatochronn.

2.11. Materialy do montau znakow

Wszystkie ocynkowaneadzniki metalowe przewidywane do mocowaniacaiay sola elementéw konstrukcji
wsporczych znakow jaksruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezcknie¢, naderwa,
rozwarstwi@ i wypuktych karbow.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach, w zah@sci od
ich wielkosci.

2.12. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Cement stosowany do wykonania fundamentow dla pwgob znakéw drogowych powinien &yrzechowywany

zgodnie z BN-88/6731-08 [27].
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Kruszywo do betonu natg przechowywé& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas.

Prefabrykaty betonowe powinny dysktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniongodtozu.
Prefabrykaty naley uktada& na podktadach z zachowaniem grzieu minimum 10 cm mjdzy podi@zem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalmatdriatow dziatajcych korodujco i
w warunkach zabezpieczajch przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaic mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego spratu:

- ewentualnie wiertnic do wykonywania dotoéw mdpki w gruncie spoistym,

—  betoniarek przewaych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na rotkr
- $rodkéw transportowych do przewozu materiatow,

- przewanych zbiornikéw na wag itp.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaline” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw do pionowego oznakowaniardg

Transport cementu powinien odbysie zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsie zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstruksjporczych znakéw, powinny éyprzewaone srodkami
transportowymi w warunkach zabezpieazgfh je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabdyw na srodkach
transportu powinno kiysymetryczne.

Transport znakow, konstrukcji wsporczych i spuz (uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa
srodkami transportowymi w sposéb unieffimiajacy ich przesuwanie g czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w OST D&M30.00 , Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t naky wyznaczy:

- lokalizacg znaku, tj. jego pikieta oraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,
- wysokd¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw naleabezpieczyw taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru
robét istniata meliwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysok& zamocowania znaku powinny dyggodne z dokumentagcprojektovy.

5.3. Wykonanie wykopoéw i fundamentow dla konstrukdj wsporczych znakéw

Sposo6b wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gmapowinien b dostosowany do gbokasci wykopu,
rodzaju gruntu i posiadanego sgtz Wymiary wykopu powinny byzgodne z dokumentacprojektows lub wskazaniami
Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich zagpeniu mana byto przystpi¢
natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentdwyc
5.3.1.Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych déenbcowania znakéw wielkowymiarowych (znak kierumku
miejscowdci), wykonywane z betonu ,na mokro” lub z betonugjbnego nalgy wykona zgodnie z PN-S-02205 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartygtizlrozpartych naley wykonywa& zgodnie z dokumentagj
projektova, SST lub wskazaniami mgniera. Wykopy nalgy zabezpieczy przed naptywem wdd opadowych przez
wyprofilowanie terenu ze spadkiem ugfiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przyleg@aj do wykopu. Dno wykopu
powinno by wyréwnane z dokfadrégia + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gmeltzy usumé i miejsce wypetni do spodu fundamentu
betonem klasy B 15. Ptaszczyzny boczne fundamentgikajsce st z gruntem naley zabezpieczy izolacp, np. emulsj
kationowa. Po wykonaniu fundamentu wykop nalezasypd warstwami grubéci 20 cm z dokladnym zagzczeniem
gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wygsiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, wmny
by¢ wykonane zgodnie z dokumentapjonows i SST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchyitka od pionu, nie wiej niz £ 1 %,

— odchytka w wysoki umieszczenia znaku, nieguej niz + 2 cm,

— odchytka w odlegkei ustawienia znaku od kradzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjmpegoju, nie
wiecej niz = 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odleggoumieszczenia znaku zgodnie z Instrakajznakach drogowych
pionowych [28].

5.5. Pojczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musi Byzamocowana do konstrukcji wsporczej w spos6b uoiBwiajacy jej przesunicie lub obrot.

Materiat i sposdb wykonania pgizenia tarczy znaku z konstrukcjvsporca musi umdliwiaé, przy wyciu
odpowiednich nakgzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cadges wytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wpsfa czeste przypadki dewastacji znakéw, zaleca siosowanie
elementéw zicznych o konstrukcji unienitiwiajacej lub znacznie utrudnigjej ich roziczenie przez osoby niepowotane.
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Tarcza znaku sktadanego musi wykaz§waetm integralnd¢ podczas najechania przez pojazd wdyah
warunkach kolizji. W szczegoldoi - zaden z segmentéw lub elementéw tarczy nigems: od niej odhczat w sposob
powodujcy naraenie kogokolwiek na niebezpiedstwo lub szkoe.

Nie dopuszcza si zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposéymagajcy bezpéredniego
przeprowadzenig&ub mocujcych przez lico znaku.

5.6. Trwalo§¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposob trwaly, zapewniey petry czytelné¢ przedstawionego na
nim symbolu lub napisu w catym okresie jego/tkowania, przy czym wplywy zewirzne dziatajce na znak, nie mag
powodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazida konstrukcja wsporcza musi mi@bliczke znamionow z:
a) nazw, marky fabryczr lub innym oznaczeniem umiwiajacym identyfikacg wytworcy lub dostawcy,
b) da4 produkgciji,

c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) da# ustawienia znaku.

Zaleca sj, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczy@wierata roéwnie miesikc i rok wymaganego
przeghdu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej masay¢ wykonane w sposob trwaty i wymay, czytelny w normalnych
warunkach przez caty okregytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw denowych

Wykonawca powinien przeprowadzbadania materialtdbw do wykonania fundamentéw betyoh ,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowyt,wniosek Wykonawcy, kynier maze zwolnit go z
potrzeby wykonania badanateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t
6.3.1.Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budozvaprobat techniczm lub z deklaragy zgodndci wydary przez
producenta powinny ldysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegomayow.

Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Bygodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéw
dostarczonych przez producentow

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada Ocena wynikéw
bada
1 | Sprawdzenie od 5 do 10 badez | Powierzchng zbadé
powierzchni wybranych losowq nieuzbrojonym okiem. Do ew.
elementéw w sprawdzenia gbokasci wad wy¢ | Wyniki bada
kazdej dostpnych narzdzi (np. liniatdw z | powinny by
dostarczonej partij czujnikiem, suwmiarek, zgodne z
wyrobéw liczicej | mikrometrow itp. wymaganiami
do 1000 Przeprowadi uniwersalnymij punktu 2
2 | Sprawdzenie elementéw przyrzzdami  pomiarowymi  lulj
wymiaréw sprawdzianami  (np. liniatamy,
przymiarami itp.)

W przypadkach budeych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie $eisvosci dostarczonych
wyrobéw i materiatéw w zakresie wymagpodanych w punkcie 2.
6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania rob6t

W czasie wykonywania robét nalesprawdzé:
- zgodné& wykonania znakéw pionowych z dokumensapjojektove (lokalizacja, wymiary, wysok& zamocowania
znakow),
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiazednie z punktem 2 i 5,
- prawidlowd¢ wykonania wykopdw pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
- poprawn& wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punkiesy
- poprawng& ustawienia stupkdw i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4.

W przypadku wykonania spawanyclhcz elementow konstrukcji wsporczych:
—  przed ogidzinami, spoin i przylegajice do niej elementy¢zone (od 10 do 20 mm zAdej strony) nalgy dokladnie
0czyci¢ z zanieczyszczeutrudniajcych prowadzenie obserwacii i pomiaréw,
- ogkdziny zhczy naley przeprowad# wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powikszeniu od 2 do 4 razy; do
pomiaréw spoin powinny lfystosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalnespmierze,
- w przypadkach gpliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndat@mgczeniowej spoin, zgodnie
z PN-M-06515 [18],
- zhcza o wadach wkszych ni dopuszczalne, okélone w punkcie 5.5, powinny Bynaprawione powtérnym
spawaniem.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymis
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a) szt (sztuka), dla znakéw konwencjonalnyaz c&onstrukcji wsporczych,
b) nf (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakévepstatych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagirojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6, daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr ostateczny
Odbiér robot oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.
Odbiér ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikow pomiarow i
bada jakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.
8.3. Odbidr pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego najedokon& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@izego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentéw
— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wspgctz
- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
—  przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly
2. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytieg
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikackieslenia
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. PN-E-06314 Elektryczne opraw§wietlenia zewgtrznego
8. PN-H-04651 Ochrona przed korpZ(lasyfikacja i okrélenie agresywnii korozyjnejsrodowiska
9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneangg ogolnego zastosowania
10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagciione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
11. PN-H-82200 Cynk
12. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podagonej wytrzymatici. Gatunki
13. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paefeiowego i ulepszania cieplnego. Gatunki
14. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki
15. PN-H-84023-07 Stal okidlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
16. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaveglania. Gatunki
17.  PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor
18. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne
19. PN-M-06515 Bwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajétw nasnych
20. PN-M-69011 Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziahiaggania
21. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali
22. PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe ohd do spawania i napawania. Ogélne wymagania i
badania
23.  PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadlidbziaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkeica
podstawie ogidzin zewrtrznych
24. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. dd@amia i badania

25.  BN-89/1076-02 Ochrona przed korpZpowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na Ebmkcjach
stalowych izeliwnych. Wymagania i badania

Spawalnictwo.d®y i elektrody ze stopow stellitowych igly z zeliw
wysokochromowych do napawania

Cement. Transport i przechowywanie.

26. BN-82/4131-03
27. BN-88/6731-08
10.2. Inne dokumenty

28.Zahcznik do Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grud2083 roku - ,,Szczeg6towe warunki techniczne dlakaw i
sygnatdéw drogowych oraz udzer ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na dcbd.
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Opracowanie wykonano na zlecenie
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj (SST) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z urzdzeniami zabezpieczgymi ruch pieszych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestud@ntem stanowtym integralia czes¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Trzebienie, gm.KGe”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t az@anych z urgdzeniami
zabezpieczagymi ruch pieszych, do ktérych nafeogrodzenia ochronne sztywne, jak barierki rurowe,

Celem stosowania wdzer zabezpieczagych ruch pieszych jest ochrosgcia i zdrowia uczestnikow ruchu
drogowego, zaréwno pieszych jak i kierowcow oragaperdw pojazdéw poprzez uniediivienie naglego wtargecia na
jezdnk lub z jezdni w giboki wykop w miejscach do tego nieprzeznaczonych.

Urzadzenia zabezpieczgie ruch powinny by zlokalizowane m.in. przy przepustach.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczieezpieczajce ruch pieszy i kotowy wykonane z rur
metalowych, ksztattownikow stalowych, siatek n&é#ich nacigowych, ram z ksztattownikdéw wypetnionych sigtk
szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznychdakta zbrojonego.
1.4.2Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, punev OST D-M-00.00.00

+~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu giizer zabezpieczagych ruch pieszy, obiych niniejsa OST, a:
stupki metalowe i elementy pmzeniowe,
— prety stalowe,
beton i jego sktadniki,

materiaty do malowania i renowacji powtok malarskic
2.3. Stupki metalowe i elementy pakzeniowe
2.3.1.Wymiary i najwaniejsze charakterystyki stupkow

Stupki metalowe ogrodaemazna wykonywa z ocynkowanych rur olkgtych i wyjatkowo z rur kwadratowych lub
prostolatnych, wzgtdnie z ksztattownikow: downikéw, ceownikow (w tym: cgciowo zamkngtych), teownikéw i
dwuteownikéw, zgodnie z dokumentagirojektowa, SST lub wskazaniami tgniera.
Wymiary i najwaniejsze charakterystyki stupkéw o przyjmowad zgodnie z tablicami od 6 do 13.

Tablica 6. Rury stalowe oigte bez szwu walcowane na goo wg PN-H-74219 [11]

Srednica Grubge Masa 1 m rury Dopuszczalne odchyiki, %
zewrgtrzna scianki ka/m srednicy grubaci
zewretrznej scianki
51,0 od2,6do 12,5 od 3,10 do 11,9
54,0 od 2,6 do 14,2 od 3,30 do 13,9
57,0 od 2,9 do 14,2 od 3,87 do 15,0
60,3 od 2,9 dal4,2 od 4,11 do 16,1
63,5 od 2,9 do 16,0 od 4,33 do 18,7 +1,25 +15
70,0 od 2,9 do 16,0 od 5,80 do 21,3
76,1 od 2,9 do 20,0 od 5,24 do 27,7
82,5 od 3,2 do 20,0 od 6,26 do 30,8
88,9 od 3,2 do 34,0 od 6,76 do 34,0
101,6 od 3,6 do 20,0 od 8,70 do 40,2
Tablica 7. Rury stalowe bez szwagmnione i walcowane na zimno wg PN-H-74220 [12]
Srednica Grub&t Masa Dopuszczalne odchytki, %

zewretrzna scianki 1 mrury Srednica Grubaié
mm mm kg/m zewrgtrzna scianki
51,0 od 2,9do 5,6 od 3,44 do 6,27
54,0 od 2,9do 8,0 od 3,65 do 9,04
57,0 od 2,9 do 10,0 od 3,87 do 11,60 +1,0 +15
60,3 od 7,1 do 10,0 od 9,34 do 12,40
63,5 od 7,1 do 10,0 od 9,90 do 13,20
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Tablica 8. Katowniki réwnoramienne wg PN-H-93401 [21]

Wymiary Grubd¢ Masa 1 m Dopuszczalne odchytki mm
ramion ramienia katownika dtugdsci ramienia grubgci ramion
mm mm kg/m
40 x 40 od4do5 od 2,42 do 2,97
45 x 45 od4do5 od 2,74 do 3,38 +1 +0,4
50 x 50 od 4 do 6 od 3,06 do 4,47
60 x 60 od5do 8 od 4,57 do 7,09
65 x 65 od6do9 od 5,91 do 8,62
75x75 od5do9 od 5,76 do 10,00 +15 +0,5
80 x 80 od 6 do 10 od 7,34 do 11,90
90 x 90 od 6do 11 od 8,30 do 14,70
100 x 100 od8do12 | od12,20do 17,80 ) +06

Tablica 9. Ktowniki nieréwnoramienne wg PN-81/H-93402 [22]

Wymiary Grubd¢ Masa 1 m Dopuszczalne odchytki mm
ramion ramienia katownika dtugdasci ramienia grubgci ramion
mm mm kg/m
45x30 od4do5 od 2,24 do 2,76 +1
60x40 od5do6 od 3,76 do 4,46 +15; +1,0 +0,3; -0,5
65x50 od5do8 od 4,35 do 6,75
70x50 7 6,24 +15
75x50 od5do 8 od 4,75 do 7,39
80x40 6 5,41
80x60 od 6 do 8 od 6,37 do 8,34 +15 1.0 +04: -07
80x65 10 10,7
90x60 8 8,96
100x50 8 8,99 +15
100x65 od 7do 10 od 8,77 do 12,3

Tablica 10. Ceowniki walcowane wg PN-H-93403 [23]

Wymiary - mm Masa Dopuszczalne odchytki mm
Ozna- | wysokai¢ | szerokdé |  grubasé 1m
czenie | érodnika | stopki srodnika ceownika |$rodnika | stopki grubdci
kg/m
[ 40 40 20 5 4,75
[ 45 45 38 5 5,03 +15 +15 +0,3; -0,5
[50 50 38 5 5,59
[ 65 65 42 55 7,09 +0,4
[80 80 45 6 8,64 20,75
[100 100 50 6 10,60
[120 120 55 7 13,40 +2.0 +20 | +04: -1,0
[140 140 60 7 16,00
Tablica 11. Teowniki walcowane wg PN-H-93406 [24]
Ozna- Wymiary - mm Masa 1 Dopuszczalne odchyiki m
czenie wysok&t | szerok@é grubasé teownika | srodnika [ stopki grubdi
srodnika stopki srodnika kg/m
T 40x40 40 40 5 2,96 +1 +1 +0,5
T 50x50 50 50 6 4,44
T 60x60 60 60 7 6,23
T 80x80 80 80 9 10,70 +15 | +15 | 2075
T100x 100 100 100 11 16,40
Tablica 12. Dwuteowniki walcowane wg PN-H-93407][25
Ozna- Wymiary - mm Masa 1 n Dopuszczalne odchytki m
czenie wysok&t | szerok@é grubasé dwuteow- | $rodnika| stopki grubdi
srodnika stopki srodnika | nika, kg/m
I 80 80 42 3,9 5,94
1100 100 50 4,5 8,34
1120 120 58 51 11,10 +2 +15 +0,5
1140 140 66 5,75 14,30
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2.3.2.Wymagania dla rur

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [11], PN-H-74220 [12] lunéj zaakceptowanej przez
Inzyniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,efnie¢, zawalcowa i
naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesgoz se¢ W
granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Kofice rur powinny b§ obcite rowno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o:

— dlugasciach doktadnych, zgodnych z zaméwieniami; z dopzesizy odchytiq + 10 mm,
— dlugasciach wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych diajdoktadnych poriej 3 m z naddatkiem 5 mm na
kazde ctcie i z dopuszczainodchytlg dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugai doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od gros powinny przekraczal,5 mm na 1 m
dtugdsci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pnoemy (np. R55, R65, 18G2A): PN-H-
84023-07 [17], PN-H-84018 [14], PN-H-84019 [15], N84030-02 [18] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujesgjatunek cynku Raf wg PN-H-82200 [13].
2.3.3.Wymagania dla ksztattownikow

Ksztattowniki powinny odpowiadawymaganiom PN-H-93010 [20]. Powierzchnia ksztafitkka powinna by
charakterystyczna dla procesu walcowania i wolnavad, jak widoczne tuski,ginigcia, zawalcowania i naderwania.
Dopuszczalnegsusunite wady przez szlifowanie lub dtutowanie z tyim, obrobiona powierzchnia powinna hiagodne
wyciecia i zaokaglone brzegi, a gruldé ksztattownika nie mee zmniejsz§ sie poza dopuszczaindolna odchyte
wymiarows dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by obckte prostopadle do osi wzdinej ksztattownika. Powierzchnia koow
ksztaltownika nie powinna wykazywarzadzizn, rozwarstwie peknieé i Sladoéw jamy skurczowej widocznych nie
uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz ndietasndgci mechaniczne wedtug PN-H-84020 [16] -
tablica 13 lub innej uzgodnionej stali i normy peday zgtaszajcym zamoéwienie i wytwoeg
Tablica 13. Podstawowe whasimoksztattownikow wg PN-H-84020 [16]

Granica plastyczrigi, MPa, minimum dla | Wytrzymatd¢ na rozciganie, MPa,
wyrobow o grubéci lub srednicy dla wyrobow o grubgi lub srednicy
Stal

do 0d40 | od63 | 0d80 | od 100 od 150 do od 100
40 mm | do 63| do80 [ do 100| do 150| do 200 100mm do 200
St3W | 225 215 205 205 195 185 od 360 od 340
do 490 do 490
St4W | 265 255 245 235 225 215 od 420 od 400
do 550 do 550

Ksztattowniki mog by¢ dostarczone luzem lub w azkach z tymze ksztattowniki o masie do 25 kg/m dostarcza
si¢ tylko w wiazkach.
2.3.4.Wymagania dla elementéw pokeniowych do mocowania elementéw barier

Wszystkie drobne ocynkowane metalowe elementycgehiowe przewidziane do mocowaniadzy sola barier i
ptotkdw jak: sruby, wkrty, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezeknie¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych
karbow.

Wiasndgci mechaniczne elementéw poteniowych powinny odpowiadavymaganiom PN-M-82054 [36], PN-M-
82054-03 [37] lub innej normy uzgodnione;.

Dostawa mege by dostarczona w pudetkach tekturowych, pojemnikdelszanych lub paletach w zatesci od
wielkosci i masy wyrobow.

Sruby, wkrety, naketki itp. powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalanatriatow
dziatapcych korodujco i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniem.

Minimalna grubé¢ powtoki cynkowej powinna wyno&iw warunkach gytkowania:
a) umiarkowanych - gm,
b) ciezkich - 12um,
zgodnie z okrédeniem agresywnii korozyjnejsrodowisk wedtug PN-H-04651 [2].
2.3.5.Wymagania dla drutu spawalniczego

Jeli dokumentacja projektowa, SST lub zimier przewidu wykonanie spawanych pmizen elementéw
ogrodzenia, to drut spawalniczy powinien speiniggmagania PN-M-69420 [31], odpowiednio dla spawagazowego
acetylenowo-tlenowego lub innego zaakceptowanegezprryniera.

Srednica drutu powinna wyndspotowe grubdici elementéw dczonych lub od 6 do 8 mm, gdy
elementydczone g grubsze i 15 mm.

Powierzchnia drutu powinna bgzysta i gtadka, bez rdzy, zgorzeliny, brudu Iofasiw.

Wytrzymatdé¢ drutdw na rozeiganie powinna wynoéi

srednica drutu - mm wytrzymaté na rozciganie
od1,2do1,6 od 750 do 1200 MPa
od 2,0do 3,0 od 550 do 1000 MPa
powyzej 3,0 od 45do0 900 MPa.
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Druty mog, by¢ dostarczane w kgach, na szpulach lub w pakietachedfirdrutéw powinny sktadasie z jednego
odcinka drutu, a zwoje nie powinny dgphtane. taczna maksymalna masa pakowanych drutéwetopr nie powinna
przekracz& 50 kg netto.

Druty i prty powinny by przechowywane w suchych pomieszczeniach, wolnytltaynnikéw wywotujcych
korozj.
2.3.6.Wymagania dla powtok metalizacyjnych cynkowych

W przypadku zastosowania powioki metalizacyjnefkowej na konstrukcjach stalowych, powinna on& by
cynku o czystéci nie mniejszej i 99,5% i odpowiadawymaganiom BN-89/1076-02 [44]. Minimalna grébgowtoki
cynkowej powinna by zgodna z wymaganiami tablicy 14.

Tablica 14. Minimalna grukio powtoki metalizacyjnej cynkowej naranej na dziatanie
korozji atmosferycznej wg BN-8975-02 [44]

Agresywnd¢ korozyjna atmadery Minimalna grubé¢ powtoki, um,
przy wymaganej trwakei w latach
wg PN-H-04651 [2] 10 20
Umiarkowana 120 160
Cigzka 160 M 200 M
M - powtoka pokryta dwoma lub gkisz liczba warstw powtoki malarskiej

Powierzchnia powtoki powinna byednorodna pod wzgllem ziarnistéci. Nie maze ona wykazywawidocznych
wad jak rysy, pkniecia, pecherze lub odstawanie powtoki od potho
2.4. Prety stalowe

Prety stalowe mana wywat do wykonywania wygrodzez ram z ktownikéw zgodnie z dokumentagjSST lub
wskazaniami lpyniera.

Wymiary przekroju poprzecznego i dopuszczalne wglichwymiarowe dla walcowki i pgtow stalowych
walcowanych na gaco, powinny odpowiadawymaganiom PN-H-93200-02 [20].
Tablica 15. Wymiary przekroju poprzecznego i dopgaaine odchytki wymiarowe w mm

(wyeig z normy PN-H-93200-02 [20])

Srednica, mm Dopuszczalna odchyktadnicy w mm
dla doktadnéci
walcowka pety zwykiej podwy:szonej wysokiej
8 8
9 9
10 10
11 11 + 0,4 + 0,3 + 0,2
12 12
13 13
14 14
15 15

2.5. Beton i jego sktadniki

Deskowanie powinno zapewnsztywnd¢ i niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Deskowanie
powinno by skonstruowane w spos6b u#iwiajacy tatwy jego montai demonta. Przed wypetnieniem madetonow,
deskowanie powinno IBysprawdzone, aby wykluczalo wyciek zaprawy z mastomowej, maliwos¢ znieksztatcg lub
odchyleh w betonowanej konstrukgji.

Klasa betonu - @ w dokumentacji projektowej lub SST nie okieno inaczej, powinna l&yB 15 lub B 20. Beton
powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [3]. Sktadnikami betoaucement, kruszywo, woda i domieszki.

Cement stosowany do betonu powiniere lbgmentem portlandzkim klasy co najmniej ,32,5” podiiadajcym
wymaganiom PN-B-19701 [8]. Transport i przechowywanie cementu powitny¢ zgodne z
postanowieniami BN-88/B-6731-08 [46].

Kruszywo do betonu (piasekwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sonmga, kruszywa tamanego i
otoczakdéw) powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].

Woda powinna by ,odmiany 1", zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 [1Bkz bada laboratoryjnych mgéna
stosowa wock pitna.

Domieszki chemiczne do betonu powinny Isfosowane, @i przewidup to dokumentacja projektowa, SST lub
wskazania layniera, przy czym w przypadku braku danych doiggezh rodzaju domieszek, ich dobér powinier¢ by
dokonany zgodnie z zaleceniami PN-B-06250 [3]. Deakéepowinny odpowiadaPN-B-23010 [9].

Prety zbrojenia mog by¢ stosowane, i przewiduje to dokumentacja projektowa lub SSTety zbrojenia
powinny odpowiad& PN-B-06251 [4]. Wtéciwosci mechaniczne stalizywanej do zbrojenia betonu powinny odpowiada
PN-B-03264 [1].

2.6. Materiaty do malowania powtok malarskich

Do malowania urgdzei ze stali,zeliwa lub metali nigelaznych naley uzywa¢ materiaty zgodne z PN-B-10285 [6]
(tab. 18) lub stosownie do ustaleSST, ladz wskaza Inzyniera.

Tablica 18. Sposoby malowania zestya budynkoéw (wycig z tab. 2 PN-B-10285[6])

Lp. | Rodzaj podtga Rodzaj Rodzaj powtoki Zastosowanie
podktadu malarskiej
4 | Stal farba oleingl a) dwuwarstwowa z farb| elementv $lusarske
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miniowa 60% lub albo kowalskie petne i arowe
ftalowa miniowa b) jak w a) i| (porecze, kraty
60% jednowarstwowa yogrodzenie, bramy itp.)
lakieru olejnegd
schrycego N3
powietrzu, rodzaju Il
5 |Zeliwo dwuwarstwowa z budowa latarni ulicznych
i metale bez podktadu farby stupki ogrodzeniowe itp.
niezelazne oraz elementy z metali
niezelaznych

Nie dopuszcza sistosowania wyrobow lakierowanych o nieznanym pdekaiu, nie majcych uzgodnionych
wymaga oraz nie sprawdzonych zgodnie z postanowieniamim. W przypadku, gdy barwa i potgslgrywap
istotm role, a nie § ujete w normach, powinny ldyustalone odpowiednie wzorce w porozumieniu z desta
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Wykonawca przyspujacy do wykonania uemlzer zabezpieczagych ruch powinien wykazasic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

— szpadli, dggéw stalowych, wyeigarek do napinania linek i siatek, mtotkéw, kludky montau elementéw panelowych
itp.

— $rodkow transportu materiatéw,

— zurawi samochodowych o adigu do 4 t,

— ewentualnych wiertnic do wykonania dotow pod stuplgruncie zwéztym (lecz nie w terenach uzbrojonych w centrach
miast),

— ewentualnych miotéw (bab), wibromtotéw do wbijahid wwibrowania stupkéw w grunt,

— przewanych zbiornikow do wody,

— betoniarek przewimych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mtkr

— koparek kotowych (np. 0,15¥nlub koparek gsiennicowych (np. 0,25

— sprztu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaugjalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Rury stalowe na stupki, przegi, pochwyty przewoz mozna dowolnymisrodkami transportu. W przypadku
zatadowania nérodek transportu wcej niz jednej partii rur naley je zabezpieczyprzed pomieszaniem.

Ksztattowniki mana przewozi dowolnymsrodkiem transportu luzem lub w azkach. W przypadku tadowania
na $rodek transportu wcej niz jednej partii wyrobow naley je zabezpiecay przed pomieszaniem. Przy transporcie
przedmiotow metalizowanych zalecana jest asipé¢ ze wzgédu na podatn@ powtok na uszkodzenia mechaniczne,
wystepujace przy uderzeniach.

Sruby, wkrty, naketki itp. powinno s§ przewozé w warunkach zabezpieczaych wyroby przed korozji
uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowdairansportu palet, opakowania powinny gbezpieczone przed
przemieszczaniemesnp. za pomagtasmy stalowej lub folii termokurczliwej.

Druty i prty spawalnicze naly przewozé w warunkach zabezpieczaych przed korozj zanieczyszczeniem i
uszkodzeniem.
Cement nalgy przewozt zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [46} maeszank betonow wg PN-B-06251 [4].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych

W zalenosci od wielkaici robdt Wykonawca przedstawi do akceptacjtyimera zakres robot wykonywanych
bezpdrednio na placu budowy oraz robét przygotowawcayalzapleczu.

Przed wykonywaniem robdt nale wytyczy¢ lokalizacg barier, ptotkbw i innych uegzen liniowych
zabezpieczagych ruch pieszych na podstawie dokumentacji ptoje&j, SST lub zaledelnzyniera.

Do podstawowych czynioi objetych niniejsa SST przy wykonywaniu ww. robot nale
— wykonanie dotéw pod stupki,

— wykonanie fundamentoéw betonowych pod stupki,

— ustawienie stupkow,

— zamontowanie elementow w ramach z ksztattownikow,
— przymocowanie tacuchéw w barierach teeuchowych,

— ustawienie zapor z kwietnikbw, wazondw itp.

5.3. Wykonanie dotéw pod stupki

Jeili dokumentacja projektowa lub SST nie podajecneg, to doty pod stupki powinny mievymiary w planie co
najmniej o 20 cm wgksze od wymiarow stupka, agtpokas¢ od 0,8 do 1,2 m.

5.4. Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundameatv betonowych pod stupki

Jeili dokumentacja projektowa lub SST nie podaje ieficto stupki mog by¢ osadzone w betonie wonym w
dotku albo oprawione w bloczki betonowe formowana rapleczu i dostarczane do miejsca budowyadzenia
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zabezpieczagego ruch pieszych. Po uzyskaniu akceptagjyniera, stupki betonowe magy¢ obtozone kamieniami lub

gruzem i przysypane ziemi

Stupek naley wstawt w gotowy wykop i napetdi otwér mieszank betonow odpowiadajca wymaganiom
punktu 2.9. Do czasu stwardnienia betonu stupedzpgiodeprzé.

Fundament betonowy wykonany ,na mokro”, w ktérysadzono stupek, mina wykorzystywé do dalszych prac
(np. napinania siatki) co najmniej po 7 dniach asthwienia stupka w betonie, &ljetemperatura w czasie wykonywania
fundamentu jest nsza od 18C - po 14 dniach.

5.5. Ustawienie stupkéw

Stupki, bez wzgldu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powist®& pionowo w linii urzdzenia
zabezpieczagego ruch pieszych, a ich wierzchotki powinny zoayed sic na jednakowej wysokai. Stupki z rur powinny
mie¢ zaspawany gorny otwor rury.

Stupki kaicowe, narane oraz stejce na zatamaniach wygrodzenia azie wiekszym od 15 nalery zabezpieczy
przed wychylaniem siukosnymi stupkami wspieragymi, ustawiaic je wzdhi biegu ogrodzenia podatem okoto 30 do
45°.

Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny dprzystosowane do umocowania na nich linek uszigjacych przez
posiadanie odpowiednich uszek lub otworéw do zafzeiphakéw metalowych. Stupki keowe lub nargne powinny by
dodatkowo przystosowane do umocowania do nichigiagk przez przymocowanie do nictefa stalowego).

5.6. Stupki whijane lub wwibrowywane bezpérednio w grunt

Jeli dokumentacja projektowa lub SST ustali bezpdnie whijanie lub wwibrowywanie stupkéw w grurd,
Wykonawca przedstawi do akceptacjiyniera:

— sposo6b wykonania, zapewriey zachowanie osi stupka w pionie i nie powagyjodksztatce lub uszkodze stupka,

— rodzaj sprztu (i jego charakterystgktechniczm), dotyczicy np. miotéw (bab)gcznych podnoszonych bezpednio
(lub przy wyciu uradzei pomocniczych) przez robotnikow, mtotow mechaniciny wcigarka reczm lub nagdem
spalinowym, wibromiotéw pogeajacych stupki w gruncie poprzez wibragjdziatanie udarowe

przy zachowaniu wymagaustawienia stupkéw podanych w p. 5.5 z anulowanpstanowié dotyczcych wykonania

dotéw i fundamentéw podanych w punktach 5.3 i 5.4.

5.10. Wykonanie uradzen zabezpieczajcych ruch pieszy i kotowy w formie pogczy

Porcze zabezpieczgje ruch pieszy i kolowy winny Bywykonane zgodnie z dokumentapyrojektows lub SST.

W przypadku braku szczeg6towych wskiazza zgod Inzyniera mana stosowéporecze zgodne z [47], [49] lub
KB8-3.3(5)[48] typ P1 z ptaskownika 50x10 mm (szdzeh przecigi) i 80x12 mm (pochwyt, stupki); typ 2A z pochwigie
z ceownika 80E, stupkami z dwuteownika 80 oraz gsgami z rure 32x3; typ 2B jak typ 2A lecz z przegami z
katownika 45x45x5 mm; typ 3A z pochwytem z ceownilGES stupkami z dwuteownika 80 oraz prageimi z rure 32x3
oraz typ 3B jak wyej lecz z przeagami z ktownika 45x45x5 mm. Diugié segmentéw: dla peczy ze szczeblinami 1,0 m
dla pozostatych 2,0 m. Wysodporeczy wynosi 1,0 m. Pgcze powinny odpowiadavymaganiom [53].

Rozstaw dylatacji peczy powinien by zgodny z dokumentagprojektova lub SST.

Maksymaln, dtugas¢ poreczy nie dylatowanych okéka si na 50 m pod warunkiem zgodyzimiera.

5.11. Wykonanie spawanych acz elementéw uradzen zabezpieczajcych ruch pieszy i kotowy

Zlacza spawane elementow giizeh zabezpieczagych ruch pieszych powinny odpowig&daymaganiom PN-M-
69011 [12].

Wytrzymaldgé zmgczeniowa spoin powinna wynésod 19 do 32 MPa. Odchytki wymiar6w spoin nie pomyin
przekracza+ 0,5 mm dla grubici spoiny do 6 mm 1,0 mm dla spoiny powgj 6 mm.

Odstp, w zhczach zakladkowych i nadktadkowych, pedry przylegaicymi do siebie ptaszczyznami nie
powinien by wiekszy niz 1 mm.

Ztacza spawane nie powinny niirad wikszych nk podane w tablicy 19. #ynier maze dopydci¢ wady wiksze
niz podane w tablicy 19 §& uzna, ze nie ma one zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjrmdze
zabezpieczagych ruch pieszych.

Tablica 19. Dopuszczalne wymiary wad wcztach spawanych wedtug PN-M-69775 [32]

Rodzaj wady Dopuszczalny wymiar wady w mm

Brak przetopu 2,0
Podtopienie lica 1,5
Porowatd¢ 3,0
Krater 1,5
Wklesniecie lica 1,5
Uszkodzenie mechaniczne 1,0
Réznica wysokdci sasiednich wgtbien

i wypuktosci lica 3,0

5.13.Malowanie metalowych urzdzea zabezpieczajcych ruch pieszych

Zaleca sj przeprowadza malowanie w okresie od maja do wézim, wyhcznie w dni pogodne, przy zalecanej
temperaturze powietrza od 15 dd@0nie naleéy malowa pedzlem lub watkiem w temperaturze pogii +5°C, jak rownie
malowa metod, natryskowy w temperaturze po#gj +15C oraz podczas wygiujacej mgly i rosy.

Nalezy przestrzeganastpujacych zasad przy malowaniu ydzea:

— z powierzchni stali naly usuré bardzo starannie pyt, kurz, phee, ttuszcz, rdg zgorzelir, ewentualnie star
tuszcaca sie farke i inne zabrudzenia zmniejszeg przyczepni farby do podiaa; poprzez zmywanie, usuwanie przy
uzyciu szczotek stalowych, odrdzewiaczy chemicznyuohteriatéwsciernych, piaskowania, odpalania, tugowania lub
przy zastosowaniu innycliodkéw, zgodnie z wymaganiami PN-1ISO-8501-1 [4PN-H-97052 [27],

— przed malowaniem natg wypetnic wgtebienia i rysy na powierzchniach za pormddtéw lub szpachléwek ogélnego
stosowania, a nagtnie - wygtadzt i zeszlifowa podtaze pod fark,

— do malowania mma stosow& farby ogdlnego stosowania przeznaczone #gtku zewrtrznego, dobrej jakei, z
nieprzekroczonym okresem gwarancji, jako:

a) farby do gruntowania przeciwrdzewnego (fartakiéry przeciwkorozyjne),
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b) farby nawierzchniowe (np. lakiery, emalie, wyydtalowe, ftalowo-styrenowe, akrylowe itp.)
oraz
c) rozcigczalniki zalecone przez producenta stosowanej farby
— farbg diuzej przechowywas naley przygotowa do malowania przez uswgcie ,kozucha” (zestalonej substanciji
btonotwdrczej na powierzchni farby), doktadne wysaienie (paiczenie tejszych i ctzszych sktadnikéw farby),
rozcieaczenie zbyt zgstniatej farby, ewentualne przecedzenie (ugti@i nierozmieszanych resztek osadu i innych
zanieczyszc#e,

— malowanie ména przeprowadzapedzlami, watkami malarskimi lub ewentualnie metodatryskovy (pistoletami
elektrycznymi, urzdzeniami kompresorowymi itp.),

— z zasady malowanie nalewykona dwuwarstwowo: farlp do gruntowania i farbnawierzchniow, przy czym kada
nastpna warstwe mazna natay¢ po catkowitym wyschriiu farby poprzedniej.

Malowanie powinno odpowiadavymaganiom PN-H-97053 [28].

Rodzaj farby oraz licabjej warstw zastosowanych przy malowaniu élaja SST lub Iynier na wniosek
Wykonawcy.

Nalezy zwracg& uwag; na doktadne pokrycie faghmiejsc stykania sistupka metalowego z betonem fundamentu,
ze wzgkdu na najszybsze niszczenie firby w tych miejscach i pojawianiezsidzawych zaciekéw sygnalizigych korozje
stupka.

Zaleca sj stosowanie farb nitiwie jak najmniej szkodliwych dla zdrowia ludzkiodowiska, z nisk zawartgcia
m.in. niearomatycznych rozpuszczalnikbw. Przy st@sou farb nieznanego pochodzenia Wykonawca praedstio
akceptacji layniera badania na zawasétoszkodliwych sktadnikéw (np. tragego toluenu jako rozpuszczalnika).

Wykonawca nie dopgi do skaenia farbami wod powierzchniowych i gruntowyctao kanalizacji. Zlewki
poprodukcyjne, powstage przy myciu uradzeh i pedzli oraz z samej farby, nale usuwa do izolowanych zbiornikéw, w
celu ich naturalnej lub sztucznej neutralizacjetaksykacji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskad producentow Zaiadczenia o jaki (atesty)
oraz wykond badania materiatbw przeznaczonych do wykonanigtraobprzedstawd ich wyniki Inzynierowi w celu
akceptacji materiatéw, zgodnie z wymaganiami élorgymi w pkt 2.3.

Do materiatoéw, ktérych producenci gobownzani (przez wigciwe normy PN i BN) dostarcgyzawiadczenia o
jakasci (atesty) nale:

— rury i ksztalttowniki,

— drut spawalniczy,

— prety zbrojeniowe,

— elementy betonowezelbetowe.

Do materialdw, ktérych badania powinien przepromé&dWykonawca nabe materialy do wykonania
fundamentéw betonowych ,na mokro”. Uwgdhiajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowyech, wniosek
Wykonawcy, Irzynier maze zwolni go z potrzeby wykonania batlenateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania rob6t
6.3.1.Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budoav zawiadczeniem o jakii (atestem) producenta powinny ¢by
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego vayow.

Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Bygodna z zaleceniami tablicy 20.

Tablica 20. Cgstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéw
dostarczonych przez producentéw

Lp. | Rodzaj badania| Liczba bada Opis bada Ocena wynikow
bada&
1 [ Sprawdzenie Powierzchni zbadé
powierzchni nieuzbrojonym okiem. Do ew.

od 5 do 10 badaz sprawdzenia gbokasci wad Wyniki bada
wybra- nych losowo | uzy¢ dostpnych narzdzi (np. | powinny by
elementow w kadej | liniatéw z czujnikiem, zgodne z
dostar- czonej partii | suwmiarek, mikrometréw itp. | wymaganiami

wyrobéw liczi-cej do | PrzeprowadZi  uniwersalnym| punktu 2.3.
2 | Sprawdzenie 1000 elementow przyrzadami pomiarowymi lul]
wymiaréw sprawdzianami

W przypadkach budezych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie éeiavosci dostarczonych
wyrobow i materiatdéw w zakresie wymagpodanych w punktach od 2.3 do 2.11.
6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania rob6t
W czasie wykonywania ugdzen zabezpieczagych ruch pieszych natg zbada:
a) zgodné¢ wykonania urzdzer z dokumentagj projektowy (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw
c) prawidlowd¢ wykonania dotow pod stupki
d) poprawné¢ wykonania fundamentéw pod stupki,
e) poprawnéé ustawienia stupkow,
W przypadku wykonania spawanychc elementow urglzea:
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a) przed ogldzinami, spoir i przylegajce do niej elementya¢zone (od 10 do 20 mm zZdej strony) nalzy dokladnie
oczyci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskow, rdzy, farb i innych zacryszczé utrudniajcych prowadzenie obserwacji i

pomiarow,

b) ogkdziny zhczy naley przeprowad# wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powgkszeniu od 2 do 4 razy; do

pomiaréw spoin powinny léystosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalnerspmierze,

c) w przypadkach wipliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndat@mgczeniowej spoin, zgodnie z

PN-M-06515 [29],
d) zhcza o wadach wkszych ni dopuszczalne powinny byaprawione powtérnym spawaniem.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows urzadzenia zabezpieczgiego ruch ( barierek) jest m (metr). Obmiar polagaokréleniu

rzeczywistej dtugéci urzadzenia zabezpieczgjego ruch.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6, daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysgze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostek obmiarowych
Cena 1 m wykonania ogrodzechronnych sztywnych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw kakggibarier oraz materiatdw pomocniczych,
— dostarczenie na plac budowy sktadnikéw oraz praygahie masy betonowej w przypadkach jgjaia,
— zainstalowanie ugdzenr bezpieczastwa w sposob zapewnay stabilndg,

— doprowadzenie terenu woko6t wykonanychagizzn do stanu przewidzianego w dokumentacji projektolwbj wedtug

zalecé Inzyniera,
— przeprowadzenie baflapomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-03264
PN-H-04651
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06712
PN-B-10285
PN-B-19701
PN-B-23010
PN-B-32250
PN-H-74219
PN-H-74220
PN-H-82200
PN-H-84018
PN-H-84019
PN-H-84020

PN-H-84023-07
PN-H-84030-02

PN-H-93010

Konstrukcjeelbetowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

Ochrona przed korgzKlasyfikacja i okrélenie agresywngei korozyjnejsrodowisk
Beton zwykly

Roboty betonoweélbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu

Roboty malarskie budowlane farbami, lakr@n emaliami na spoinach bezwodnych
Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocenadmpici
Domieszki do betonu. Klasyfikacja i ckeeia

Materiaty budowlane. Woda do betondéwagraw

Rury stalowe bez szwu walcowane naagoog6inego zastosowania

Rury stalowe bez szwignione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
Cynk

Stal niskostopowa o podisgonej wytrzymaiéci. Gatunki

Stal wglowa konstrukcyjna wiszej jakdci ogélnego przeznaczenia. Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnegeznaczenia. Gatunki

Stal okéonego zastosowania. Stal na rury

Stal stopowa konstrukcyjna. Stal dagglania. Gatunki

Stal. Ksztaltowniki walcowane na qgar

PN-H-93200-02 Walcéwka i pty stalowe okagte walcowane na gagco. Walcéwka i pgty ogélnego zastosowania.

PN-H-93401
PN-H-93402
PN-H-93403
PN-H-93406
PN-H-93407
PN-H-97051

PN-H-97052
PN-H-97053
PN-M-06515
PN-M-69011
PN-M-69420
PN-M-69775

PN-M-80026
PN-M-82054

Wymiary

Stal walcowana.atowniki rGwnoramienne

Kitowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane naigor

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

Stal. Teowniki walcowane na gy

Stal. Dwuteowniki walcowane naagar

Ochrona przed korazjPrzygotowanie powierzchni stali, staliwaéliwa do malowania. Ogdlne
wytyczne

Ochrona przed kor@zDcena przygotowania powierzchni stali, stalivzeliwa do malowania
Ochrona przed koreazMalowanie konstrukcji stalowych. Ogoélne wytyczne

Dwignice. Ogoélne zasady projektowania ustrojéwmeh

Spawalnictwo. Z¢za spawane w konstrukcjach spawanych. Podziahiaggania

Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali

Spawalnictwo. Wadliwé ztaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkgiacna podstawie ogtizin
zewrgtrznych

Druty okiagte ze stali niskownglowej ogdélnego przeznaczenia
Sruby, wkrety i nakrtki stalowe. Ogélne wymagania i badania

PN-M-82054-03 Sruby, wkeety i nakrtki stalowe. Whaciwosci mechanicznérub i wkretéw

PN-1ISO-8501-1

Przygotowanie podio stalowych przed nakladaniem farb i podobnych pkodw. Stopnie
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skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpiegzio podidgy stalowych oraz podiy
stalowych po catkowitym usugtiu weczeniej natazonych powtok

BN-73/0658-01 Rury stalowe profiloweagnione na zimno. Wymiary

BN-89/1076-02 Ochrona przed korazPowitoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na ktrakcjach stalowych,
staliwnych izeliwnych. Wymagania i badania

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
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Porcze mostowe - Ministerstwo Komunikacji, Centralne rBistudiéw i Projektow Drég i Mostow Transprojekt -
Warszawa, 1976.

Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), listopadbb9

Leszek Mikotajkéw, ,Uradzenia bezpiechastwa ruchu na obiektach mostowych”. Wydawnictwa Kaikacji i
tacznaici, Warszawa 1988.

Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom lasZdy stosowania znakéw i anizeh bezpieczéstwa ruchu.
Zak. nr 1 do zarmzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjréa 3 marca 1994 r. (Monitor Polski Nr 16, poz.
120).
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